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1 HINWEISE ZUR DOKUMENTATION

1.1 AUFBEWAHRUNG DER UNTERLAGEN

Die Bedienungsanleitung ist ein integraler Bestandteil des
Produkts. Bewahren Sie diese Bedienungsanleitung sowie alle
mitgeltenden Unterlagen so auf, dass sie bei Bedarf zur Verfu-
gung stehen.

1.1 CE-KENNZEICHNUNG

Die STEGO Elektrotechnik GmbH bestatigt die Konformitat des
Stromsensors zur UL2808 und EN 61010-1. Eine entsprechende
Konformitatserklarung wurde ausgestellt. Sie finden diese auf
unserer Hompage.

1.2 VERWENDETE SYMBOLE

Warnung! Gefahrliche Situation, die bei Nichtbeachtung

A des Hinweises zu Tod oder schwerer Verletzung fiihren

kann.

Warnung! Gefahrliche Situation, die bei Nichtbeachtung
des Hinweises zu Tod oder schwerer Verletzung fiihren
kann.

o Wichtiger Hinweis
I Bei Nichtbeachtung sind Fehlfunktionen oder Storun-
gen moglich.

> Handlungsanweisung

2 SICHERHEITSHINWEISE

Die Installation darf nur von qualifiziertem Elektro-Fachpersonal
unter Einhaltung der landestblichen Stromversorgungsrichtlinien
durchgefiihrt werden (IEC 60364).

Die technischen Angaben auf dem Typenschild sind unbedingt
einzuhalten.

Bei erkennbaren Beschadigungen oder Funktionsstorungen,

darf das Gerat nicht repariert oder in Betrieb genommen werden
(Gerét entsorgen).

Am Gerat diirfen keine Veranderungen oder Umbauten vorgenom-

men werden.

3 BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

Der Smart Sensor Strom dient zur kontaktlosen Messung

von Wechselstromen (AC-Strom) einer Leitung, indem der zu
messende Leiter durch die Offnung gefiihrt wird. Der gemes-
sene Strom wird digital aufgearbeitet und entweder tber die
analoge oder die 10-Link-Schnittstelle ausgegeben.

Die Leistung und die Energie werden intern berechnet und
Uber 10-Link-Schnittstelle ausgegeben. Der Sensor darf nur in
stationaren, geschlossenen Gehadusen fir elektrische Gerate
verwendet werden.

ﬁ Warnung! Die Missachtung von Anwendungshinweisen
oder technischen Angaben kann zu Sach- und/oder
Personenschaden fuhren.

3.1 EINSATZ-/LAGERBEREICH

Das Gerat ist fiir Umgebungsluft in trockenen Innenraumen geeig-
net. (s. Kap. ,Technische Daten")

3.2 BESCHRANKUNG DES EINSATZBEREICHES

Das Gerat darf nur in einer Umgebung betrieben werden,

die Verschmutzungsgrad 2 (oder besser) nach IEC 61010
sicherstellt. Verschmutzungsgrad 2 bedeutet, dass nur nicht
leitfahige Verschmutzung auftreten darf. Gelegentlich muss
jedoch mit vortibergehender Leitfahigkeit durch Betauung
gerechnet werden.

Verwendung nur in Umgebungen mit max. 90% rel. Feuchte
(IP30 beachten)

Das Gerat darf nicht in aggressiver Umgebungsluft betrieben
werden.

Das Gerat darf bis zu einer Hohe von 4000 m betrieben
werden.

4 GERATEBESCHREIBUNG

4.1 UBERSICHT

Das Gerat verfiigt Gber eine |0-Link-Kommunikationsschnittstelle.
Zum Auslesen und Verarbeiten der Daten ist eine 10-Link-fahige
Baugruppe (I0-Link-Master) erforderlich. Das Gerat kann eben-
falls direkt an ein analoges Messgerat oder eine Steuerung
angeschlossen werden.

Clipbefestigung

Offnung fiir zu messenden Stromleiter
Klemmschieber zur Fixierung des Stromleiters
M12-Stecker
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4.2 BETRIEB IM 10-LINK-MODUS

Um 10-Link zu nutzen, muss das Gerat an einen 10-Link-Master
angeschlossen werden. Im 0-Link-Modus findet eine bidirek-
tionale Kommunikation zwischen Master und Gerat statt. Das
Gerat wird Uber den Master in die Steuerungsebene integriert, die
Kommunikationsparameter werden ausgetauscht und es erfolgt
der zyklische Datenaustausch der Prozessdaten.

Warnung! [0-Link Modus nur fir Port Class A verfiig-
bar. Die Nichtbeachtung dieses Hinweises kann zu
schweren Sach- und/oder Personenschaden fihren.
Verwenden Sie ausschliellich Port Class A flr den
10-Link Modus. Uberpriifen Sie vor der Inbetriebnahme
sorgfaltig die Port-Klasse.

4.3 BETRIEB IM SI0-MODUS (STANDARD-I/0-MODUS)

Im SI0-Modus arbeitet ein Sensor als herkommlicher Schalter
und unterstiitzt nur analoge oder digitale Ein- und Ausgangssig-
nale. Eine Kommunikation tber 10-Link zwischen dem Sensor und
dem Master findet in diesem Modus nicht statt.

Der Sensor muss zur Parametrierung an einen 10-Link-Master
angeschlossen werden, flir den Betrieb ist dieser jedoch nicht
erforderlich (s. Kap. ,Variante 4...20 mA (analog)").

Im SI0 Modus konnen nicht alle Funktionen und Eigenschaften
des Gerats genutzt werden.

4.4 AUSGANGSFUNKTIONEN - SCHALTAUSGANG
o Hinweis! Uber 10-Link kann die Schaltlogik invertiert

werden. Die folgenden Beispiele gelten fur die Schaltlo-
gik HIGH (0 -> 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
—p| Hyst |«—

4 |

ssC v *%

0~ H » Messwert
0 inaktiv aktiv
sP1

Das Schaltverhalten wird Uber einen Grenzwert SP1 und eine Hys-
terese definiert. Die Hysterese muss innerhalb des Erfassungsbe-
reichs liegen.

Bei steigendem Messwert ist der Schaltausgang inaktiv, solange
sich der Messwert zwischen dem Anfang des Erfassungsbereichs
und dem Grenzwert SP1 befindet. Ist der Messwert groler als der
Grenzwert SP1, wird der Schaltausgang aktiv.

Bei sinkendem Messwert ist der Schaltausgang aktiv, solange
sich der Messwert zwischen dem Ende des Erfassungsbereichs
und dem Grenzwert SP1 abziiglich der eingestellten Hysterese
befindet. Liegt der Messwert darunter, wird der Schaltausgang
inaktiv.

Two Point Mode

Schaltzustand

4
SSC v *

1
0 inaktiv

0

» Messwert
aktiv

sP2  sP1

Das Schaltverhalten wird Uber einen Einschaltpunkt SP1 und
einen Ausschaltpunkt SP2 definiert.

Bei steigendem Messwert ist der Schaltausgang inaktiv, solange
sich der Messwert zwischen dem Anfang des Erfassungsbereichs
und dem Einschaltpunkt SP1 befindet. Steigt der Messwert (iber
den Einschaltpunkt SP1, wird der Schaltausgang aktiv.

Bei sinkendem Messwert ist der Schaltausgang aktiv, solange
sich der Messwert zwischen dem Ende des Erfassungsbereichs
und dem Ausschaltpunkt SP2 befindet. Sinkt der Messwert unter
den Ausschaltpunkt SP2, wird der Schaltausgang inaktiv.

Window Mode
Schaltzustand
4 —»‘ Hyst |€— —>‘ Hyst |€—
SSC v 1 Window %
01 1 5 » Messwert
0 inaktiv i aktiv inaktiv
sP2 sP1

Im Window Mode werden flir den Schaltausgang die Schaltpunkte
SP1 und SP2 gesetzt. Das Schaltfenster (Bereich zwischen SP1
und SP2) und die Hysterese miissen innerhalb des Erfassungsbe-
reichs liegen.

Bei steigendem Messwert ist der Schaltausgang inaktiv, solange
sich der Messwert zwischen dem Anfang des Erfassungsbereichs
und der Fenstergrenze SP2 befindet. Der Schaltausgang bleibt
aktiv, bis der Messwert tber die Fenstergrenze SP1 zuziiglich der
Hysterese steigt. Darliber wird der Schaltausgang wieder inaktiv.

Bei sinkendem Messwert ist der Schaltausgang inaktiv, solange
sich der Messwert zwischen dem Ende des Erfassungsbereichs
und der Fenstergrenze SP1 befindet. Der Schaltausgang bleibt
aktiv, bis der Messwert unter die Fenstergrenze SP2 abzuglich der
Hysterese sinkt. Darunter wird der Schaltausgang wieder inaktiv.
Weitere Informationen zur Parametrierung im SI0-Mode finden
Sie im Kap. ,|0-Link Parameter".

5 TECHNISCHE DATEN

Die technischen Daten des Geréts finden Sie in unserem On-
line-Datenblatt.



https://www.stego-group.com/de/produkte/ess-076
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6 MONTAGE

Die Montage erfolgt Uber einen Clip auf der Rickseite des Gerates
direkt auf 35 mm Schiene (Hutschienenmontage, IEC/EN 60715)
oder alternativ iiber das Zubehor STEGO-Fix Plus (mit Schraub-,
Kleb- oder Magnetbefestigung).

0 Hinweis: Bitte beachten Sie bei der Montage die Be-
schrankung des Einsatzbereichs.

Installation

Die zu messende Stromleitung wird durch einen Klemmschieber
mit Rastfunktion im Gerat fixiert.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage

Warnung! Die Messleitung muss fiir min. 300 V isoliert
sein.

Einbaulage

Beliebig, empfohlen ist vertikal mit elektrischem Anschluss
(M12-Stecker) nach unten.

7 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Das Gerat darf nur von einer Elektrofachkraft unter Einhaltung der
landestiblichen Stromversorgungsrichtlinien installiert werden.
Der Sensor muss mit einem SELV-Netzteil entsprechend einer der
folgenden Normen versorgt werden: IEC 60950-1, IEC 62368-1
oder IEC 61010-1.

/N

7.1 STECKERBELEGUNG

Warnung! Vor der Installation des Gerates ist die
Anlage spannungsfrei zu schalten und gegen Wieder-
einschalten zu sichern.

PIN 10-Link Analog
1 +24V DC +24V DC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND
4 |0-Link / SIO-Mode n/a

7.2 ANSCHLUSSBEISPIELE
10-Link Variante

} Fieldbus PLC

Heater

Smart Sensor Strom 10-Link Master

ESS076

Smart Sensor Strom
£SS 076

Variante 4...20 mA (analog)

PLC

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076




8 INBETRIEBNAHME

8.1 10-LINK VARIANTE

Fir die Parametrierung des Gerates ist entweder ein PC mit USB
|0-Link Master oder eine entsprechend konfigurierte 10-Link Um-
gebung erforderlich. Das Gerat kann sowohl im 10-Link-Modus als
auch im SI0-Modus (Standard-1/0-Modus) betrieben werden.

» Computer, Software und Master vorbereiten (Bedienungsanlei-
tungen der jeweiligen Gerate beachten)

» Gerat mit USB I0-Link Master verbinden

» Laden Sie die I0DD-Datei unter folgendem Link herunter: htt-
ps://www.stego-group.com/de/produkte/ess-076 bzw. https://
ioddfinder.io-link.com.

» Lesen Sie die IODD-Datei in lhre Steuerungssoftware ein.

» Fiihren Sie die Parametrierung des Gerates durch (weitere
Informationen siehe Kapitel ,I0-Link Parameter").

» Bei Betrieb im SI0-Modus: USB I0-Link Master entfernen und
Gerat in Betrieb nehmen.

» Priifen Sie, ob die durchgefiihrte Parametrierung vom Gerat
akzeptiert wurde, ggf. muss der Sensor nochmal ausgelesen
werden.

8.2 VARIANTE 4...20 MA (ANALOG)

SchlieRen Sie das Gerat direkt iiber den M12-Stecker an die (ana-
logen) Eingdnge einer Steuerung oder eines Messgerates an.

Bei Uber- oder Unterschreitung des konfigurierten Wertebereichs

liefert das angeschlosssene Ausgabegerat (Strommessgerat oder
SPS) folgende Ausfallinformationen:

Messwert ‘ Ausfallinformation am Messgerat

<3,6 mA 3mA
>21TmA 23 mA

Die untere und obere Stromgrenze der Analog-Variante sind im
|0-Link Device Tool uber die Parameter 'Adjustable value for 4mA
und ‘Adjustable value for 20mA' einstellbar (siehe Kapitel ,I0-Link
Parameter”). Die minimale Differenz zwischen unterer und oberer
Stromgrenze betragt 10A (Al = 10 A).

Der Wertebereich wird automatisch auf die werkseitigen Stan-
dardwerte (untere Grenze: 0 A, obere Grenze: 100 A) zurlickge-
setzt, wenn:

Die untere Stromgrenze groler als die obere eingestellt wird
oder

Die Differenz zwischen oberer und unterer Stromgrenze
weniger als 10 A betragt

3,8mA 20,5mA
< S
£ (=]

3,6 mA - ~ | 21mA
“«-=-=--> e - - - —»
Ausfall- Messinformation Ausfall-
information information

Ubergangsbereich Ubergangsbereich
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9 10-LINK PARAMETER

9.1 ALLGEMEINE DATEN

Herstellername

STEGO Elektrotechnik GmbH

Hersteller ID 0x04C6 / 1222d
Hersteller www.stego-group.com
Produkt ID ESS 07600.2-01
Device ID 0x000191/ 401d
|0-Link Version 1.1

Bitrate COM?2

Min Zykluszeit 10 ms

SI0 Mode ja

Datenhaltung ja

Supported profiles

Smart Sensor Profil SSP 4.1.1

weiterhin funktioniert, auch wenn Ihr Device gegen ein Nachfolgemodell ausgetauscht wurde.

9.2 IDENTIFIKATION

Hinweis: Wenn die Hersteller ID (Vendor ID), Device ID und Produkt ID in Ihrem SPS-System referenziert ist, dann ist si-
chergestellt, dass der angeschlossene Device-Typ korrekt, die 10-Link Datenspeicherung aktiviert ist und Ihre Anwendung

Die Gerateinformationen sind das elektronische Typenschild des Sensors. Sie konnen nur ausgelesen und nicht verandert werden. Bei
neuem Anschliefen des 10-Link Gerates bzw. bei jedem Neuanlauf der Kommunikation fiihrt der 10-Link Master Port die eingestellte
Validierung der Identifikationsdaten des 10-Link Geréates durch.

Parametername Beschreibung Index Subindex | Datentyp Standardwert
Vendor Name Herstellername 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik
GmbH
Vendor Text Herstellertext 17 0x00 StringT [ 64] www.stego-group.com
Product Name Geratename 18 0x00 StringT [ 64] ESS 076
Product ID ID-Nummer des Gerates 19 0x00 StringT [ 64] ESS 07600.2-01
Product Text Geratebeschreibung 20 0x00 StringT [ 64 ] Smart Sensor Strom
Serial Number Seriennummer 21 0x00 StringT[16]
Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64 ]
Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64 ]
Application-specific Tag 24 0x00 StringT [32] ook
Function Tag Geréat mit funktionsspezifischen Informationen 25 0x00 StringT [32] oxk
kennzeichnen.
Location Tag Gerat mit ortsabhangigen Informationen kenn- 26 0x00 StringT [ 32] ok

zeichnen.




9.3 PROZESSDATEN

Parametername Beschreibung Index Subindex |Bitoffset |Datentyp Standardwert
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value | Zeigt den aktuellen Messwert des Sensors an. 0x01 16 IntegerT_16 | 0 to 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 -Switching Signal Zeigt den Erkennungsstatus eines Objekts 0x03 0 BooleanT false = Low
oder eines Messwerts unterhalb/oberhalb true = High
eines Schwellenwerts an.
SSC.2 - Switching Signal | Zeigt den Erkennungsstatus eines Objekts 0x04 1 BooleanT false = Low
oder eines Messwerts unterhalb/oberhalb true = High
eines Schwellenwerts an.

29 28 27 26 25 24

31 30

9.4 UBERWACHEN

Bitoffset Electric current (IntegerT_16)

Scale Electric Current

23 22

21

SSC1.1 -Switching Signal bzw. SSC1.2-Switching Signal

20 19 18 17 16

Parametername Beschreibung Standardwert
Process Data Input (read only)
MDC - Measurement Value Zeigt den aktuellen Messwert des Sensors an. 0to 10000

No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)

SSC.1 - Switching Signal Zeigt den Erkennungsstatus eines Objekts oder eines Mess- false = Low
werts unterhalb/oberhalb eines Schwellenwerts an. true = High

SSC.2 - Switching Signal Zeigt den Erkennungsstatus eines Objekts oder eines Mess- false = Low
werts unterhalb/oberhalb eines Schwellenwerts an. true = High

Electric Power Leistung zur Berechnung der elektrischen Energie. 0

Electric Energy Variable zeigt den Verbrauch der Last iiber die Zeit. 0

Parameter Config Fault Collection Liste der fehlerhaft parametrierten Indexe

Parameter config fault collection - index [1 OK(0),

SSC.1 Param, Index

(1]

Parameter config fault collection - index [2] (60),

T SSC.1 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [3] SSC.2 Param, Index ( 62)
Parameter config fault collection - index [4] SSC.2 Config, Index (63),
Parameter config fault collection - index [5] Mains voltage to calculated electric power (77),

. Value between 0.0 and 90.0 to adjusted the
Parameter config fault collection - index [6] 4mA (97)
Parameter config fault collection - index [7] Value between 10.0 and 100.0 to adjusted the
Parameter config fault collection - index [8] 20mA (92),
Parameter config fault collection - index [9] giaTv?et(Snsg(\)lg ggsrggggsh(ogzs)for threshold
Parameter config fault collection - index [10]

Number of turns adjustable between 1 and
10(95)




9.5 PARAMETER

Im 10-Link-Modus konnen alle Parameter sowohl bei der Inbetriebnahme als auch im laufenden Betrieb iber die Steuerung verandert
werden.

| Hinweis: Das Andern von Parametern wahrend des Betriebs kann die Funktionsweise der Anlage beeintrachtigen.

PARAMETER (ALLGEMEIN)
Parametername Beschreibung Index Subindex | Datentyp Wert
Time to save operating Mit dieser Zeit wird bestimmt, wann der Betriebsstundenzahler fir 94 0x00 UlntegerT_16 | 60 ... 3600
hours for threshold Schwellenwert gespeichert wird
Number of turns Windungsanzahl der Stromleitung 95 0x00 UlntegerT_8 1..10
Adjustable value for 4mA | Untere Stromgrenze fiir Analog Schnittstelle 91 0x00 Float32T 0.0...90.0
Adjustable value for Obere Stromgrenze fiir Analog Schnittstelle 92 0x00 Float32T 10.0...100.0
20mA
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 Float32T 0...300

PARAMETER SMART SENSOR PROFILE (SSP)

Parametername Beschreibung ‘ Index ‘ Subindex ‘ Bitoffset ‘ Datentyp Einzelwerte
SSC.1 Param Definiert die Sollwerte fiir den Schaltsignal-Kanal 60 0x00 RecordT
1. (read/write)
Setpoint SP1 Legt den Sollwert 1 flir den Schaltsignal-Kanal fest. 0x01 IntegerT_32 0to 10000
Setpoint SP2 Legt den Sollwert 2 flir den Schaltsignal-Kanal fest. 0x02 IntegerT_32 0to 10000
SSC.1 Config Definiert die Konfigurationsparameter fiir den 61 0x00 RecordT
Schaltsignal-Kanal 1. (read/write)
Logic Definiert die logische Darstellung des Schaltsignals 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
SSC in den Prozessdaten. 1 =Low active
Mode Legt den Auswertemodus flir das Schaltsignal SSC 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
fest. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Definiert die Hysterese an den Schaltpunkten. 0x03 IntegerT_32 0to 10
SSC.2 Param Definiert die Sollwerte fiir den Schaltsignal-Kanal 62 0x00 RecordT
2. (read/write)
Setpoint SP1 Legt den Sollwert 1 fiir den Schaltsignal-Kanal fest. 0x01 IntegerT_32 0to 10000
Setpoint SP2 Legt den Sollwert 2 fiir den Schaltsignal-Kanal fest. 0x02 IntegerT_32 0to 10000
SSC.2 Config Definiert die Konfigurationsparameter fiir den 63 0x00 RecordT
Schaltsignal-Kanal 2. (read/write)
Logic Definiert die logische Darstellung des Schaltsignals 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
SSC in den Prozessdaten. 1= Low active
Mode Legt den Auswertemodus fiir das Schaltsignal SSC 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
fest. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Definiert die Hysterese an den Schaltpunkten. 0x03 IntegerT_32 0to10
Teach Select Wahlt den Schaltsignalkanal aus, flr den ein 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
Teach-Verfahren angewandt werden soll. (rw) SSC.1(1),
SSC.2(2),
Teach Result Zeigt die vollstandigen Ergebnisinformationen des 59 0x00 RecordT

Lernvorgangs, einschlieBlich des aktuellen Status
und der Ergebnisflags. (ro)

State 1 0 UlntegerT_4 Idle (0),

SP1 success (1),

SP2 success (2),

SP1, SP2 success (3),
Wait for command (4),
Busy (5),

Error (7)




Ein Setpoint (SP1, SP2) wird Uiber einen einzigen Befehl eingestellt, der die Erfassung des aktuellen Wertes, die Bereichspriifung, die
Berechnung und die Aktivierung des Setpoints auslost. Wahrend des Teachvorgangs sollte der Messwert konstant sein, um eine kon-
sistente Ermittlung des Teachwertes zu gewahrleisten. (s. Kap. ,Kommandos")

Beispiel fiir den Einzelwert-Teach (Single Value Teach) im Single Point Mode:

Command reaction:
,Teach SP1“

Beispiel fiir den Einzelwert Teach (Single Value Teach) im Window Mode.

9.6 DIAGNOSEDATEN

l

T

Command reaction:
,Teach SP2“
,Teach SP1“

Die Diagnosedaten liefern kontinuierlich Informationen tiber den Zustand des Sensors und der iberwachten Umgebung. Dabei unter-
brechen vom 10-Link Device ausgeldste Events die Ubertragung von Parameterdaten (Prio Diagnosedaten). Diagnosedaten sind nur
lesbar (read only).

Parametername ‘ Beschreibung ‘ Index ‘ Subindex ‘ Bitoffset ‘ Datentyp ‘ Einzelwerte Standardwert

Operating Hours Betriebsstundenzahler 75 0x00 UlntegerT_32 0
(Basiseinheit 0,000278 h)

Operating hours for threshold | Betriebsstundenzahler fiir Schwellenwert 93 0x00 UlntegerT32 0
(Basiseinheit 0,000278)

Power-On Counter Einschaltzahler 76 0x00 UlntegerT_32

Error Count Fehlerzahler 32 0x00 UlntegerT_16

Min. memory electric current | gespeicherter minimal gemessener elektri- 89 0x00 UlntegerT_16
scher Strom

Max. memory electric current | gespeicherter maximal gemessener elektri- 90 0x00 UlntegerT_16 0
scher Strom

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of 80 0x00 IntegerT_32 0
SSC.1. Resetable with system command.

SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of 81 0x00 IntegerT_32 0
SSC.2. Resetable with system command.

Device Status Geratestatus 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK 0

Maintenance required 1

Out of specification 2

Functional check 3

Failure 4

Detailed Device Status Gerateabhingige Zusatzinformationen (Feh- 37 0x00 ArrayT [6]
ler/Warnungen/Meldungen)

Detailed Device Status [1] Ausgabe von Fehlern/Warnungen/Meldungen 0x01 120 OctetStringT [3] | s. Kap.

Detailed Device Status [2] 0x02 96 OctetStringT [3] | /EVeNts U”q

) . , Meldungen

Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]

MDC Data Information Deskriptor fiir Informationen iiber die Mess- | 16512 0x00 RecordT
daten, die iiber den 10-Link-Kommunikati-
onskanal iibertragen werden. (read only)

Lower Value Unterer Wert des Messbereichs 0x01 56 IntegerT_32 0 0

Upper Value Oberer Wert des Messbereichs 0x02 24 IntegerT_32 10.000 10.000

Unit standardisierter Code fiir physikalische Einheit 0x03 8 UlntegerT_16 A (1209) (Al




Einzelwerte Standardwert

Parametername Beschreibung ‘ Index ‘Subindex ‘Bitoffsel ‘Dalemyp

Scale Exponent(n) eines Multiplikators (mit Basis 10) 0x04 0 IntegerT_8
flir automatischen Handhabung der Prozess-
daten fiir den Strom (Faktor gleich 10scale)

Electric current minimum Zum Speichern des minimal gemessenen 89 0x00 UlntegerT_16
elektrischen Stroms

Electric current maximum Zum Speichern des maximal gemessenen 90 0x00 UlntegerT_16
elektrischen Stroms

Parametername Beschreibung Index Subindex | Bitoffset |Datentyp Faktor fiir Einheit
Anzeigewert

Histogram electric current Statistische Auswertung von Prozess- 100 RecordT (]
daten iiber einen bestimmten Zeitraum

01..49A Dauer der Haufigkeiten im Bereich 0,1 1 608 UlntegerT_32 0.000278

50..9,9 A bis 100 A 2 576 | UlntegerT_32

10,0..149 A 3 544 UlntegerT_32

15,0..19,9 A 4 512 UlntegerT_32

20,0..249 A 5 480 UlntegerT_32

250..299 A 6 448 UlntegerT_32

30,0..349 A 7 416 UlntegerT_32

350..399A 8 384 UlntegerT_32

40,0..449 A 9 352 UlntegerT_32

45,0..499 A 10 320 UlntegerT_32

50,0...54,9 A 11 288 UlntegerT_32

55,0...59,9 A 12 256 UlntegerT_32

60,0...64,9 A 13 224 UlntegerT_32

65,0...69,9 A 14 192 UlntegerT_32

70,0..749 A 15 160 UlntegerT_32

75,0..799 A 16 128 UlntegerT_32

80,0..849 A 17 96 UlntegerT_32

85,0...899 A 18 64 UlntegerT_32

90,0..949 A 19 32 UlntegerT_32

95,0..100 A 20 0 UlntegerT_32

9.7 EVENTS UND MELDUNGEN

Die Meldungen werde iiber die Variable Detailed Device Status [x] ausgegeben.

Parametername Beschreibung Wertebe- Event Code
reich
Process Data Event Bereichsiiberschreitung von Prozessvariablen - Prozessdaten unsicher (OL) false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal SSC.1 Schaltsignal gedandert false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal SSC.2 Schaltsignal gedandert false/true Warnung 6205
Electric energy Maximalwert der elektrischen Energie erreicht false/true Warnung 6207
Electric current Maximaler elektrischer Strom erreicht false/true Warnung 6208
Histogramm data Histogrammdaten: maximale Zeit erreicht false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Ereigniscode oder Id unbekannt false/true Warnung 6298




9.8 KOMMANDOS

Die Kommandos sind nur schreibbar (Write Only). Das Zuriicksetzen aller Werte erfordert ein Passwort ,stego”.

Parametername Beschreibung Index Subindex | Datentyp Einzelwerte
Production Password Passwort zur Verwendung der Produktionskommandos. (Write Only) 4000 0x00 StringT [16]
System Command Systemkommandos 2 0 UlntegerT_8
Reset time to save operating | Zuriicksetzen der Zeit zum Speichern des Schwellenwertes 249
hours for threshold to default
value
Reset electric energy to zero | Elektrische Energie auf Null zuriicksetzen 252
Reset mains voltage to default | Netzspannung auf Standardwert zuriicksetzen 253
value
Reset adjustable value for Einstellbare Werte flir 4 mA und 20 mA auf Standardwert zuriickset- 254
4mA and 20maA to default zen.
value
Reset number of turn Zurlicksetzen der Windungsanzahl der Stromleitung 255
Device Reset Auslosen eines Warmstarts. Das Gerat wird in den Ausgangszustand 128
versetzt. Dabei wird die Kommunikation vom Gerat unterbrochen und
dann vom Master wieder aufgenommen.
Application Reset Die Parameter der technologiespezifischen Anwendung werden auf 129
Standardwerte gesetzt. Die Identifikationsparameter bleiben unver-
andert. Es wird ein Upload in den Datenspeicher des Masters durch-
gefiihrt, wenn dies in der Portkonfiguration des Masters aktiviert ist.
Teach SP1 Bestimmt den Sollwert 1 in einem einzigen Teachvorgang. 65
Teach SP2 Bestimmt den Sollwert 2 in einem einzigen Teachvorgang. 66
Back to the Box Die Parameter des Gerats werden auf die werkseitigen Standardwer- 131
te gesetzt und die Kommunikation wird bis zum nachsten Einschal-
ten gesperrt. Hinweis: Trennen Sie das Gerat direkt vom Master-Port!
Production Command 4001 0x00 UlntegerT_8
Reset operating hours for Zuriicksetzen des Betriebstundenzahlers fiir den Schwellenwert UlntegerT_8 6
threshold
Reset min. and max. memory | Zuriicksetzen des Werts flir den minimal und maximal gemessenen 5
electric current Strom
Reset all SSC.n Counter Zurlicksetzen aller SSC.n Zahler UlntegerT_8
Reset all (Counter, Min. and Zuriicksetzen aller Daten (Zahler, Minimal- und Maximalwerte des UlntegerT_8

Max. memory electric current,
histogram data, electric
energy and operating hours for
threshold)

elektrischen Stroms, Histogrammdaten, elektrische Energie und
Betriebsstunden fiir Schwellenwert)




10 WARTUNG UND ENTSORGUNG

Es sind keine MaBnahmen fir Wartung und Instandhaltung not-
wendig. Das Gerat ist nach Gebrauch umweltgerecht gemaR den
gultigen nationalen Bestimmungen zu entsorgen.

11 GARANTIE

Die Gewahrleistungsfrist flr die Gewahrleistungsanspriiche des
Kaufers betrdagt bei neu hergestellten beweglichen Sachen und
bei Werkleistungen an beweglichen Sachen ein Jahr; bei Vertra-
gen uber die Lieferung gebrauchter Sachen sechs Monate. Die
Gewahrleistungsfrist beginnt bei Ablieferung der Sache und bei
Werkleistungen nach deren Abnahme zu laufen. Mehr Informatio-

nen finden Sie online unter https://www.stego-group.com/de/agb.

Hinweis Bei Nichtbeachtung dieser Betriebsanleitung,
unsachgemaler Verwendung, Veranderung oder Be-
schadigung des Gerates tibernimmt der Hersteller keine
Haftung.

PLATZ FUR NOTIZEN
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1 NOTES ON DOCUMENTATION

1.1 STORAGE OF DOCUMENTS

The operating instructions are an integral part of the product.
Keep these operating instructions and all other applicable docu-
ments in a safe place so that they are available when required.

1.1 CE LABEL

STEGO Elektrotechnik GmbH confirms the conformity of the
current sensor with UL2808 and EN 61010 1. A corresponding
declaration of conformity has been issued. You can find them on
our homepage.

1.2 SYMBOLS USED

ﬁ Warning! Dangerous situation which can lead to death
or serious injury if the instructions are not followed.

ﬁ Warning! Dangerous situation which can lead to death
or serious injury if the instructions are not followed.

) Important note

I Failure to observe these instructions may result in
malfunctions or faults.

> Instruction for action

2 SAFETY INSTRUCTIONS

The installation may only by performed by qualified electricians in
compliance with the national power supply guidelines

(IEC 60364).

The technical specifications on the nameplate must be observed.
In the event of noticeable damage or malfunction, the device

must not be repaired or put into operation (dispose of the device).

No modification or reconstruction of the device may be perfor-
med.

3 INTENDED USE

The Current Smart Sensor is used for the contactless measu-
rement of alternating currents (AC current) in a cable by fee-
ding the conductor to be measured through the opening. The
measured current is processed digitally and output either via
the analogue or the 10-Link interface.

The power and energy are calculated internally and output
via the 10-Link interface. The sensor must only be used in
stationary, sealed housings for electrical devices.

A\

3.1 OPERATION/STORAGE AREA

Warning! Non-compliance with the instructions for use
or technical specifications can lead to property damage
and/or personal injury.

The device is designed for ambient air in dry indoor areas. (See
section ,Technical data”)

3.2 LIMITATION OF THE AREA OF APPLICATION

The device may only be operated in an environment that
ensures degree of contamination 2 (or better) in accordance
with IEC 61010. Degree of contamination 2 means that only
non-conductive contamination may occur. Occasionally,
however, temporary conductivity due to condensation must
be expected.

Use only in environments with max. 90% relative humidity
(observe IP30).

The device may not be operated in aggressive ambient air.
The device may be operated up to an altitude of 4,000 met-
res.

4 DEVICE DESCRIPTION

4.1 OVERVIEW

The device has an I0-Link communication interface. An
|0-Link-capable module (I0-Link master) is required to read and
process the data. The device can also be connected directly to an
analogue measuring device or a control system.

Clip fastening

Opening for conductor to be measured
Clamp pusher for fixing the conductor
M12 connector

BWN -



4.2 OPERATION IN 10 LINK MODE

To use 10-Link, the device must be connected to an 10-Link
master. In 10-Link mode, bidirectional communication takes place
between the master and the device. The device is integrated into
the control level via the master, the communication parameters
are exchanged and the cyclical data exchange of the process
data takes place.

A\

Warning! 10-Link mode is only available for port class
A. Failure to follow this warning can lead to serious
property damage and/or personal injury

Use only port class A for 10-Link mode. Before commis-
sioning, please check the port class carefully.

4.3 OPERATION IN SI0 MODE (STANDARD | 0 MODE)

In SI0 mode, a sensor works as a conventional switch and only
supports analogue or digital input and output signals. Commu-
nication via 10-Link between the sensor and the master does not
take place in this mode.

The sensor must be connected to an 10-Link master for parame-
ter assignment, but this is not required for operation (see section
,Operation in SI0 mode (standard | O mode)").

Not all functions and features of the device can be used in SIO
mode.

4.4 OUTPUT FUNCTIONS SWITCHING OUTPUT

o Note! The switching logic can be inverted via 10-Link.
The following examples apply to the switching logic
HIGH (0-> 1)

Single Point Mode

Schaltzustand
—p| Hyst
4

SSC v i)

1 -
0 inaktiv ] aktiv

<+

0

» Messwert
SP1

The switching behaviour is defined via a limit value SP1 and a
hysteresis. The hysteresis must be within the detection range.

If the measured value increases, the switching output is inactive
as long as the measured value is between the start of the detecti-
on range and the limit value SP1. If the measured value is greater
than the SP1 limit value, the switching output becomes active.

If the measured value falls, the switching output is active as long
as the measured value ishetween the end of the detection range
and the limit value SP1, minus the set hysteresis. If the measured
value is lower, the switching output becomes inactive.

Two Point Mode

Schaltzustand

4
SSC v *

1 i :
0 inaktiv i y aktiv

0

» Messwert
sP2  sP1

The switching behaviour is defined via a switch-on point SP1 and
a switch-off point SP2.

If the measured value increases, the switching output is inactive
as long as the measured value is between the start of the detec-
tion range and the switch-on point SP1. If the measured value
increases above the switch-on point SP1, the switching output
becomes active.

If the measured value falls, the switching output is active as long
as the measured value is between the end of the detection range
and the switch-off point SP2. If the measured value falls below
the switch-off point SP2, the switching output becomes inactive.

Window Mode
Schaltzustand
4 —»‘ Hyst |€— —>‘ Hyst |€—
SSC v 1 Window %
01 1 5 » Messwert
0 inaktiv i aktiv inaktiv
sP2 sP1

In window mode, the switching points SP1 and SP2 are set for the
switching output. The switching window (range between SP1 and
SP2) and the hysteresis must be within the detection range.

If the measured value increases, the switching output is inactive
as long as the measured value is between the start of the detecti-
on range and the window limit SP2. The switching output remains
active until the measured value increases above the window limit
SP1 plus the hysteresis. Above this, the switching output beco-
mes inactive again.

If the measured value falls, the switching output is inactive as
long as the measured value is between the end of the detection
range and the window limit SP1. The switching output remains
active until the measured value falls below the window limit SP2
minus the hysteresis. Below this, the switching output becomes
inactive again.

You can find more information on parameter assignment in SIO
mode in section 10 Link Parameters"”.

5 TECHNICAL DATA

You can find the technical data for the device in our online-data
sheet.
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6 ASSEMBLY

Installation is performed directly on a 35-mm rail (top-hat rail
mounting, IEC/EN 60715) using a clip on the back of the device
or alternatively using the STEGO-Fix Plus accessory (with screw,
adhesive or magnetic attachment).

o Notice: Please note the restrictions on the area of
application during installation.

Installation

The power cable to be measured is fixed in the device by a clamp
pusher with a latching function.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage

7 ELECTRICAL CONNECTION

The device may only be installed by a qualified electrician in
compliance with the national power supply guidelines.The sensor
must be supplied with a SELV power supply unit in accordance
with one of the following standards: IEC 60950-1, IEC 62368-1 or
IEC 61010-1.

/N

Warning! Before installing the device, the system must
be disconnected from the mains and secured against
being switched on again.

7.1 PLUG ASSIGNMENT

PIN 10-Link Analog
1 +24V DC +24V DC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND
4 |0-Link / SIO-Mode n/a

Warning! The measuring cable must be insulated for at
least 300 V.

Installation position

As desired. A vertical placement with electrical connection (M12
connector) facing downwards is recommended.

7.2 CONNECTION EXAMPLES

10-Link variant

} Fieldbus PLC

Heater

Smart Sensor Strom 10-Link Master

ESS076

Smart Sensor Strom
£SS 076

Variant 4...20 mA (analog)

PLC

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076




8 INSTALLATION

8.1 10-LINK VARIANT

For the parameter assignment of the device, either a PC with USB
|0-Link master or an appropriately configured 10-Link environ-
ment is required. The device can be operated both in 10-Link
mode and in SI0 mode (standard 1/0 mode).

» Prepare the computer, software and master (observe the ope-
rating instructions for the respective devices).

» Connect device to USB |0-Link master.

» Download the I0DD file from the following link: https://www.
stego-group.com/products/ess-076 / https://ioddfinder.io-link.
com.

» Import the I0DD file into your control system software.

» Carry out the parameter assignment of the device (for further
information, see the section |0 Link Parameters”).

» For operation in SIO mode: Remove USB |0-Link and put device
in operation.

» Check that the performed parameter assignment has been
accepted by the device; the sensor may need to be read out
again.

8.2 VARIANT 4...20 MA (ANALOG)

Connect the device directly to the (analogue) inputs of a control
system or measuring device via the M12 connector.

If the configured value range is exceeded or not reached, the

connected output device (current monitoring device or PLC) out-
puts the following failure information:

Measured value ‘ Failure information on the monitoring device

<3,6 mA 3mA
>21TmA 23 mA

The lower and upper current limit of the analogue variant can be
adjusted in the 10-Link device tool using the parameters ‘Adjus-
table value for 4mA" and 'Adjustable value for 20mA' (see chapter
,10 Link Parameters"). The minimum difference between the lower
and upper current limitis 10 A (Al = 10 A).

The value range is automatically reset to the factory default valu-
es (lower limit: 0 A, upper limit: 100 A) if:

the lower current limit is set higher than the upper limit or
the difference between the upper and lower current limit is
less than 10 A

3,8mA 20,5mA
< E
£ (=]

3,6 mA - ~ | 21mA
“«-=-=--> e - - - —»
Ausfall- Messinformation Ausfall-
information information

Ubergangsbereich Ubergangsbereich
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9 10 LINK PARAMETERS

9.1 GENERAL DATA

Manufacturer name

STEGO Elektrotechnik GmbH

Manufacturer ID 0x04C6 / 1222d
Manufacturer URL www.stego-group.com
Product ID ESS 07600.2-01
Device ID 0x000191/ 401d
|0-Link version 1.1

Bit rate COM?2

Min. cycle time 10 ms

SI0 Mode Yes

Data storage Yes

Supported profiles

Smart sensor profile SSP 4.1.1

0 Notice: If the manufacturer ID (vendor ID), device ID and product ID are referenced in your PLC system, this ensures that the
connected device type is correct, 10-Link data storage is activated and your application continues to function, even if your
device has been replaced with a successor model.

9.2 IDENTIFICATION

The device information is the electronic nameplate of the sensor. It can only be read and not changed. The I0-Link master port per-
forms the set validation of the identification data of the 10-Link device when the 10-Link device is reconnected or every time the com-

munication restarts.

Parameter name Description Index Subindex |Data type Standard value

Vendor Name Manufacturer name 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik
GmbH

Vendor Text Manufacturer text 17 0x00 StringT [ 64] www.stego-group.com

Product Name Device name 18 0x00 StringT [ 64] ESS 076

Product ID ID number of the device 19 0x00 StringT [ 64] ESS 07600.2-01

Product Text Device description 20 0x00 StringT [ 64 ] Smart Sensor Strom

Serial Number Serial number 21 0x00 StringT[16]

Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64 ]

Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64 ]

Application-specific Tag 24 0x00 StringT [32] ook

Function Tag Label device with function-specific information. 25 0x00 StringT [ 32] ok

Location Tag Label device with location-dependent informa- 26 0x00 StringT [ 32] Hxk

tion.




9.3 PROCESS DATA

Parameter name Description Index Subindex |Bit offset |Data type Standard value
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value | Displays the current measured value of the 0x01 16 IntegerT_16 | 0to 10000
sensor.
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 -Switching Signal Displays the detection status of an object or 0x03 0 BooleanT false = Low
a measured value below/above a threshold true = High
value.
SSC.2 - Switching Signal | Displays the detection status of an object or 0x04 1 BooleanT false = Low
a measured value below/above a threshold true = High
value.

31 30 29 28

Scale Electric Current

9.4 MONITORING

Parameter name
Process Data Input

Bitoffset Electric current (IntegerT_16)

27 26 25 24 23 22 21

Description
(read only)

SSC1.1 -Switching Signal bzw. SSC1.2-Switching Signal

19 18 17 16

Standard value

MDC - Measurement Value

Displays the current measured value of the sensor.

0to 10000

No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),

Out of range (+) (32760)

SSC.1 - Switching Signal Displays the detection status of an object or a measured value false = Low
below/above a threshold value. true = High

SSC.2 - Switching Signal Displays the detection status of an object or a measured value false = Low
below/above a threshold value. true = High

Electric Power Power for calculating the electrical energy. 0

Electric Energy Variable shows the consumption of the load over time. 0

Parameter Config Fault Collection List of indexes with parameters assigned incorrectly

Parameter config fault collection - index [1 0K (0),

Parameter config fault collection - index [2

Parameter config fault collection - index [3

Parameter config fault collection - index [4

Parameter config fault collection - index [6

Parameter config fault collection - index [7

Parameter config fault collection - index [8

Parameter config fault collection - index [9

[1]
2]
(3]
(4]
Parameter config fault collection - index [5]
[6]
7]
(8]
9]
[

Parameter config fault collection - index [10]

SSC.1 Param, Index (60 ),

SSC.1 Config, Index (61),

SSC.2 Param, Index ( 62 ),

SSC.2 Config, Index (63 ),

Mains voltage to calculated electric power

(77),

Value between 0.0 and 90.0 to adjusted the
4mA (91),

Value between 10.0 and 100.0 to adjusted

the 20mA (92),

Time to save operating hours for threshold
between 60s and 3600s (94)

Number of turns adjustable between

Tand 10(95)




9.5 PARAMETER

In 10-Link mode, all parameters can be changed both during commissioning and during operation via the control system.

i Notice: Changing parameters during operation can impair the functionality of the system.

PARAMETERS (GENERAL)

Parameter name

Index

Description

| Subindex | Data type

| Value

Time to save operating This time is used for determining when the operating hours counter 94 0x00 UlntegerT_16 | 60 ... 3600
hours for threshold for the threshold value is stored

Number of turns Number of power cable windings 95 0x00 UlntegerT_8 1..10
Adjustable value for 4mA | Lower current limit for analogue interface 91 0x00 Float32T 0.0...90.0
Adjustable value for Upper current limit for analogue interface 92 0x00 Float32T 10.0....100.0
20mA

Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 Float32T 0...300

PARAMETER SMART SENSOR PROFILE (SSP)

Parameter name ‘ Description Index Subindex |Bit offset | Data type Individual values
SSC.1 Param Defines the setpoint values for switching signal 60 0x00 RecordT
channel 1. (read/write)
Setpoint SP1 Defines the setpoint 1 for the switching signal 0x01 IntegerT_32 |0 to 10000
channel.
Setpoint SP2 Defines the setpoint 2 for the switching signal 0x02 IntegerT_32 |0 to 10000
channel.
SSC.1 Config Defines the configuration parameters for swit- 61 0x00 RecordT
ching signal channel 1. (read/write)
Logic Defines the logical representation of the switching 0x01 UlntegerT_8 | 0 = High active,
signal SSC in the process data. 1=Low active
Mode Defines the evaluation mode for the switching 0x02 UlntegerT_8 |0 = Deactivated,
signal SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 = Two point
Hysteresis Defines the hysteresis at the switching points. 0x03 IntegerT_32 |0to 10
SSC.2 Param Defines the setpoint values for switching signal 62 0x00 RecordT
channel 2. (read/write)
Setpoint SP1 Defines the setpoint 1 for the switching signal 0x01 IntegerT_32 | 0to 10000
channel.
Setpoint SP2 Defines the setpoint 2 for the switching signal 0x02 IntegerT_32 | 0to 10000
channel.
SSC.2 Config Defines the configuration parameters for swit- 63 0x00 RecordT
ching signal channel 2. (read write)
Logic Defines the logical representation of the switching 0x01 UlntegerT_8 |0 = High active,
signal SSC in the process data. 1= Low active
Mode Defines the evaluation mode for the switching 0x02 UlntegerT_8 |0 = Deactivated,
signal SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Defines the hysteresis at the switching points. 0x03 IntegerT_32 |0to 10
Teach Select Selects the switching signal channel for which a 58 0x00 UintegerT_8 | Default Channel (0),
teach procedure is to be used. (rw) SSC.1(1),
SSC.2(2),
Teach Result Shows the complete result information of the 59 0x00 RecordT
learning process, including the current status and
the result flags. (ro)
State 1 0 UlntegerT_4 | Idle (0),
SP1 success (1),
SP2 success (2),
SP1, SP2 success (3),
Wait for command (4),
Busy (5), Error (7)

|21




A setpoint (SP1, SP2) is set via a single command that triggers the recording of the current value, the range check, the calculation and
the activation of the setpoint. During the teaching process, the measured value should be constant to ensure consistent determination
of the teach value. (See section ,Commands"” on page 9)

Example of single value teach in single point mode:

Command reaction:
,Teach SP1“

Example of single value teach in window mode:

9.6 DIAGNOSTIC DATA

Command reaction:
,Teach SP2“
,Teach SP1“

The diagnostic data continuously supplies information regarding the condition of the sensor and the monitored environment. In this
process, events triggered by the 10-Link device interrupt the transmission of parameter data (prio diagnostic data). Diagnostic data is

read only.
Parameter name Description Index | Subindex | Bit offset |Data type Individual ~ Standard
values value
Operating Hours Operating hours counter (base unit 0,000278 h) 75 0x00 UintegerT_32 0
Operating hours for threshold | Operating hours counter for threshold value 93 0x00 UlntegerT32 0
(base unit 0.000278)
Power-On Counter Activation counter 76 0x00 UlntegerT_32 0
Error Count Error counter 32 0x00 UlntegerT_16 0
Min. memory electric current | Minimum measured electrical current stored 89 0x00 UlntegerT_16 0
Max. memory electric current | Maximum measured electrical current stored 90 0x00 UlntegerT_16 0
SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of 80 0x00 IntegerT_32 0
SSC.1. Resetable with system command.
SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of 81 0x00 IntegerT_32 0
SSC.2. Resetable with system command.
Device Status Device status 36 0x00 UlntegerT_8
Device is OK 0
Maintenance required 1
Out of specification 2
Functional check 3
Failure 4
Detailed Device Status Additional device-dependent information 37 0x00 ArrayT [6]
(errors/warnings/ messages)
Detailed Device Status [1] Output of errors/warnings/messages 0x01 120 OctetStringT [3] | See
Detailed Device Status [2] 0x02 96 |OctetStringT [3] | -Events
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3] gggounce—
Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3] | ments"
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
MDC Data Information Descriptor for information about the measure- | 16512 0x00 RecordT
ment data that is transmitted via the 10-Link
communication channel. (read only)
Lower Value Lower value of the measuring range 0x01 56 IntegerT_32 0 0
Upper Value Upper value of the measuring range 0x02 24 IntegerT_32 10.000 10.000
Unit Standardised code for physical unit 0x03 8 UlntegerT_16 A(1209) |[A]
Scale Exponent(s) of a multiplier (with base 10) for 0x04 0 IntegerT_8 -2 -2

automatic handling of the process data for the
current (factor equal to 10scale)




Parameter name Description Index | Subindex |Bit offset | Data type Individual ~ Standard

values value
Electric current minimum For storing the minimum measured electrical 89 0x00 UlntegerT_16
current
Electric current maximum For storing the maximum measured electrical 90 0x00 UlntegerT_16
current

Parameter name Description Index Subindex | Bitoffset |Data type Factor for Unit
display value
Histogram electric current Time in which the actual value of this device 100 RecordT [h]
was between this range.

01..49A Duration of the frequencies in the range 1 608 UlntegerT_32 | 0.000278

50...99 A 0.110 700 A 2 576 | UlntegerT_32

10,0..149 A 3 544 UlntegerT_32

15,0..19,9 A 4 512 UlntegerT_32

20,0..249 A 5 480 UlntegerT_32

25,0..29,9 A 6 448 UlntegerT_32

30,0..349 A 7 416 UlntegerT_32

35,0...39,9 A 8 384 UlntegerT_32

40,0..449 A 9 352 UlntegerT_32

45,0..499 A 10 320 UlntegerT_32

50,0...54,9 A 11 288 UlntegerT_32

55,0...59,9 A 12 256 UlntegerT_32

60,0...64,9 A 13 224 UlntegerT_32

65,0...69,9 A 14 192 UlntegerT_32

70,0..749 A 15 160 UlntegerT_32

75,0..79,9 A 16 128 UlntegerT_32

80,0..849A 17 96 UlntegerT_32

85,0..899A 18 64 UlntegerT_32

90,0..949A 19 32 UlntegerT_32

95,0...100 A 20 0 UlntegerT_32

9.7 EVENTS AND ANNOUNCEMENTS
The messages are output via the variable Detailed Device Status [x].

Parameter name Description Value range Type Event Code
Process Data Event Process variable range exceedance - process data uncertain (OL) false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal SSC.1 switching signal changed false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal SSC.2 switching signal changed false/true Warnung 6205
Electric energy Maximum electrical energy value reached false/true Warnung 6207
Electric current Maximum electrical current reached false/true Warnung 6208
Histogramm data Histogram data: maximum time reached false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Event code or ID unknown false/true Warnung 6298




9.8 COMMANDS

The commands are write only. The resetting of all values requires the password "stego”.

Subindex Individual

values

Parameter name

Description

Data type

Max. memory electric current,
histogram data, electric
energy and operating hours for
threshold)

mum values, histogram data, electrical energy and operating hours for
threshold value)

Production Password Password for using the production commands. (Write Only) 4000 0x00 StringT [16]
System Command System commands 2 0 UlntegerT_8
Reset time to save operating | Resetting the time for storing the threshold value 249
hours for threshold to default
value
Reset electric energy to zero | Reset electric energy to zero 252
Reset mains voltage to default | Reset mains voltage to default value 253
value
Reset adjustable value for Reset adjustable values for 4 mA and 20 mA to default value. 254
4mA and 20maA to default
value
Reset number of turn Resetting the number of power cable windings 255
Device Reset Trigger of a warm start. The device is put in the starting condition. 128
Communication is interrupted by the device and then resumed by the
master.
Application Reset The parameters of the technology-specific application are set to 129
default values. The identification parameters remain unchanged. An
upload is carried out to the master's data memory if this is activated
in the port configuration of the master.
Teach SP1 Determines setpoint 1 in a single teach process. 65
Teach SP2 Determines setpoint 2 in a single teach process. 66
Back to the Box The device parameters are set to the factory default values and com- 131
munication is blocked until the next time the device is switched on.
Note: Disconnect the device directly from the master port!
Production Command 4001 0x00 UlntegerT_8
Reset operating hours for Resetting the operating hours counter for the threshold value UlntegerT_8 6
threshold
Reset min. and max. memory | Resetting the value for the minimum and maximum measured current 5
electric current
Reset all SSC.n Counter Reset all SSC.n counters UintegerT_8
Reset all (Counter, Min. and Resetting all data (counters, electrical current minimum and maxi- UlntegerT_8




10 MAINTENANCE AND DISPOSAL

No maintenance or servicing measures are necessary. After use,
the device must be disposed of in an environmentally friendly
manner in line with applicable national regulations.

11 WARRANTY

The warranty period for the buyer's warranty claims is one year
for newly manufactured moveable items and for work performed
on moveable items; for contracts for the delivery of used items it
is six months. The warranty period will commence upon delivery
of the item and, in the case of work performed, upon acceptance
thereof. You can find more information online at https://www.
stego-group.com/agb.

o  Notice The manufacturer accepts no liability for non
compliance with these operating instructions, improper
use and modification or damage to the device.

SPACE FOR NOTES
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1 REMARQUES RELATIVES A LA DOCUMEN-
TATION

1.1 CONSERVATION DES DOCUMENTS

Le mode d'emploi fait partie intégrante du produit. Conservez ce
mode d'emploi ainsi que tous les documents qui I'accompagnent
de maniere a pouvoir les consulter en cas de besoin.

1.1 MARQUAGE CE

La société STEGO Elektrotechnik GmbH confirme la conformité
du capteur de courant aux normes UL2808 et EN 61010-1. Une
déclaration de conformité correspondante a été établie. Vous la
trouverez sur notre site Internet.

1.2 SYMBOLES UTILISES
Avertissement! Situation dangereuse pouvant entrai-
ner la mort ou des blessures graves en cas de non-res-

pect de la consigne.

ﬁ Avertissement! Situation dangereuse pouvant entrai-
ner la mort ou des blessures graves en cas de non-res-
pect de la consigne.

Remarque importante
Le non-respect de cette consigne peut entrainer des
dysfonctionnements ou des pannes.

> Instructions d'action

2 CONSIGNES DE SECURITE

Linstallation ne doit étre réalisée que par un personnel électricien

qualifié dans le respect des directives concernant I'approvisionne-

ment en électricité en vigueur dans les différents pays

(CEI 60364).

Les données techniques indiquées sur la plague signalétique
doivent étre impérativement respectées.

En cas de dommages ou de dysfonctionnements visibles, I'appa-
reil ne doit pas étre réparé ou mis en service (mettre I'appareil au
rebut).

Aucune modification ou transformation ne doit étre effectuée sur
I'appareil.

3 UTILISATION CONFORME

Le capteur de courant intelligent sert @ mesurer sans contact
les courants alternatifs (CA) d’une ligne électrique en faisant
passer le conducteur a mesurer par l'ouverture. Le courant
mesuré est traité numériquement et affiché soit via l'interfa-
ce analogique, soit via I'interface 10-Link.

La puissance et I'énergie sont calculées en interne et af-
fichées via I'interface 10-Link. Le capteur ne doit étre utilisé
que dans des boitiers fixes et fermés pour appareils élec-
triques.

A\

Avertissement! Le non-respect des consignes d'utilisa-
tion ou des indications techniques peut entrainer des
dommages matériels et/ou corporels.

3.1 ZONE D’UTILISATION/DE STOCKAGE

Lappareil est adapté a un usage dans l'air ambiant, dans des end-
roits secs en intérieur (voir chap. ,Caractéristiques techniques").

3.2 RESTRICTION DE LA ZONE D'UTILISATION

L'appareil ne doit étre exploité que dans un environnement
assurant un degré de pollution 2 (ou supérieur) conformé-
ment a la norme CEI 61010. Degré de pollution 2 signifie que
seule une pollution non conductrice est autorisée. Occasi-
onnellement, il faut toutefois s'attendre a une conductivité
temporaire causée par la condensation.

Utilisation uniqguement dans des environnements avec une
humidité relative de 90 % maximum (respecter I'lP30)
Lappareil ne doit pas étre utilisé dans une atmosphere agres-
Sive.

Lappareil doit étre utilisé jusqu'a une altitude de 4 000 m.

4 DESCRIPTION DE LAPPAREIL

4.1 VUE D’ENSEMBLE

L'appareil dispose d'une interface de communication 10-Link. Un
module compatible 10Link (maitre 10-Link) est nécessaire pour la
lecture et le traitement des données. Lappareil peut également
étre raccordé directement a un appareil de mesure analogique ou
a un systeme de commande.

Fixation par clip

Ouverture pour le conducteur électrique a mesurer
Poussoir de serrage pour fixer le conducteur électrique
Connecteur M12

2WN -



4.2 FONCTIONNEMENT EN MODE 10-LINK

Pour utiliser 10-Link, I'appareil doit étre raccordé a un maitre 10-
Link. En mode 10-Link, une communication bidirectionnelle a lieu
entre le maitre et I'appareil. Lappareil est intégré dans le niveau
de commande via le maitre, les parametres de communication
sont échangés et I'echange cyclique des données de processus a
lieu.

A\

Avertissement! Mode |0-Link disponible uniqguement
pour le port de classe A. Le non-respect de cette consi-
gne peut entrainer de graves dommages matériels et/
ou corporels.

Utilisez exclusivement le port de classe A pour le mode
|0-Link. Vérifiez soigneusement la classe du port avant
la mise en service.

4.3 FONCTIONNEMENT EN MODE SI10 (MODE E/S STAN-
DARD)

En mode SIO, un capteur fonctionne comme un interrupteur
classique et prend en charge uniguement des signaux d'entrée et
de sortie analogiques ou numérigues. Une communication via 10-
Link entre le capteur et le maitre n'a pas lieu dans ce mode.

Le capteur doit étre raccordé a un maitre 10-Link pour le paramé-
trage, mais ce dernier n'est pas nécessaire pour le fonctionne-
ment (voir chap. ,Variante 4-20 MA (analogique)").

En mode SIO, certaines fonctions et caractéristiques de I'appareil

ne peuvent pas étre utilisées.
4.4 FONCTIONS DE SORTIE - SORTIE DE COMMUTATION
o Remarque! La logique de commutation peut étre inver-

I sée via I0-Link. Les exemples suivants s'appliquent a la
logique de commutation HIGH (0 -> 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
—p| Hyst |«—

4 |

ssC v *

0~ H » Messwert
0 inaktiv i aktiv
sP1

Le comportement de commutation est défini par une valeur limite
SP1 et une hystérésis. Lhystérésis doit se trouver dans la plage
de détection.

Lorsque la valeur de mesure augmente, la sortie de commutation
est inactive tant que la valeur de mesure se trouve entre le début
de la plage de détection et |a valeur limite SP1. Si la valeur de
mesure est supérieure a la valeur limite SP1, la sortie de com-
mutation devient active.

Lorsque la valeur de mesure diminue, la sortie de commutation
est active tant que la valeur de mesure se trouve entre la fin de

la plage de détection et la valeur limite SP1 moins I'hystérésis
réglée. Si la valeur de mesure est inférieure, la sortie de com-
mutation devient inactive.

Two Point Mode

Schaltzustand

4
SSC v *

1 i :
0 inaktiv i y aktiv

0 » Messwert

sP2  sP1

Le comportement de commutation est défini par un point d'acti-
vation SP1 et un point de désactivation SP2.

Lorsque la valeur de mesure augmente, la sortie de commutation
est inactive tant que la valeur de mesure se trouve entre le début
de la plage de détection et le point d'activation SP1. Si la valeur
de mesure dépasse le point d'activation SP1, la sortie de com-
mutation devient active.

Sila valeur de mesure diminue, la sortie de commutation est
active tant que la valeur de mesure se trouve entre la fin de la
plage de détection et le point de désactivation SP2. Si la valeur
de mesure descend en dessous du point de désactivation SP2, la
sortie de commutation devient inactive.

Window Mode
Schaltzustand
4 —»‘ Hyst |€— —>‘ Hyst |€—
SSC v 1 Window %
0 ' r » Messwert
0 inaktiv i aktiv inaktiv
sP2 sP1

Dans le mode « Window Mode », les points de commutation SP1
et SP2 sont définis pour la sortie de commutation. La fenétre de
commutation (zone entre SP1 et SP2) et I'hystérésis doivent se
trouver dans la plage de détection.

Lorsque la valeur de mesure augmente, la sortie de commutation
est inactive tant que la valeur de mesure se trouve entre le début
de la plage de détection et la limite de fenétre SP2. La sortie de
commutation reste active jusqu’a ce que la valeur de mesure
dépasse la limite de fenétre SP1 plus I'hystérésis. Au-dela, la
sortie de commutation redevient inactive.

Lorsque la valeur de mesure diminue, la sortie de commutation
est inactive tant que la valeur de mesure se trouve entre la fin

de la plage de détection et la limite de fenétre SP1. La sortie de
commutation reste active jusqu’a ce que la valeur de mesure de-
scende en dessous de la limite de fenétre SP2 moins I'hystérésis.
En dessous, la sortie de commutation redevient inactive. Vous
trouverez de plus amples

Vous trouverez de plus amples informations sur le paramétrage
en mode SIO au chap. ,Parametres 10-Link".

5 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Vous trouverez les caractéristiques technigues de 'appareil dans

notre fiche technique en ligne.
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6 MONTAGE 7 RACCORDEMENT ELECTRIQUE

Le montage s'effectue directement sur un rail de 35 mm (mon- L'appareil doit étre installé uniqguement par un personnel électri-
tage sur profilé chapeau, [EC/EN 60715) a I'aide d'un clip situé cien qualifié dans le respect des directives concernant I'appro-

a l'arriere de I'appareil ou, en alternative, a l'aide de l'accessoire visionnement en électricité qui sont en vigueur dans le pays.
STEGO-Fix Plus (avec fixation par vis, fixation par adhésif ou Le capteur doit étre alimenté avec un bloc d'alimentation SELV,
fixation magnétique). conformément aux normes suivantes : CEI 60950-1, CEl 62368-1

ou CEI61010-1.

. Avis Veuillez tenir compte de la restriction de la zone
d'utilisation lors du montage. A Avertissement! Avant d'installer I'appareil, l'installation
doit étre mise hors tension et protégée contre toute

. remise en marche.
Installation

Le cable électrique a mesurer est fixé dans l'appareil a I'aide d'un 7.1 AFFECTATION DES BROCHES
poussoir de serrage avec encliquetage. )

. PIN 10-Link Analog
1 +24V DC 24V DC
2 n/a 4. 20mA
3 GND GND
4 10-Link / SI0-Mode n/a

7.2 EXEMPLES DE RACCORDEMENT
VARIANTE 10-LINK

Dismantling/ Demontage

} Fieldbus PLC

Smart Sensor Strom 10-Link Master
£SS 076

A Avertissement! Le cable de mesure doit étre isolé pour & &%@]@_
une tension min. de 300 V. :

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076

VARIANTE 4-20 mA (ANALOGIQUE)

PLC

Heater

Smart Sensor Strom

Position de montage
ESS 076

Position au choix, il est recommandé de fixer le capteur verticale-
ment avec le raccord électrique (connecteur M12) vers le bas.




8 INSTALLATION

8.1 VARIANTE I0-LINK

Pour le paramétrage de I'appareil, il faut soit un PC avec un maitre
USB 10-Link, soit un environnement |0-Link configuré en consé-
quence. Lappareil peut étre utilisé aussi bien en mode 10-Link
qu'en mode SIO (mode E/S standard).

» Préparer l'ordinateur, le logiciel et le maitre (consulter les mo-
des d'emploi des appareils respectifs)

» Connecter I'appareil au maitre USB 10-Link

» Téléchargez le fichier 10DD a l'aide du lien suivant : https:/
www.stego-group.com/fr/produits/ess-076 ou https://ioddfin-
der.io-link.com.

» Importez le fichier I0DD dans votre logiciel de commande.

» Effectuez le paramétrage de I'appareil (pour de plus amples
informations, voir chapitre ,Parametres 10-Link")

» En cas de fonctionnement en mode SIO : retirer le maitre USB
|0-Link et mettre I'appareil en service.

» Vérifiez si le paramétrage effectué a été accepté par I'appareil,
le cas échéant, le capteur doit étre lu une nouvelle fois.

8.2 VARIANTE 4-20 MA (ANALOGIQUE)

Raccordez 'appareil directement aux entrées (analogiques) d'un
systeme de commande ou d'un appareil de mesure via le connec-
teur M12.

En cas de dépassement ou de non-atteinte de la gamme de

valeurs configurée, 'appareil de sortie raccordé (amperemetre ou
API) fournit les informations de défaillance suivantes :

Valeur de mesure ‘ Information de défaillance sur I'appareil de mesure

< 3,6 mA 3mA

221 mA 23 mA

Les limites de courant inférieure et supérieure de la variante ana-
logique sont réglables dans 10-Link Device Tool via les paramet-
res 'Adjustable value for 4mA’ et 'Adjustable value for 20mA’ (voir
chapitre ,Parametres 10-Link"). La différence minimale entre les
limites de courant inférieure et supérieure est de 10 A (Al = 10 A).

La gamme de valeurs est automatiquement réinitialisée aux
valeurs par défaut définies en usine (limite inférieure : 0 A, limite
supérieure : 100 A) si :

La limite inférieure de courant est réglée a une valeur supéri-
eure a la limite supérieure ou

La différence entre les limites de courant supérieure et inféri-
eure est inférieure a 10 A.

3,8mA 20,5mA
< S
£ (=]

3,6 mA - ~ | 21mA
“«-=-=--> e - - - —»
Ausfall- Messinformation Ausfall-
information information

Ubergangsbereich Ubergangsbereich
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9 PARAMETRES IO-LINK

9.1 DONNEES GENERALES

Nom du fabricant

STEGO Elektrotechnik GmbH

ID du fabricant 0x04C6 / 1222d

URL du fabricant www.stego-group.com
ID du produit ESS 07600.2-01
Device ID 0x000191/ 401d
Version 10-Link 1.1

Port COM?2

Durée de cycle min. 10 ms

SI0 Mode oui

Conservation des données oui

Profils pris en charge

Smart Sensor Profile SSP 4.1.1

0 Avis: Si I'ID du fabricant (Vendor ID), I''D de I'appareil et I'ID du produit sont référencés dans votre systeme AP, il est garanti
que le type d'appareil raccordé est correct, que la mémorisation des données 10-Link est activée et que votre application
continue de fonctionner, méme si votre appareil a été remplacé par un modele plus récent.

9.2 IDENTIFICATION

Les informations sur I'appareil constituent la plaque signalétique électronique du capteur. Elles peuvent uniguement étre lues et ne
peuvent pas étre modifiées. Lors d'un nouveau raccordement de I'appareil I0-Link ou a chaque nouveau démarrage de la communicati-
on, le port maitre 10-Link effectue la validation réglée des données d'identification de I'appareil 10-Link.

Nom du paramétre

Description

Sous-index

Type de données

Valeur par défaut

Vendor Name Nom du fabricant 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik
GmbH
Vendor Text Texte du fabricant 17 0x00 StringT [ 64] www.stego-group.com
Product Name Nom de l'appareil 18 0x00 StringT [ 64] ESS 076
Product ID Numeéro d'identification de I'appareil 19 0x00 StringT [ 64] ESS 07600.2-01
Product Text Description de I'appareil 20 0x00 StringT [ 64 ] Smart Sensor Strom
Serial Number Numeéro de série 21 0x00 StringT[16]
Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64 ]
Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64 ]
Application-specific Tag 24 0x00 StringT [32] ook
Function Tag Identifier I'appareil avec des informations spéci- 25 0x00 StringT [32] Hkk
fiques a la fonction.
Location Tag Identifier I'appareil avec des informations liées a 26 0x00 StringT [ 32] ok

la localisation.




9.3 DONNEES DE PROCESSUS

Nom du paramétre Description Valeur par défaut
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value | Affiche la valeur de mesure actuelle du 0x01 16 IntegerT_16 0to 10000
capteur.
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 -Switching Signal Affiche I'état de détection d'un objet ou 0x03 0 BooleanT false = Low
d’'une valeur de mesure en dessous/ true = High
au-dessus d'une valeur seuil.
SSC.2 - Switching Signal | Affiche I'état de détection d'un objet ou 0x04 1 BooleanT false = Low
d’'une valeur de mesure en dessous/ true = High
au-dessus d'une valeur seuil.

Bitoffset Electric current (IntegerT_16)

High-Byte

Scale Electric Current

9.4 SURVEILLANCE

SSC1.1 -Switching Signal bzw. SSC1.2-Switching Signal

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16

Nom du paramétre

Description

Process Data Input (read only)

Valeur par défaut

MDC - Measurement Value Affiche la valeur de mesure actuelle du capteur.

0 to 10000

No measurement data (32764 ),

Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 - Switching Signal Affiche I'état de détection d'un objet ou d’une valeur de mesure en false = Low
dessous/au-dessus d’une valeur seuil. true = High
SSC.2 - Switching Signal Affiche I'état de détection d'un objet ou d’une valeur de mesure en false = Low
dessous/au-dessus d’une valeur seulil. true = High
Electric Power Puissance pour calculer énergie électrique. 0
Electric Energy Variable indiquant la consommation de la charge dans le temps. 0
Parameter Config Fault Collection Liste des index mal paramétrés
Parameter config fault collection - index [1] 0K (0),

Parameter config fault collection - index [2]

Parameter config fault collection - index [3]

Parameter config fault collection - index [4]

Parameter config fault collection - index [5]

Parameter config fault collection - index [6]

Parameter config fault collection - index [7]

Parameter config fault collection - index [8]

Parameter config fault collection - index [9)]

Parameter config fault collection - index [10]

SSC.1 Param, Index (60 ),

SSC.1 Config, Index (61),

SSC.2 Param, Index ( 62),

SSC.2 Config, Index (63),

Mains voltage to calculated electric
power (77),

Value between 0.0 and 90.0 to adjusted
the 4mA (91),

Value between 10.0 and 100.0 to adjus-
ted the 20mA (92),

Time to save operating hours for th-
reshold between 60s and 3600s (94)
Number of turns adjustable between
1and 10(95)




9.5 PARAMETRES

En mode 10-Link, tous les parametres peuvent étre modifiés via le systeme de commande, aussi bien lors de la mise en service qu'en
cours de fonctionnement.

i Avis: La modification des parametres en cours de fonctionnement peut affecter le fonctionnement de I'installation.

PARAMETRES (GENERAUX)

Nom du paramétre Description Index Sous-in- | Type de Valeur

dex données
Time to save operating Ce temps permet de déterminer quand le compteur d'heures de UlntegerT_16 | 60 ... 3600
hours for threshold fonctionnement pour valeur seuil est enregistré
Number of turns Nombre de spires du cable électrique 95 0x00 UlntegerT_8 1..10
Adjustable value for 4mA | Limite de courant inférieure pour I'interface analogique 91 0x00 Float32T 0.0..90.0
Adjustable value for Limite de courant supérieure pour l'interface analogique 92 0x00 Float32T 10.0...100.0
20mA
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 Float32T 0...300

PARAMETRES SMART SENSOR PROFILE (SSP)

Nom du paramétre

Description

Sous-in-
dex

Type de
données

Valeurs individu-
elles

SSC.1 Param Définit les valeurs de consigne pour le canal du 60 0x00 RecordT
signal de commutation 1. (read/write)
Setpoint SP1 Détermine la valeur de consigne 1 pour le canal du 0x01 IntegerT_32 0to 10000
signal de commutation.
Setpoint SP2 Détermine la valeur de consigne 2 pour le canal du 0x02 IntegerT_32 0to 10000
signal de commutation.
SSC.1 Config Définit les parameétres de configuration pour le 61 0x00 RecordT
canal du signal de commutation 1. (read/write)
Logic Définit la représentation logique du signal de com- 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
mutation SSC dans les données de processus. 1 =Low active
Mode Détermine le mode d'évaluation pour le signal de 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
commutation SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Définit I'hystérésis aux points de commutation. 0x03 IntegerT_32 0to10
SSC.2 Param Définit les valeurs de consigne pour le canal 2 du 62 0x00 RecordT
signal de commutation. (read/write)
Setpoint SP1 Détermine la valeur de consigne 1 pour le canal du 0x01 IntegerT_32 0to 10000
signal de commutation.
Setpoint SP2 Détermine la valeur de consigne 2 pour le canal du 0x02 IntegerT_32 0to 10000
signal de commutation.
SSC.2 Config Définit les parametres de configuration pour le 63 0x00 RecordT
canal du signal de commutation 2. (read/write)
Logic Définit la représentation logique du signal de com- 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
mutation SSC dans les données de processus. 1 = Low active
Mode Détermine le mode d'évaluation pour le signal de 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
commutation SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Définit I'hystérésis aux points de commutation. 0x03 IntegerT_32 0to10
Teach Select Sélectionne le canal de signal de commutation 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
pour lequel une procédure d'apprentissage doit étre SSC.1(1),
appliquée. (lecture-écriture) SSC.2(2),




Nom du paramétre Description Index Sous-in- | Offset Type de Valeurs individu-

dex (bit) données elles
Teach Result Affiche les informations complétes sur les résul- 59 0x00 RecordT
tats de I'apprentissage, y compris I'état actuel et
les indicateurs de résultat. (lecture seule)
State 1 0 UlntegerT_4 Idle (0),
SP1 success (1),
SP2 success (2),
SP1, SP2 success
(3).
Wait for command
(4), Busy (5), Error
()

Un point de commutation (SP1, SP2) est réglé par une seule commande qui déclenche I'acquisition de la valeur actuelle, le contréle de
la plage, le calcul et I'activation du point de commutation. Pendant le processus d'apprentissage, la valeur de mesure doit étre constan-
te afin de garantir une détermination cohérente de la valeur d'apprentissage (voir chap. ,Kommandos" auf Seite 9).

Exemple d'apprentissage d'une valeur unique (Single Value Teach) en mode Single Point :

Command reaction:
Jeach SP1Y eeccccaccccaaaan » SP1

Exemple d'apprentissage d'une valeur unique (Single Value Teach) en mode Window :

Command reaction:

JTeach SP2“ === e-mee-ae-- » sp2
JTeach SP1“  seeececcccccccccccccccccccnmanaaan » Sp1

9.6 DONNEES DE DIAGNOSTIC

Les données de diagnostic fournissent en continu des informations sur I'état du capteur et de I'environnement surveillé. Les événe-
ments déclenchés par I'appareil 10-Link interrompent la transmission des données de paramétres (données de diagnostic Prio). Les
données de diagnostic peuvent uniqguement étre lue (lecture seule).

Nom du paramétre Description Index | Sous-in- | Offset |Type de Valeurs Valeur par
dex (bit) données individu- défaut
elles

Operating Hours Compteur d'heures de fonctionnement (unité de 75 0x00 UlntegerT_32 0
base 0,000278 h)

Operating hours for threshold | Compteur d'heures de fonctionnement pour 93 0x00 UlntegerT32 0
valeur seuil (unité de base 0,000278)

Power-On Counter Compteur de mise en marche 76 0x00 UlntegerT_32 0

Error Count Compteur d'erreurs 32 0x00 UlntegerT_16 0

Min. memory electric current | Courant électriqgue minimal mesuré enregistré 89 0x00 UlntegerT_16 0

Max. memory electric current | Courant électrique maximal mesuré enregistré 90 0x00 UlntegerT_16 0

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of 80 0x00 IntegerT_32 0
SSC.1. Resetable with system command.

SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of 81 0x00 IntegerT_32 0
SSC.2. Resetable with system command.

Device Status Etat de I'appareil 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK 0

Maintenance required 1

Out of specification 2

Functional check 3

Failure 4




Nom du paramétre Description Sous-in- | Offset |Type de Valeurs Valeur par
dex (bit) données individu- défaut
elles
Detailed Device Status Informations supplémentaires dépendant de 37 0x00 ArrayT [6]
I'appareil (erreurs/avertissements/messages)
Detailed Device Status [1] Emission d'erreurs/d’avertissements/de mes- 0x01 120 OctetStringT [3] | voir ,Evé-
Detailed Device Status [2] sages 0x02 96 OctetStringT [3] | nements et
messages
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3] g
Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
MDC Data Information Descripteur pour les informations sur les 16512 0x00 RecordT
données de mesure transmises via le canal de
communication 10-Link. (read only)
Lower Value Valeur inférieure de la plage de mesure 0x01 56 IntegerT_32 0 0
Upper Value Valeur supérieure de la plage de mesure 0x02 24 IntegerT_32 10.000 10.000
Unit Code standardisé pour 'unité de mesure 0x03 8 UlntegerT_16 A (1209) [A]
Scale Exposant(s) d'un multiplicateur (en base 10) 0x04 0 IntegerT_8 2 2
pour la gestion automatique des données
de processus pour le courant (facteur égal a
10scale)
Electric current minimum Pour enregistrer le courant électriqgue minimal 89 0x00 UlntegerT_16
mesuré
Electric current maximum Pour enregistrer le courant électriqgue maximal 90 0x00 UlntegerT_16
mesuré

Nom du paramétre Description Sous-in- | Offset (bit) | Type de Facteur pour
dex données la valeur
d'affichage
Histogram electric current Temps pendant lequel la valeur réelle de cet 100 RecordT [h]
appareil se situait dans cette plage.
01..49A Durée des fréquences dans la plage de 0,1 a 1 608 UlntegerT_32 | 0.000278
50...99 A 100 A 2 576 | UlntegerT_32
10,0..14,9 A 3 544 UlntegerT_32
15,0..19,9 A 4 512 UlntegerT_32
20,0..249 A 5 480 UlntegerT_32
25,0..299 A 6 448 UlntegerT_32
30,0..349 A 7 416 UlntegerT_32
350..399A 8 384 UlntegerT_32
40,0...449 A 9 352 UlntegerT_32
45,0..499 A 10 320 UlntegerT_32
50,0..549 A 11 288 UlntegerT_32
55,0...59,9 A 12 256 UlntegerT_32
60,0...64,9 A 13 224 UlntegerT_32
65,0...69,9 A 14 192 UlntegerT_32
70,0..749 A 15 160 UlntegerT_32
750..799 A 16 128 UlntegerT_32
80,0..849 A 17 96 UlntegerT_32
85,0..89,9 A 18 64 UlntegerT_32
90,0..949 A 19 32 UlntegerT_32
95,0...100 A 20 0 UlntegerT_32




9.7 EVENEMENTS ET MESSAGES

Les messages sont émis via la variable Detailed Device Status [x].

Nom du paramétre

Description

Gamme de
valeurs

Type Event Code

Process Data Event Dépassement de la plage des variables de processus - données de processus false/true Warnung 35856
incertaines (surcharge)
SSC.1 Switching Signal SSC.1 Signal de commutation modifié false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal SSC.2 Signal de commutation modifié false/true Warnung 6205
Electric energy Valeur maximale de I'énergie électrique atteinte false/true Warnung 6207
Electric current Courant électrique maximal atteint false/true Warnung 6208
Histogramm data Données de I'histogramme : temps maximal atteint false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Code événement ou identifiant inconnu false/true Warnung 6298

9.8 COMMANDES

Les commandes sont accessibles en écriture seule (Write Only). La réinitialisation de toutes les valeurs nécessite un mot de

passe " stego .

Nom du paramétre Description Type de Valeurs indi-
données viduelles

Production Password Mot de passe pour utiliser les commandes de production. (Write Only) | 4000 0x00 StringT [16]
System Command Commandes systeme 2 0 UlntegerT_8
Reset time to save operating | Réinitialisation du temps d'enregistrement de la valeur seuil 249
hours for threshold to default
value
Reset electric energy to zero | Remettre I'énergie électrique a zéro 252
Reset mains voltage to default | Réinitialiser la tension du réseau a sa valeur par défaut 253
value
Reset adjustable value for Réinitialisation des valeurs réglables pour 4 mA et 20 mA a la valeur 254
4mA and 20mA to default par défaut.
value
Reset number of turn Réinitialisation du nombre de spires du cable électrique 255
Device Reset Déclenche un démarrage a chaud. Lappareil est ramené a son état 128
initial. La communication est alors interrompue par 'appareil puis
reprise par le maitre.
Application Reset Les parameétres de I'application spécifique a la technologie sont remis 129
aux valeurs par défaut. Les parametres d'identification restent inch-
angés. Un téléchargement est effectué dans la mémoire de données
du maitre, si cela est activé dans la configuration de port du maitre.
Teach SP1 Détermine la valeur de consigne 1 en une seule opération d'apprentis- 65
sage.
Teach SP2 Détermine la valeur de consigne 2 en une seule opération d'apprentis- 66
sage.
Back to the Box Les parameétres de |'appareil sont réinitialisés aux valeurs par défaut 131
définies en usine et la communication est bloquée jusqu‘a la prochai-
ne mise sous tension. Remarque : déconnectez directement I'appareil
du port maitre !
Production Command 4001 0x00 UlntegerT_8
Reset operating hours for Réinitialisation du compteur d’heures de fonctionnement pour la UlntegerT_8 6
threshold valeur seuil
Reset min. and max. memory | Réinitialisation de la valeur de courant minimal et maximal mesuré 5
electric current
Reset all SSC.n Counter Réinitialisation de tous les compteurs SSC.n UlntegerT_8
Reset all (Counter, Min. and Réinitialisation de toutes les données (compteurs, valeurs minimales UlntegerT_8
Max. memory electric current, | et maximales du courant électrique, données de I'histogramme, éner-
histogram data, electric gie électrique et heures de fonctionnement pour la valeur seuil)
energy and operating hours for
threshold)




10 ENTRETIEN ET MISE AU REBUT

Aucune mesure d'entretien et de réparation n'est nécessaire.
Aprés usage, I'appareil doit étre mis au rebut conformément aux
dispositions nationales en vigueur en matiére de protection de
I'environnement.

11 GARANTIE

Le délai de garantie pour les droits de garantie de I'acheteur est
d’'un an pour les biens meubles fabriqués a I'état neuf et pour les
prestations de service sur des biens meubles ; de six mois pour
les contrats portant sur la livraison de bhiens d'occasion. Le délai
de garantie commence a courir a la livraison du bien et, dans le
cas de prestations de service, apres sa réception. Vous trouverez
plus d'informations en ligne sur https:/www.stego-group.com/fr/

conditions-generales.

Avis Le fabricant décline toute responsabilité en cas

de non-respect des présentes instructions de service,
d'utilisation non conforme, de modification ou de détéri-
oration de I'appareil.

ESPACE POUR INSCRIRE DES NOTES
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1 NOTAS SOBRE LA DOCUMENTACION

1.1 CONSERVACION DE LOS DOCUMENTOS

El manual de instrucciones es una parte integral del producto.
Conserve este manual de instrucciones y toda la documentacion
vigente de una manera que esté disponible cuando sea necesa-
rio.

1.1 MARCADO CE

STEGO Elektrotechnik GmbH confirma la conformidad del sensor
de corriente con UL2808 y EN 61010-1. Se ha emitido una decla-
racion de conformidad correspondiente. La encontrard en nuestra
pagina web.

1.2 SIMBOLOS EMPLEADOS

jAdvertencia! Situacion peligrosa que puede provocar
la muerte o lesiones graves si no se siguen las instruc-
ciones.

jAdvertencia! Situacion peligrosa que puede provocar
la muerte o lesiones graves si no se siguen las instruc-
ciones.

Nota importante
En caso de no segquir las instrucciones pueden produ-
cirse fallos de funcionamiento o averias.

> Indicacion de accién

/N

2 INDICACIONES DE SEGURIDAD

La instalacion sélo puede ser llevada a cabo por electricistas
profesionales y cualificados teniendo en cuenta las directivas
aplicables en cada pais sobre suministro eléctrico (IEC 60364).
Deben observarse las especificaciones técnicas de la placa de
caracteristicas.

En caso de dafios visibles o fallos en el funcionamiento, el
dispositivo no debe repararse ni ponerse en servicio (desechar el
dispositivo).

Estd prohibido realizar modificaciones o transformaciones en el
dispositivo.

3 USO PREVISTO

El sensor inteligente de corriente se utiliza para la medicion
sin contacto de corrientes alternas (corriente CA) de una
linea, guiando el conductor que se va a medir a través de la
abertura. La corriente medida se procesa digitalmente y se
emite a través de la interfaz analdgica o de 10-Link.

La potencia y la energia se calculan internamente y se
emiten a través de la interfaz 10-Link. EI sensor solamente
debe emplearse en carcasas cerradas y fijas para equipos
eléctricos.

A\

jAdvertencia! No sequir lasinstrucciones de aplicacion
o las especificaciones técnicas puede ocasionar dafos
materiales y/o lesiones personales.

3.1 CAMPO DE APLICACION/AREA DE ALMACENAMIENTO

El dispositivo es adecuado para aire ambiental en areas interiores
secas. (v. cap. ,Datos técnicos”)

3.2 LIMITACION DEL AMBITO DE APLICACION

El dispositivo Unicamente debe utilizarse en un entorno que
asegure al grado de contaminacién 2 (o mejor) segun IEC
61010. El grado de contaminacion 2 significa que solamente
puede originarse suciedad no conductora. Sin embargo,
ocasionalmente habra que contar con una conductividad
provisional por la condensacion.

Empleo s6lo en entornos con un max. de 90 % de humedad
rel. (observar IP30)

El dispositivo no debe funcionar con aire ambiental agresivo.
El dispositivo se puede accionar hasta una altura de 4000 m.

4 DESCRIPCION DEL DISPOSITIVO

4.1 VISTA GENERAL

El dispositivo tiene una interfaz de comunicacion 10-Link. Se
requiere un mddulo compatible con 10-Link (maestro 10-Link)
para leer y procesar los datos. El dispositivo también se puede
conectar directamente a un aparato de medicion analdgico 0 a un
sistema de mando.

Fijacion con clip

Abertura para los conductores de corriente a medir
Corredera de apriete para fijar el conductor de corriente
Conector M12

2WN -



4.2 FUNCIONAMIENTO EN MODO I0-LINK

Para usar 10-Link, el dispositivo debe estar conectado a un mae-
stro 10-Link. En el modo I10-Link se produce una comunicacion
bidireccional entre el maestro y el dispositivo. El dispositivo se in-
tegra en el plano de control a través del maestro, se intercambian
los parametros de comunicacion y se lleva a cabo el intercambio
de datos ciclico de los datos de proceso.

jAdvertencia! Modo I0-Link solo disponible para clase
de puerto A. La inobservancia de esta indicacion puede
dar lugar a graves dafos materiales y/o personales.
Emplee exclusivamente el puerto de clase A para el
modo I0-Link. Compruebe minuciosamente la clase de
puerto antes de la puesta en marcha.

4.3 FUNCIONAMIENTO EN EL MODO SIO (MODO DE E/S
ESTANDAR)

En el modo SIO, un sensor funciona como un interruptor conven-
cional y s6lo admite sefiales de entrada y salida analdgicas o
digitales. En este modo no se produce una comunicacion a través
de I0-Link entre el sensor y el maestro.

El sensor debe estar conectado a un maestro 10-Link para la para-
metrizacion, pero esto no es necesario para el funcionamiento (v.
cap. ,Variante 4-20 mA (analdgica)").

En el modo SIO0 no se pueden utilizar todas las funciones y pro-
piedades del dispositivo.

4.4 FUNCIONES DE SALIDA - SALIDA DE CONMUTACION
o iNota! La |6gica de conmutacion se puede invertir a

través de 10-Link. Los siguientes ejemplos se aplican
a la l6gica de conmutacion ALTA (0 -> 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
—p| Hyst |«—

4 |

ssC v *%

0~ H » Messwert
0 inaktiv i aktiv
sP1

El comportamiento de conmutacion se define a través de un
valor limite SP1 y una histéresis. La histéresis debe estar situada
dentro del rango de deteccion.

Si el valor de medicidn aumenta, la salida de conmutacidn estara
inactiva siempre y cuando el valor de medicion se situe entre el
inicio del rango de deteccion y el valor limite SP1. Si el valor de
medicion es mayor que el valor limite SP1, la salida de conmuta-
cion se activa.

Si el valor de medicion disminuye, la salida de conmutacion
estara activa siempre y cuando el valor de medicion se situe
entre el final del rango de deteccion y el valor limite SP1, restando
la histéresis ajustada. Si el valor de medicion se situa por debajo,
la salida de conmutacion se inactiva.

Two Point Mode

Schaltzustand

4
SSC v *

0

» Messwert

1
0 inaktiv aktiv

sP2  sP1

El comportamiento de conmutacion se define a través de un
punto de conexion SP1y un punto de desconexion SP2.

Si el valor de medicion aumenta, la salida de conmutacion estara
inactiva siempre y cuando el valor de medicion se situe entre el
inicio del rango de deteccion y el punto de conexion SP1. Si el
valor de medicion aumenta por encima del punto de conexion
SP1, la salida de conmutacion se activa.

Si el valor de medicion disminuye, la salida de conmutacion
estard activa siempre y cuando el valor de medicion se situe
entre el final del rango de deteccion y el punto de desconexidn
SP2. Si el valor de medicion disminuye por debajo del punto de
desconexion SP2, la salida de conmutacion se inactiva.

Window Mode
Schaltzustand
4 —»‘ Hyst |€— —>‘ Hyst |€—
SSC v 1 Window %
0 ' r » Messwert
0 inaktiv } aktiv ) inaktiv
sP2 sP1

En el modo ventana se establecen los puntos de conmutacion
SP1y SP2 para la salida de conmutacion. La ventana de conmut-
acion (rango entre SP1y SP2) y la histéresis deben estar dentro
del rango de deteccion.

Si el valor de medicidon aumenta, la salida de conmutacién estara
inactiva siempre y cuando el valor de medicion se situe entre el
inicio del rango de deteccion y el limite de ventana SP2. La salida
de conmutacion permanece activa hasta que el valor de medi-
cion aumente por encima del limite de ventana SP1, sumando

la histéresis. Mas alla de ese valor, la salida de conmutacion se
inactiva de nuevo.

Si el valor de medicion disminuye, la salida de conmutacion
estard inactiva siempre y cuando el valor de medicion se situe
entre el final del rango de deteccion y el limite de ventana SP1.

La salida de conmutacion permanece activa hasta que el valor de
medicion disminuya por debajo del limite de ventana SP2, restan-
do la histéresis. Por debajo de ese valor, la salida de conmutacion
se inactiva de nuevo.

Para obtener mas informacion sobre la parametrizacion en el
modo SIO, véase el cap. ,Parametro 10-Link".

5 DATOS TECNICOS

Los datos técnicos del dispositivo se encuentran en nuestra ficha

de datos en linea.
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6 MONTAJE

El montaje se realiza mediante un clip en la parte posterior del
dispositivo directamente sobre riel de 35 mm (montaje sobre
riel de perfil de sombrero, IEC/EN 60715) o, alternativamente,
a través del accesorio STEGO-Fix Plus (con fijacion por tornillo,
pegada 0 magnética).

0 Aviso Por favor, tenga en cuenta la limitacion del ambi-
to de aplicacion durante el montaje.

Instalacion

La linea de corriente a medir se fija en el dispositivo por medio de
una corredera de apriete con funcién de encaje.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage

jAdvertencia! La linea de medicion debe estar aislada
para 300 V min.

@ max. 11,4 mm

Posicion de montaje

Cualquiera, se recomienda en vertical con la conexidn eléctrica
(conector M12) hacia abajo.

7 CONEXION ELECTRICA

El dispositivo solo debe ser instalado por un técnico electricista
cumpliendo las directivas sobre suministro eléctrico aplicables
en cada pais.El sensor debe alimentarse con una fuente de
alimentacion SELV conforme a una de las normas siguientes: [EC
60950-1, IEC 62368-1 0 IEC 61010-1.

/N

ijAdvertencia! Antes de instalar el dispositivo, la
instalacion debe desconectarse de la tension y asegur-
arse contra una reconexion.

7.1 ASIGNACION DE CONECTORES

PIN 10-Link Analog
1 +24V DC +24V DC
2 n/a 4...20mA
3 GND GND
4 |0-Link / SIO-Mode n/a

7.2 EJEMPLOS DE CONEXION
VARIANTE 10-LINK

) Fieldbus PLC

10-Link Master

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076

Smart Sensor Strom
£SS 076

VARIANTE 4-20 mA (ANALOGICA)

PLC

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076




8 INSTALACION

8.1 VARIANTE I0-LINK

Para la parametrizacion del dispositivo se requiere un PC con un
maestro 10-Link USB o un entorno 0-Link configurado del modo

correspondiente. El dispositivo se puede accionar tanto en modo
|0-Link como en modo SIO (modo de E/S estandar).

» Preparar el ordenador, el software y el maestro (prestar
atencion a los manuales de instrucciones de los dispositivos
respectivos)

» Unir el dispositivo con el maestro 10-Link USB

» Descargue el archivo 10DD en el siguiente enlace: https:/www.
stego-group.com/es/productos/ess-076 o https:/ioddfinder.
io-link.com.

» Lea el archivo I0DD en su software de mando.

» Realizar la parametrizacién del dispositivo (para mds informa-
cion, véase el capitulo ,Parametro 10-Link")

» En caso de funcionamiento en el modo SIO: Retirar el maestro
|0-Link USB'y poner en servicio el dispositivo.

» Compruebe si la parametrizacion realizada ha sido aceptada
por el dispositivo; dado el caso, el sensor debera ser leido de
nuevo

8.2 VARIANTE 4-20 MA (ANALOGICA)

Conecte el dispositivo directamente a las entradas (analégicas)
de un sistema de mando o dispositivo de medicion a través del
conector M12.

Si se excede 0 no se alcanza el rango de valores configurado,
el dispositivo de salida conectado (medidor de corriente o PLC)
proporciona la siguiente informacion del fallo:

Valor de medicion Informacion del fallo en el aparato de medicion
<3,6 mA 3mA
221 mA 23 mA

El limite de corriente inferior y superior de la variante analdgica
se puede ajustar en la herramienta del dispositivo 10-Link a través
de los pardmetros ‘Adjustable value for 4mA’ (valor ajustable para
4 mA) y ‘Adjustable value for 20mA’ (valor ajustable para 20 mA)
(véase el capitulo ,Pardmetro 10-Link"). La diferencia minima ent-
re el limite de corriente inferior y superior es de 10 A (Al = 10 A).

El rango de valores se restablece automaticamente a los valores
estandar de fabrica (limite inferior: 0 A, limite superior: 100 A) si:

El limite de corriente inferior se ajusta por encima del supe-
rior o

La diferencia entre el limite de corriente superior e inferior es
menor de 10 A.

3,8mA 20,5mA
< E
£ (=]

3,6 mA - ~ | 21mA
“«-=-=--> e - - - —»
Ausfall- Messinformation Ausfall-
information information

Ubergangsbereich Ubergangsbereich


https://www.stego-group.com/es/productos/ess-076
https://www.stego-group.com/es/productos/ess-076
https://ioddfinder.io-link.com
https://ioddfinder.io-link.com

9 PARAMETRO I0-LINK

9.1 DATOS GENERALES

Nombre del fabricante

STEGO Elektrotechnik GmbH

ID del fabricante 0x04C6 / 1222d
URL del fabricante www.stego-group.com
ID del producto ESS 07600.2-01

Device ID 0x000191/ 401d
Version 10-Link 1.1

Tasa de bits COM?2

Tiempo de ciclo min. 10 ms

SI0 Mode Si

Conservacion de datos Si

Perfiles compatibles

Perfil de sensor inteligente SSP 4.1.1

0 Aviso: Si el ID del fabricante (Vendor ID), el ID del dispositivo y el ID del producto estan referenciados en su sistema PLC,
entonces se garantiza que el tipo de dispositivo conectado es correcto, que el almacenamiento de datos I0-Link esta activa-
do y que su aplicacién continuara funcionando incluso aunque su dispositivo haya sido reemplazado por un modelo sucesor.

9.2 IDENTIFICACION

La informacion del dispositivo es la placa de caracteristicas electronica del sensor. Solamente puede leerse y no puede modificarse.
Cuando el dispositivo 10-Link se conecta de nuevo o en cada reinicio de la comunicacion, el puerto del maestro 10-Link realiza la vali-
dacion de los datos de identificacion del dispositivo 10-Link.

Nombre del parametro

Descripcion

indice

Subindice

Tipo de datos

Valor estandar

Vendor Name Nombre del fabricante 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik
GmbH
Vendor Text Texto del fabricante 17 0x00 StringT [ 64] www.stego-group.com
Product Name Nombre del dispositivo 18 0x00 StringT [ 64] ESS 076
Product ID NUmero de identificacion del dispositivo 19 0x00 StringT [ 64] ESS 07600.2-01
Product Text DESCRIPCION DEL DISPOSITIVO 20 0x00 StringT [ 64 ] Smart Sensor Strom
Serial Number NUmero de serie 21 0x00 StringT[16]
Hardware Revision Version del Hardware 22 0x00 StringT [ 64 ]
Firmware Revision Version del Firmware 23 0x00 StringT [ 64 ]
Application-specific Tag 24 0x00 StringT [32] ook
Function Tag Identificar el dispositivo con informacién 25 0x00 StringT [32] Hkk
especifica de funcion.
Location Tag Identificar el dispositivo con informacién depen- 26 0x00 StringT [ 32] Hxk

diente de la ubicacion.




9.3 DATOS DEL PROCESO

Nombre del parametro Descripcion Subindice |Offsetde |Tipo de datos |Valor estandar
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value | Muestra el valor de medicion actual del sensor. 0x01 16 IntegerT_16 0to 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 -Switching Signal Muestra el estado de deteccion de un objeto 0x03 0 BooleanT false = Low
o0 de un valor de medicion por debajo/por true = High
encima de un valor umbral.
SSC.2 - Switching Signal | Muestra el estado de deteccion de un objeto 0x04 1 BooleanT false = Low
o0 de un valor de medicion por debajo/por true = High
encima de un valor umbral.

Bitoffset Electric current (IntegerT_16)

High-Byte

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16

Scale Electric Current

SSC1.1 -Switching Signal bzw. SSC1.2-Switching Signal

9.4 VIGILAR

Nombre del parametro Descripcion Valor estandar
Process Data Input (read only)
MDC - Measurement Value Muestra el valor de medicion actual del sensor. 0to 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 - Switching Signal Muestra el estado de deteccién de un objeto o de un valor de medicion | false = Low
por debajo/por encima de un valor umbral. true = High
SSC.2 - Switching Signal Muestra el estado de deteccién de un objeto o de un valor de medicion | false = Low
por debajo/por encima de un valor umbral. true = High
Electric Power Potencia para el célculo de la energia eléctrica. 0
Electric Energy La variable muestra el consumo de la carga a lo largo del tiempo. 0
Parameter Config Fault Collection Lista de indices parametrizados erroneamente
Parameter config fault collection - index [1] 0K (0),
Parameter config fault collection - index [2] SSC.1 Param, Index (60),
fia fault collection - ind SSC.1 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [3] SSC.2 Param, Index ( 62),
Parameter config fault collection - index [4] SSC.2 Config, Index ( 63),
Parameter config fault collection - index [5] Mains voltage to calculated electric
Parameter config fautt collection - index [6] power (77),
arameter contig fault coflection - Index Value between 0.0 and 90.0 to adjusted
Parameter config fault collection - index [7] the 4mA (91),
Parameter config fault collection - index [8] Value between 10.0 and 100.0 to adjus-
- ted the 20mA (92),
Parameter config fault collection - index [9] . .
Time to save operating hours for th-
Parameter config fault collection - index [10] reshold between 60s and 3600s (94 )
Number of turns adjustable between 1
and 10 (95)




9.5 PARAMETROS

En el modo I0-Link, todos los parametros se pueden modificar a través del sistema de mando, tanto durante la puesta en servicio
como durante el funcionamiento.

o . Ve . . . . . '
| Aviso: El cambio de pardametros durante el funcionamiento puede afectar al modo de funcionamiento de la instalacion.

PARAMETRO (GENERAL)

Nombre del parametro Descripcion indice Subin- Tipo de Valor
dice datos

Time to save operating Con este tiempo se define cuando se guarda el contador de horas de UlntegerT_16 | 60 ... 3600
hours for threshold servicio para el valor umbral
Number of turns NUmero de espiras de la linea de corriente 95 0x00 UlntegerT_8 1..10
Adjustable value for 4mA | Limite de corriente inferior para la interfaz analdgica 91 0x00 Float32T 0.0..90.0
Adjustable value for Limite de corriente superior para la interfaz analdgica 92 0x00 Float32T 10.0...100.0
20mA
Mains voltage Tension de red a potencia eléctrica calculada. 77 0x00 Float32T 0...300

PARAMETRO PERFIL DE SENSOR INTELIGENTE (SSP)

Nombre del parametro

Descripcion

indice

Subindice
bit

Offset de

Tipo de datos

Valores individu-
ales

SSC.1 Param Define los valores tedricos para el canal de seiial de 60 0x00 RecordT
conmutacion 1. (read/write)
Setpoint SP1 Establece el valor tedrico 1 para el canal de sefial de 0x01 IntegerT_32 0to 10000
conmutacion.
Setpoint SP2 Establece el valor tedrico 2 para el canal de sefial de 0x02 IntegerT_32 0to 10000
conmutacion.
SSC.1 Config Define los parametros de configuracion para el canal 61 0x00 RecordT
de seiial de conmutacion 1. (read/write)
Logic Define la representacion logica de la sefial de conmuta- 0x01 UlntegerT_8 | 0 = High active,
cion SSC en los datos de proceso. 1= Low active
Mode Establece el modo de evaluacion para la sefial de 0x02 UlntegerT_8 | 0 = Deactivated,
conmutacion SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Define la histéresis en los puntos de conmutacion. 0x03 IntegerT_32 |0to 10
SSC.2 Param Define los valores tedricos para el canal de seiial de 62 0x00 RecordT
conmutacion 2. (read/write)
Setpoint SP1 Establece el valor tedrico 1 para el canal de sefial de 0x01 IntegerT_32 | 0to 10000
conmutacion.
Setpoint SP2 Establece el valor tedrico 2 para el canal de sefial de 0x02 IntegerT_32 | 0to 10000
conmutacion.
SSC.2 Config Define los parametros de configuracion para el canal 63 0x00 RecordT
de seial de conmutacion 2. (read/write)
Logic Define la representacion ldgica de la sefial de conmuta- 0x01 UlntegerT_8 | 0 = High active,
cién SSC en los datos de proceso. 1 = Low active
Mode Establece el modo de evaluacion para la sefial de 0x02 UlntegerT_8 | 0 = Deactivated,
conmutacion SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Define la histéresis en los puntos de conmutacidn. 0x03 IntegerT_32 |{0to 10
Teach Select Selecciona el canal de sefial de conmutacion para el 58 0x00 UlntegerT_8 | Default Channel (0),
que se debe aplicar un procedimiento de ensefianza. SSC.1(1),
(rw) SSC.2(2),




bit ales
Teach Result Muestra la informacion completa de los resultados 59 0x00 RecordT
del proceso de aprendizaje, incluidos el estado actu-
al y los indicadores de resultado. (ro)
State 1 0 UlntegerT_4 | Idle (0),
SP1 success (1),
SP2 success (2),
SP1, SP2 success
(3),
Wait for command
(4), Busy (5), Error
(7)

Nombre del parametro Descripcion indice | Subindice |Offsetde |Tipo de datos | Valores individu-

Un valor de consigna (SP1, SP2) se ajusta por medio de un comando Unico que activa la deteccién del valor actual, la comprobacién
del rango, el calculo y la activacion del valor de consigna. Durante el proceso de ensefianza, el valor de medicion deberia ser constante
para garantizar una determinacion consistente del valor de ensefianza. (v. cap. ,Kommandos" auf Seite 9)

Ejemplo de ensefianza de valor tnico (Single Value Teach) en modo de punto Unico:

Command reaction:
Jeach SP1Y eeccccaccccaaaan » SP1

Ejemplo de ensefianza de valor tnico (Single Value Teach) en modo ventana:

Command reaction:

JTeach SP2“ === e-mee-ae-- » sp2
JTeach SP1“  seeececcccccccccccccccccccnmanaaan » Sp1

9.6 DATOS DE DIAGNOSTICO

Los datos de diagndstico proporcionan continuamente informacion sobre el estado del sensor y el entorno monitorizado. De ese
modo, los eventos desencadenados por el dispositivo |0-Link interrumpen la transferencia de datos de pardmetros (datos de diagndsti-
co prioritarios). Los datos de diagnéstico sélo pueden leerse (read only).

Nombre del parametro Descripcion indice | Subin- |Offsetde | Tipo de datos |Valores Valor
dice bit individu- estandar
ales

Operating Hours Contador de horas de servicio (unidad base 75 0x00 UlntegerT_32 0
0,000278 h)

Operating hours for threshold | Contador de horas de servicio para el valor umbral 93 0x00 UlntegerT32 0
(unidad base 0,000278)

Power-On Counter Contador de encendidos 76 0x00 UlntegerT_32 0

Error Count Contador de errores 32 0x00 UlntegerT_16 0

Min. memory electric current | Corriente eléctrica medida minima almacenada 89 0x00 UlntegerT_16 0

Max. memory electric current | Corriente eléctrica medida maxima almacenada 90 0x00 UlntegerT_16 0

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.1. 80 0x00 IntegerT_32 0
Resetable with system command.

SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.2. 81 0x00 IntegerT_32 0
Resetable with system command.

Device Status Estado del dispositivo 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK 0

Maintenance required 1

Out of specification 2

Functional check 3

Failure 4




Nombre del parametro Descripcion indice | Subin- |Offsetde | Tipo de datos |Valores Valor
dice bit individu- estandar
ales
Detailed Device Status Informacion adicional dependiente del dispositi- 37 0x00 ArrayT [6]
vo (errores/advertencias/mensajes)
Detailed Device Status [1] Emision de errores/advertencias/mensajes 0x01 120 OctetStringT [3] | v. ,Eventos y
Detailed Device Status [2] 0x02 96 OctetStringT [3] | MENSaES
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
MDC Data Information Descriptor para informacion sobre los datos de 16512 0x00 RecordT
medicion que se transmiten a través del canal
de comunicacion 10-Link. (read only)
Lower Value Valor inferior del rango de medicidn 0x01 56 IntegerT_32 0 0
Upper Value Valor superior del rango de medicion 0x02 24 IntegerT_32 10.000 10.000
Unit Codigo estandarizado para la unidad fisica 0x03 UlntegerT_16 | A (1209) (Al
Scale Exponente(s) de un multiplicador (con base 10) 0x04 0 IntegerT_8 -2 -2
para el manejo automatico de los datos de proce-
so para la corriente (factor igual a 10escala)
Electric current minimum Para almacenar la corriente eléctrica medida 89 0x00 UlntegerT_16
minima
Electric current maximum Para almacenar la corriente eléctrica maxima 90 0x00 UlntegerT_16
medida

Nombre del parametro

Histogram electric current

Descripcion

Tiempo en el que el valor real de este dispo-
sitivo estaba entre este rango.

01..49A

50...99A

10,0..149 A

150..199A

20,0..249 A

250..299 A

30,0...349 A

350..399 A

40,0...449 A

45,0...49,9 A

50,0...549 A

55,0...59,9 A

60,0...64,9 A

65,0...69,9 A

70,0..749 A

750..799 A

80,0...849 A

850..899 A

90,0...949 A

95,0..100 A

Duracion de las frecuencias en el rango de 0,1

al100A

indice | Subindice | Offsetde |Tipo de datos |Factor para Unidad
bit el valor de
visualizacion
100 RecordT [h]
1 608 UlntegerT_32 | 0.000278
2 576 UlntegerT_32
3 544 UlntegerT_32
4 512 UlntegerT_32
5 480 UlntegerT_32
6 448 UlntegerT_32
7 416 UlntegerT_32
8 384 UlntegerT_32
9 352 UlntegerT_32
10 320 UlntegerT_32
11 288 UlntegerT_32
12 256 UlntegerT_32
13 224 UlntegerT_32
14 192 UlntegerT_32
15 160 UlntegerT_32
16 128 UlntegerT_32
17 96 UlntegerT_32
18 64 UlntegerT_32
19 32 UlntegerT_32
20 0 UlntegerT_32




9.7 EVENTOS Y MENSAJES

Los mensajes se emiten a través de la variable Detailed Device Status (estado detallado del dispositivo) [x].

Nombre del parametro Descripcion Rango de Type Event Code
valores
Process Data Event Rebasamiento del rango de variables de proceso - datos de proceso no seguros false/true Warnung 35856
(o)
SSC.1 Switching Signal SSC.1 sefial de conmutacion cambiada false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal SSC.2 sefial de conmutacion cambiada false/true Warnung 6205
Electric energy Valor maximo de la energia eléctrica alcanzado false/true Warnung 6207
Electric current Corriente eléctrica maxima alcanzada false/true Warnung 6208
Histogramm data Datos del histograma: tiempo méximo alcanzado false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Cddigo de evento o ID desconocido false/true Warnung 6298

9.8 COMANDOS

Los comandos sélo se pueden escribir (Write Only). El restablecimiento de todos los valores requiere una contrasefia " stego ".

Nombre del parametro Descripcion Tipo de datos Valores indi-
viduales

Production Password Contrasefia para emplear los comandos de produccion. (Write Only) 4000 0x00 StringT [16]

System Command Comandos del sistema 2 0 UlntegerT_8

Reset time to save operating | Restablecimiento del tiempo para guardar el valor umbral 249
hours for threshold to default

value

Reset electric energy to zero | Restablecer la energia eléctrica a cero 252
Reset mains voltage to default | Restablecer la tensién de red al valor estandar 253
value

Reset adjustable value for Restablecer los valores ajustables para 4 mAy 20 mA al valor 254
4mA and 20mA to default estandar.

value

Reset number of turn Restablecimiento del ndmero de espiras de la linea de corriente 255
Device Reset Activar un arranque en caliente. El dispositivo se devuelve a su esta- 128

do original. Para ello, se interrumpe la comunicacion del dispositivo
y luego se reanuda por el maestro.

Application Reset Los parametros de la aplicacion especifica de |a tecnologia se 129
establecen a los valores estandar. Los pardmetros de identificacion
permanecen sin cambios. Se realiza una carga a la memoria de

datos del maestro, si esta habilitado en la configuracion de puertos

del maestro.
Teach SP1 Define el valor tedrico 1 en un Unico proceso de programacion. 65
Teach SP2 Define el valor tedrico 2 en un Unico proceso de programacion. 66
Back to the Box Los parametros del dispositivo se ajustan a los valores estdndar 131

de fabrica y la comunicacion se bloguea hasta el siguiente encen-
dido. Nota: jDesconecte el dispositivo directamente del puerto del

maestro!
Production Command 4001 0x00 UlntegerT_8
Reset operating hours for Restablecer el contador de horas de servicio para el valor umbral UlntegerT_8 6
threshold
Reset min. and max. memory | Restablecimiento del valor para la corriente minima y maxima 5
electric current medida
Reset all SSC.n Counter Restablecer todos los contadores SSC.n UlntegerT_8 4
Reset all (Counter, Min. and Restablecimiento de todos los datos (contador, valores minimos UlntegerT_8
Max. memory electric current, |y maximos de la corriente eléctrica, datos del histograma, energia
histogram data, electric eléctrica y horas de servicio para el valor umbral)
energy and operating hours for
threshold)




10 MANTENIMIENTO Y ELIMINACION

No se necesitan medidas de mantenimiento y conservacion.
Cuando finalice su uso, el aparato debera desecharse de forma
respetuosa con el medio ambiente conforme a las disposiciones
nacionales vigentes.

11 GARANTIA

El periodo de garantia para los derechos de garantia del com-
prador es de un afio para los bienes muebles de nueva fabri-
cacion y para las prestaciones de obra realizadas en bienes
muebles; para los contratos de entrega de bienes usados es de
seis meses. El periodo de garantia comienza con la entrega del
articulo y, para las prestaciones de obra, después de su acepta-
cion. Encontrard mas informacion en linea en https://de.stego.de/
agb

e  Aviso El fabricante no asumira ninguna responsabilidad
en caso de no respetar este manual de instrucciones,
uso indebido, modificacion o dafios en el dispositivo.

ESPACIO PARA NOTAS
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1 NOTE SULLA DOCUMENTAZIONE

1.1 CONSERVAZIONE DEI DOCUMENTI

Le istruzioni d'uso sono parte integrante di questo prodotto.
Conservare queste istruzioni d'uso e tutti i documenti allegati in
modo da averli a disposizione per eventuali successive consulta-
zioni.

1.1 CONTRASSEGNO CE

La STEGO Elektrotechnik GmbH dichiara la conformita del sen-
sore di corrente alle UL2808 e EN 61010-1. E stata prodotta la
relativa Dichiarazione di conformita. Potete trovarla sulla nostra
home page.

1.2 SIMBOLI UTILIZZATI

ﬁ Attenzione! Situazione di pericolo che in caso di
mancato rispetto dell'avvertenza puo provocare lesioni
gravi 0 morte.

ﬁ Attenzione! Situazione di pericolo che in caso di
mancato rispetto dell'avvertenza puo provocare lesioni

gravi 0 morte.

Avvertenza importante

[l mancato rispetto puo provocare guasti ed errori di

funzionamento.

> Istruzioni

2 AVVERTENZE PER LA SICUREZZA

Linstallazione deve essere eettuata esclusivamente da elettricisti
qualicati e nel rispetto delle direttive locali per I'alimentazione
elettrica (IEC 60364).

Rispettare assolutamente le indicazioni tecniche riportate sulla
targhetta del modello.

In caso di danni evidenti o guasti del funzionamento il disposi-
tivo non deve essere riparato né messo in funzione (smaltire il
dispositivo).

Non sono ammesse modiche o trasformazioni del dispositivo:

3 UTILIZZO CONFORME

Lo Smart Sensor Strom serve per misurare senza contatto

le correnti alternate (corrente AC) di un cavo, inserendo il
cavo da misurare nell'apposito foro. La corrente misurata
viene elaborata in modo digitale e inviata tramite l'interfaccia
analogica o l'interfaccia 10-Link

La potenza e I'energia sono calcolate internamente e dis-
tribuite tramite interfaccia 10-Link. Il sensore puo essere
impiegato esclusivamente negli involucri stazionari e chiusi
die dispositivi elettrici.

ﬁ Attenzione! Il mancato rispetto delle avvertenze
sull'uso o delle indicazioni tecniche puo provocare dan-
ni materiali e/o lesioni personali.

3.1 AMBITO DI IMPIEGO/CONSERVAZIONE

Il dispositivo & idoneo per I'atmosfera in ambienti interni asciutti.
(vedi cap. ,Speciche tecniche")

3.2 LIMITAZIONE DELLAMBITO DI IMPIEGO

Il dispositivo puo essere utilizzato solo in ambienti in cui sia
garantito il grado di inquinamento 2 (o migliore) ai sensi della
I[EC 61010. Il grado di inquinamento 2 signica che € ammes-
so solo un leggero inquinamento privo di conduzione. Tutta-
via, va prevista di tanto in tanto una temporanea conduttivita
dovuta alla condensazione.

Utilizzo solo in ambienti con max. il 90% di umidita relativa
(rispettare IP30)

Il dispositivo non deve essere utilizzato in ambienti con
atmosfere aggressive.

| dispositivo puo essere utilizzato solo no a un‘altezza di
4000 m.

4 DESCRIZIONE DEL DISPOSITIVO

4.1 PANORAMICA

Il dispositivo dispone di un'interfaccia di comunicazione 10-Link.
Per rilevare ed elaborare i dati € necessaria un'unita compatibile
con |0-Link (master 10-Link). Il dispositivo pud essere collegato

anche direttamente a uno strumento di misurazione analogico o
un controllo

Fissaggio mediante clip

Foro per il cavo di corrente da misurare

Morsetto clamp pusher per ssare il cavo di corrente
Connettore M12

2WN -



4.2 FUNZIONAMENTO IN MODALITA 10-LINK

Per utilizzare 10-Link, il dispositivo deve essere collegato a un
master 10-Link. In modalita |0-Link avviene una comunicazione
bidirezionale tra master e dispositivo. Il dispositivo viene integra-
to tramite il master nel livello di controllo, i parametri di comuni-
cazione vengono scambiati e ha luogo lo scambio ciclico dei dati
di processo.

A\

Attenzione! Modalita |0-Link disponibile solo per porte
di classe A. La mancata osservanza di questo avviso
pud comportare danni materiali e/o personali gravi.
Utilizzare esclusivamente porte di classe A per la mo-
dalita I0-Link. Prima della messa in funzione, verificare
attentamente la classe della porta.

4.3 FUNZIONAMENTO IN MODALITA SI0 (MODALITA I/0
STANDARD)

In modalita SIO un sensore funziona come un comune interrutto-
re e supporta soltanto segnali in ingresso e in uscita analogici o
digitali. In questa modalita non c'e comunicazione tramite 10-Link
tra sensore e master.

Il sensore deve essere collegato a un master |0-Link per la para-
metrizzazione, mentre per il funzionamento questo non & neces-
sario (vedi cap. ,Versione 4...20 mA (analogica)").

In modalita SIO non tutte le funzioni e proprieta del dispositivo
possono essere utilizzate.

4.4 FUNZIONI DI USCITA - USCITA DI COMMUTAZIONE
o Nota! Attraverso 0-Link & possibile invertire la logica

di commutazione. i seguenti esempi si riferiscono alla
logica di commutazione HIGH (0 -> 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
—p| Hyst |«—

4 |

ssC v *%

0~ H » Messwert
0 inaktiv i aktiv
sP1

Il comportamento di commutazione viene denito attraverso un
valore limite SP1 e un'isteresi. Listeresi deve rientrare nella gam-
ma di rilevazione.

Se il valore misurato € in aumento, I'uscita di commutazione

¢ inattiva ntanto che il valore misurato si trova tra l'inizio della
gamma di rilevazione e il valore limite SP1. Se il valore misurato &
superiore al valore limite SP1, I'uscita di commutazione si attiva.
Se il valore misurato diminuisce, l'uscita di commutazione &
attiva ntanto che il valore misurato si trova tra la ne della gamma
di rilevazione e il valore limite SP1 meno l'isteresi impostata. Se
il valore misurato scende al di sotto, l'uscita di commutazione
diventa inattiva.

Two Point Mode

Schaltzustand

4
SSC v *

0 » Messwert

1
0 inaktiv i aktiv

sP2  sP1

Il comportamento di commutazione viene denito attraverso un
punto di accensione SP1 e un punto di spegnimento SP2.

Se il valore misurato € in aumento, l'uscita di commutazione € in-
attivantanto che il valore misurato si trova tra l'inizio della gamma
di rilevazione e il punto di accensione SP1. Se il valore misurato
aumenta al di sopra del punto di accensione SP1, I'uscita di com-
mutazione diventa attiva.

Se il valore misurato diminuisce, I'uscita di commutazione e
attiva ntanto che il valore misurato si trova tra la ne della gamma
di rilevazione e il punto di spegnimento SP2. Se il valore misurato
scende al di sotto del punto di spegnimento SP2, I'uscita di com-
mutazione diventa inattiva.

Window Mode
Schaltzustand
A —b‘ Hyst |€— —>‘ Hyst |€—
SSC v 1 Window %
0 » Messwert
inaktiv

1 1
0 inaktiv | aktiv

SP2 SP1

In modalita Window vengono impostati i punti di commutazione
SP1 ed SP2 per l'uscita di commutazione. La nestra di commuta-
zione (gamma tra SP1 ed SP2) e I'isteresi devono rientrare nella
gamma di rilevazione.

Se il valore misurato € in aumento, I'uscita di commutazione &
inattiva ntanto che il valore misurato si trova tra l'inizio della gam-
ma di rilevazione e il limite nestra SP2. Luscita di commutazione
resta attiva no a che il valore misurato non sale al di sopra del
limite nestra SP1 piu isteresi. Al di sopra, I'uscita di commutazio-
ne diventa di nuovo inattiva.

Se il valore misurato diminuisce, 'uscita di commutazione € inat-
tiva ntanto che il valore misurato si trova tra la ne della gamma di
rilevazione e il limite nestra SP1. Luscita di commutazione resta
attiva no a che il valore misurato non scende al di sotto del limite
nestra SP2 meno l'isteresi. A di sotto, I'uscita di commutazione
diventa di nuovo inattiva.

Per ulteriori informazioni sulla parametrizzazione in modalita |0
consultare il cap. ,Parametri 10-Link".

5 SPECICHE TECNICHE

Le specifiche tecniche del dispositivo sono riportate nella nostra
scheda tecnica online.
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6 MONTAGGIO

Il montaggio avviene mediante una clip ubicata sul retro del
dispositivo direttamente sulla guida 35 mm (montaggio su guida,
IEC/EN 60715) o in alternativa con I'accessorio STEGO-Fix Plus
(ssaggio con magnete, con vite o mediante incollaggio).

. Avviso Durante il montaggio tenere presente i limiti
dell'ambito di impiego.

Installazione

Il cavo di corrente da misurare viene ssato nel dispositivo tramite
un morsetto con funzione di arresto.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage

Attenzione! || circuito di misura deve essere isolato per

almeno 300V.

Punto di montaggio

A scelta, si consiglia verticale con attacco elettrico (connettore
M12) rivolto verso il basso.

7 ATTACCO ELETTRICO

Il dispositivo deve essere installato esclusivamente da un elettri-
cista qualicato e nel rispetto delle direttive locali sull'alimentazi-
one elettrica.ll sensore deve essere alimentato con un alimenta-
tore SELV ai sensi di una delle seguenti norme: IEC 60950-1, IEC
62368-1 0 IEC 61010-1.

/N

Attenzione! Prima dell'installazione del dispositivo,
Iimpianto deve essere senza tensione e messo in sicu-
rezza contro una riaccensione accidentale.

7.1 OCCUPAZIONE DEI CONNETTORI

PIN 10-Link Analog
1 +24V DC +24V DC
2 n/a 4...20mA
3 GND GND
4 |0-Link / SIO-Mode n/a

7.2 ESEMPI DI COLLEGAMENTI

Versione 10-Link

} Fieldbus PLC

Smart Sensor Strom 10-Link Master

ESS076

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076

VERSIONE 4...20 mA ANALOGICA

PLC

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076




8 MESSA IN ESERCIZIO

8.1 VERSIONE I0-LINK

Per la parametrizzazione del dispositivo & necessario un PC con
USB master 10-Link oppure un ambiente 10-Link appositamente
congurato. Il dispositivo puo essere azionato in modalita 10-Link e
anche in modalita SIO (modbus standard 1/0).

» Predisporre computer, software e master (fare riferimento alle
istruzioni d'uso dei relativi dispositivi).

» Collegare il dispositivo con il master 10-Link USB

» Scaricare il le 10DD dal seguente link: https:/www.stego-group.
com/it/prodotti/ess-076 o https:/ioddfinder.io-link.com.

» Trasferire il le 10DD nel proprio software di controllo.

» Eseguire la parametrizzazione del dispositivo (per ulteriori
informazioni consultare il capitolo ,Parametri 10-Link").

» Funzionamento in modalita SIO: rimuovere I'USB master |0-
Link e azionare il dispositivo.

» Controllare se la parametrizzazione fatta viene accettata dal
dispositivo, eventualmente il sensore deve essere nuovamente
selezionato.

8.2 VERSIONE 4...20 mA (ANALOGICA)

Collegare il dispositivo direttamente attraverso il connettore
M12 agli ingressi (analogici) di un controllo o uno strumento di
misurazione.

In caso di superamento della soglia massima 0 minima della
gamma di valori configurata, il dispositivo di emissione collega-
to (dispositivo di misurazione della corrente o PLC) fornisce le
seguenti informazioni sul guasto:

Valore di misura- Informazioni sul guasto del dispositivo di misura-
zione zione
<3,6 mA 3mA
>21mA 23 mA

| limiti superiore e inferiore di corrente per la variante analogica
si possono impostare all'interno del dispositivo 10-Link attraver-
so0 i parametri “Adjustable value for 4mA” e "Adjustable value for
20mA’ (v. Capitolo ,Parametri |O-Link"). La differenza minima tra i
limiti superiore e inferiore di corrente e paria 10 A (Al = 10 A).

La gamma di valori viene riportata automaticamente ai valori
standard di fabbrica (limite inferiore 0 A, limite superiore 100 A)
quando:

per il limite inferiore di corrente si imposta un valore superio-
re al limite superiore di corrente, o

la differenza tra i limiti superiore e inferiore di corrente e
inferiorea 10 A

3,8mA 20,5mA
< S
£ (=]

3,6 mA - ~ | 21mA
“«-=---> e — — — —»
Ausfall- Messinformation Ausfall-
information information

Ubergangsbereich Ubergangsbereich
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https://ioddfinder.io-link.com

9 PARAMETRI I10-LINK

9.1 DATI GENERALI

Nome del fabbricante

STEGO Elektrotechnik GmbH

ID fabbricante 0x04C6 / 1222d

URL del fabbricante www.stego-group.com
ID prodotto ESS 07600.2-01
Device ID 0x000191/ 401d
Versione 10-Link 1.1

Velocita bit COM?2

Tempo ciclo min. 10 ms

SI0 Mode

S

Conservazione dei dati

S

Proli supportati

Profilo Sensore Intelligente SSP 4.1.1

o Avviso: Se I'ID del fabbricante (ID del venditore), I'ID del dispositivo e I'ID del prodotto sono referenziati nel vostro sistema
PLC, avrete la certezza che il tipo di dispositivo collegato e corretto, che la memorizzazione dati I0-Link e attivata e che la
vostra applicazione continua a funzionare anche se il vostro dispositivo e stato sostituito con un modello successivo.

9.2 IDENTICAZIONE

Le informazioni sul dispositivo sono nella targhetta elettronica del sensore. Possono essere solo visualizzate ma non modicate. Quan-
do si ricollega il dispositivo 10-Link 0 ad ogni riavvio della comunicazione, la porta del master [0-Link esegue |a validazione impostata
dei dati di identicazione del dispositivo 10-Link.

Nome del parametro

Descrizione

Indice

Sotto-indice

Tipo di dati

Valore standard

Vendor Name Nome del fabbricante 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik
GmbH
Vendor Text Testo del fabbricante 17 0x00 StringT [ 64] www.stego-group.com
Product Name Nome del dispositivo 18 0x00 StringT [ 64] ESS 076
Product ID Numero ID del dispositivo 19 0x00 StringT [ 64] ESS 07600.2-01
Product Text Descrizione del dispositivo 20 0x00 StringT [ 64 ] Smart Sensor Strom
Serial Number Numero di serie 21 0x00 StringT[16]
Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64 ]
Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64 ]
Application-specific Tag 24 0x00 StringT [ 32] Fokck
Function Tag Contrassegnare il dispositivo con informazioni 25 0x00 StringT [32] el
speciche sul funzionamento.
Location Tag Contrassegnare il dispositivo con informazioni 26 0x00 StringT [ 32] el

speciche sul luogo.




9.3 DATI DI PROCESSO

Nome del parametro Descrizione Sotto-in- | Offset bit Valore standard
dice
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value | Indica il valore attualmente misurato del sen- 0x01 16 IntegerT_16 | 0to 10000
sore.
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 -Switching Signal Indica lo stato di riconoscimento di un oggetto 0x03 0 BooleanT false = Low
o0 un valore misurato al di sotto/al di sopra di un true = High
valore soglia.
SSC.2 - Switching Signal | Indica lo stato di riconoscimento di un oggetto 0x04 1 BooleanT false = Low
o0 un valore misurato al di sotto/al di sopra di un true = High
valore soglia.

Bitoffset Electric current (IntegerT_16)

High-Byte

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16

Scale Electric Current

SSC1.1 -Switching Signal bzw. SSC1.2-Switching Signal

9.4 MONITORAGGIO

Nome del parametro Descrizione Valore standard
Process Data Input (read only)
MDC - Measurement Value Indica il valore attualmente misurato del sensore. 0to 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 - Switching Signal Indica lo stato di riconoscimento di un oggetto o un valore misurato al | false = Low
di sotto/al di sopra di un valore soglia. true = High
SSC.2 - Switching Signal Indica lo stato di riconoscimento di un oggetto o un valore misurato al | false = Low
di sotto/al di sopra di un valore soglia. true = High
Electric Power Potenza per il calcolo dell'energia elettrica. 0
Electric Energy La variabile indica il consumo del carico nel corso del tempo 0
Parameter Config Fault Collection Elenco degli indici parametrizzati senza errore
Parameter config fault collection - index [1] 0K (0),
Parameter config fault collection - index [2] SSC.1 Param, Index (60),
.. SSC.1 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [3] SSC.2 Param, Index ( 62),
Parameter config fault collection - index [4] SSC.2 Config, Index ( 63),
Parameter config fault collection - index [5] Mains voltage to calculated electric
Parameter config fault collection - index 6] power (77),
arameter config fault cotection - index Value between 0.0 and 90.0 to adjusted
Parameter config fault collection - index [7] the 4mA (91),
Parameter config fault collection - index [8] Value between 10.0 and 100.0 to adjus-
- ted the 20mA (92),
Parameter config fault collection - index [9] . .
Time to save operating hours for th-
Parameter config fault collection - index [10] reshold between 60s and 3600s (94)
Number of turns adjustable between 1
and 10 (95)




9.5 PARAMETRI

In modalita 10-Link tutti i parametri possono essere modicati attraverso il controllo sia nella messa in esercizio che durante il funziona-
mento.

. Avviso: tutti i parametri possono essere modicati attraverso il controllo sia nella messa in esercizio che durante il funziona-
mento.

PARAMETRI GENERALI

Nome del parametro Descrizione ‘ Indice ‘ Sotto-in- | Tipo di dati ‘ Valore

dice
Time to save operating Con questo valore di tempo si determina il momento in cui viene UintegerT_16 | 60 ... 3600
hours for threshold salvato il contatore delle ore di funzionamento per il valore soglia
Number of turns Numero di giri del cavo di corrente 95 0x00 UlntegerT_8 1..10
Adjustable value for 4mA | Limite inferiore di corrente per l'interfaccia analogica 91 0x00 Float32T 0.0...90.0
Adjustable value for Limite superiore di corrente per l'interfaccia analogica 92 0x00 Float32T 10.0...100.0
20mA
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 Float32T 0...300

PARAMETRO SMART SENSOR PROFILE SSP

Descrizione Indice Sotto-in- | Offset bit

Nome del parametro

Tipo di dati Valori singoli

dice

SSC.1 Param Definisce i valori nominali per il canale del segna- 60 0x00 RecordT
le di commutazione 1 (read/write)
Setpoint SP1 Determina il valore nominale 1 per il canale del 0x01 IntegerT_32 0to 10000
segnale di commutazione.
Setpoint SP2 Determina il valore nominale 2 per il canale del 0x02 IntegerT_32 0to 10000
segnale di commutazione.
SSC.1 Config Definisce i parametri di congurazione per il canale 61 0x00 RecordT
del segnale di commutazione 1 (read/write)
Logic Definisce la rappresentazione logica del segnale di 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
commutazione SSC nei dati di processo. 1= Low active
Mode Determina il modulo di analisi per il segnale di 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
commutazione SSC 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Definisce l'isteresi nei punti di commutazione. 0x03 IntegerT_32 0to 10
SSC.2 Param Definisce i valori nominali per il canale del segna- 62 0x00 RecordT
le di commutazione 2 (read/write)
Setpoint SP1 Determina il valore nominale 1 per il canale del 0x071 IntegerT_32 0to 10000
segnale di commutazione.
Setpoint SP2 Determina il valore nominale 2 per il canale del 0x02 IntegerT_32 0to 10000
segnale di commutazione.
SSC.2 Config Definisce i parametri di configurazione per il 63 0x00 RecordT
canale del segnale di commutazione 2 (read/
write)
Logic Definisce la rappresentazione logica del segnale di 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
commutazione SSC nei dati di processo. 1= Low active
Mode Determina il modulo di analisi per il segnale di 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
commutazione SSC 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Definisce ['isteresi nei punti di commutazione. 0x03 IntegerT_32 0to 10
Teach Select Seleziona il canale del segnale di commutazione per 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
cui va eseqguito un processo di apprendimento. (rw) SSC.1 (1),
SSC.2(2),




Sotto-in-
dice

Nome del parametro Descrizione Tipo di dati Valori singoli

Indice

Offset bit

Teach Result Indica le informazioni complete sul risultato del 59 0x00 RecordT
processo di apprendimento, incluso lo stato attua-
le e i ag del risultato. (ro)
State 1 0 UlntegerT_4 dle (0),
SP1 success (1),
SP2 success (2),

SP1, SP2 success
(),
Wait for command
(4), Busy (5), Error
(7)

Un set point (SP1, SP2) viene impostato mediante un comando singolo che attiva la rilevazione del valore attuale, la verica della
gamma, il calcolo e I'attivazione del set point. Durante il processo di apprendimento il valore misurato dovrebbe essere costante per
garantire una comunicazione coerente del valore appreso. (vedi cap. ,Kommandos" auf Seite 9)

Esempio di apprendimento del valore singolo (Single Value Teach) in modalita Single Point:

Command reaction:
Teach SP1“

Esempio di apprendimento del valore singolo (Single Value Teach) in modalita Window.

V]

Command reaction:
,Teach SP2“
,Teach SP1“

9.6 DATI DI DIAGNOSTICA

| dati di diagnostica forniscono informazioni continue sullo stato del sensore e sull'ambiente monitorato. Gli eventi attivati dal disposi-
tivo 10-Link interrompono la trasmissione dei dati di parametrizzazione (dati di diagnostica Prio). | dati di diagnostica possono essere
soltanto letti (read only).

Offset hit Valore

standard

Valori
singoli

Sotto-in-
dice

Descrizione Indice Tipo di dati

Nome del parametro

Operating Hours Contatore delle ore di funzionamento (unita 75 0x00 UlntegerT_32 0
base 0,00027817 h)

Operating hours for threshold | Contatore delle ore di funzionamento per il 93 0x00 UlntegerT32 0
valore soglia (unita base 0,000278)

Power-On Counter Contatore delle accensioni 76 0x00 UlntegerT_32 0

Error Count Contatore errori 32 0x00 UlntegerT_16 0

Min. memory electric current | Corrente elettrica minima misurata e salvata 89 0x00 UlntegerT_16 0

Max. memory electric current | Corrente elettrica massima misurata e salvata 90 0x00 UlntegerT_16 0

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of 80 0x00 IntegerT_32 0
SSC.1. Resetable with system command.

SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of 81 0x00 IntegerT_32 0
SSC.2. Resetable with system command.

Device Status Stato del dispositivo 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK 0

Maintenance required 1

Out of specification 2

Functional check 3

Failure 4




Nome del parametro

Descrizione

Indice

Sotto-in-
dice

Offset hit

Tipo di dati

Valore
standard

Valori
singoli

Detailed Device Status Informazioni aggiuntive dipendenti dal dispo- 37 0x00 ArrayT [6]
sitivo (errori/avvertenze/messaggi)
Detailed Device Status [1] Emissione di errori/avvertenze/messaggi 0x01 120 OctetStringT [3] vedi ,Eventi
Detailed Device Status [2] 0x02 9 OctetStringT [3] | & Messagg!
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
MDC Data Information Descrittore delle informazioni sui dati 16512 0x00 RecordT
misurati trasmessi attraverso il canale di
comunicazione 10-Link.
Lower Value Valore inferiore della gamma di misurazione 0x01 56 IntegerT_32 0 0
Upper Value Valore superiore della gamma di misurazione 0x02 24 IntegerT_32 10.000 10.000
Unit Codice standardizzato per unita sica 0x03 UlntegerT_16 A (1209) (Al
Scale Esponente(i) di un moltiplicatore (con base 10) 0x04 0 IntegerT_8 -2 -2
per utilizzo automatico dei dati di processo per
la corrente (fattore uguale a 10scale)
Electric current minimum Per salvare la corrente elettrica minima 89 0x00 UlntegerT_16
misurata
Electric current maximum Per salvare la corrente elettrica massima 90 0x00 UlntegerT_16
misurata

Nome del parametro

Descrizione

Histogram electric current

Tempo in cui il valore reale di questo dispo-
sitivo @ rimasto in questa gamma.

01..49A

50...99A

10,0..149 A

15,0..199A

20,0..249 A

250..299 A

30,0..349 A

350..399A

40,0..449 A

450..499 A

50,0...54,9 A

55,0...59,9 A

60,0...64,9 A

65,0...69,9 A

70,0..749 A

75,0..799 A

80,0...849 A

850..899 A

90,0..949 A

95,0..100 A

Durata delle frequenze nella gamma da 0,1 a
100 A

Indice Sotto-in- | Offsetbit | Tipo di dati Fattore per il
dice valore visua-
lizzato
100 RecordT [h]
1 608 UlntegerT_32 | 0.000278
2 576 UlntegerT_32
3 544 UlntegerT_32
4 512 UlntegerT_32
5 480 UlntegerT_32
6 448 UlntegerT_32
7 416 UlntegerT_32
8 384 UlntegerT_32
9 352 UlntegerT_32
10 320 UlntegerT_32
M 288 UlntegerT_32
12 256 UlntegerT_32
13 224 UlntegerT_32
14 192 UlntegerT_32
15 160 UlntegerT_32
16 128 UlntegerT_32
17 96 UlntegerT_32
18 64 UlntegerT_32
19 32 UlntegerT_32
20 0 UlntegerT_32




9.7 EVENTI E MESSAGGI

| messaggi vengono inviati tramite il Variable Detailed Device Status [x].

Nome del parametro Descrizione Gamma di Type Event Code
valori
Process Data Event Superamento non sicuro della gamma dei dati di processo variabili a seconda del false/true Warnung 35856
processo (OL)
SSC.1 Switching Signal Segnale di commutazione SSC.1 modicato false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal Segnale di commutazione SSC.2 modicato false/true Warnung 6205
Electric energy Valore massimo dell'energia elettrica raggiunto false/true Warnung 6207
Electric current Corrente elettrica massima raggiunta false/true Warnung 6208
Histogramm data Dati istogramma: tempo massimo raggiunto false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Codice evento o Id sconosciuto false/true Warnung 6298

9.8 COMANDI

| comandi possono solo essere scritti (Write Only). Il reset di tutti i valori richiede una password “stego’.

Nome del parametro Descrizione Sotto-in- | Tipo di dati Valori
dice singoli

Production Password Password per |'utilizzo dei comandi di produzione. (Write Only) 4000 0x00 StringT[16]

System Command Comandos del sistema 2 0 UlntegerT_8

Reset time to save operating | Reset del tempo necessario per salvare il valore soglia 249
hours for threshold to default

value

Reset electric energy to zero | Resettare I'energia elettrica al valore zero 252
Reset mains voltage to default | Resettare la tensione di rete al valore standard 253
value

Reset adjustable value for Resettare i valori impostabili per 4 mA e 20 mA riportandoli ai valori 254
4mA and 20mA to default standard.

value

Reset number of turn Resettare il numero di giri del cavo di corrente 255
Device Reset Activar un arranque en caliente. El dispositivo se devuelve a su estado 128

original. Para ello, se interrumpe la comunicacion del dispositivo y
luego se reanuda por el maestro.

Application Reset | parametri dell'utilizzo tecnologico specico vengono portati ai valori 129
standard. | parametri di identicazione restano invariati. Viene eseguito
un upload nella memoria dati del master, se questo ¢ attivato nella
congurazione della porta del master.

Teach SP1 Determina il valore nominale 1 in un singolo processo di apprendimen- 65
to.

Teach SP2 Determina il valore nominale 2 in un singolo processo di apprendimen- 66
to.

Back to the Box | parametri del dispositivo vengono portati ai valori standard di fabbri- 131

ca e la comunicazione viene bloccata no all'accensione successiva.
Avvertenza: Staccare il dispositivo direttamente dalla porta del master!

Production Command 4001 0x00 UlntegerT_8

Reset operating hours for Resettare il contatore delle ore di funzionamento per il valore soglia UlntegerT_8 6
threshold

Reset min. and max. memory | Resettare i valori per la corrente massima e minima misurata 5
electric current

Reset all SSC.n Counter Restablecer todos los contadores SSC.n UlntegerT_8 4
Reset all (Counter, Min. and Resettare tutti i dati (contatore, valori minimo e massimo della corren- UlntegerT_8

Max. memory electric current, |te elettrica, dati dell'istogramma, energia elettrica e ore di funziona-

histogram data, electric mento per il valore soglia)

energy and operating hours for

threshold)




10 MANUTENZIONE E SMALTIMENTO

Non sono necessarie misure di manutenzione ordinaria o straor-
dinaria. Il dispositivo deve essere smaltito nel rispetto dell'ambi-
ente rispettando le vigenti disposizioni nazionali.

11 GARANZIA

|l periodo di garanzia per le richieste di garanzia dell'acquirente
per beni mobili di nuova fabbricazione e per prestazioni di lavoro
su beni mobili & di un anno; per i contratti di consegna di beni
usati e di sei mesi. Il periodo di garanzia inizia con la consegna
del bene, in caso di prestazioni del costruttore inizia dopo il relati-
vo collaudo. Per maggiori informazioni visitare il sito https:/www.
stego-group.com/it/condizioni-generali.

e  Awviso Il costruttore non risponde in caso di mancato
rispetto di queste istruzioni d'uso, di impiego non con-
forme, di modiche o di danneggiamenti del dispositivo.

SPAZIO PER APPUNTI


https://www.stego-group.com/it/condizioni-generali
https://www.stego-group.com/it/condizioni-generali
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1 POKYNY K DOKUMENTACI

1.1 ULOZENi DOKUMENTU

Navod k obsluze je nedilnou soucasti vyrobku. Uchovavejte tento
navod k obsluze a vSechny ostatni pfislusné dokumenty tak, aby
byly v pfipadé potfeby k dispozici.

1.1 0ZNACENI CE

Spolecnost STEGO Elektrotechnik GmbH potvrzuje shodu prou-
dového senzoru s normami UL2808 a EN 61010-1. Bylo vyddno
odpovidajici prohlaseni o shodé. Najdete ho na nasi domovskeé
strance.

1.2 POUZITE SYMBOLY

Vystraha! Nebezpecna situace, ktera mize pfi nedo-
drZzeni pokynd vést k dmrti nebo vaznému zranéni.
Vystraha! Nebezpecéna situace, kterd mlZze pfi nedo-
drZeni pokynd vést k imrti nebo vaznému zranéni.

o DilezZité upozornéni
NedodrZeni téchto pokyn( miZe vést k chybné funkci
nebo porucham.

> Pokyny pro manipulaci

2 BEZPECNOSTNIi POKYNY

Instalaci smi provadét pouze kvalifikovany elektrikar za dodrzeni
mistnich smérnic o napéjeni elektrickou energii (IEC 60364).
Bezpodminecné je tfeba dodrzet technické udaje uvedené na
typovém Stitku.

V pripadé rozpoznatelného poskozeni nebo poruchy se zafizeni
nesmf opravovat ani uvadét do provozu (zafizeni zlikvidujte).

Na zafizeni se nesmi provadét zadné zmény ani Upravy.

3 ZAMYSLENE POUZITI

Senzor Smart Sensor Strom se pouziva k bezkontaktnimu
méfeni stfidavych proudd (AC) v kabelu. Méfeny vodic se pfi
tom vede otvorem. Namérfeny proud je zpracovan digitalné

a vyddvan bud pfes analogové rozhrani, nebo pres rozhrani
|0-Link.

Viykon a energie se pocitaji interné a jsou vyddvany pfes roz-
hrani [0-Link. Senzor se smi pouzivat pouze ve staciondrnich,
uzavrenych skfinich pro elektricka zafizeni.

A\

3.1 OBLAST POUZITi/SKLADOVANI

Vystraha! Nerespektovani ndvodu k pouZiti nebo
technickych specifikaci

Zafizeni je vhodné pro okolni vzduch v suchych vnitfnich pro-
storach. (viz kapitola , Technické ddaje”)

3.2 OMEZENi OBLASTI POUZITI

Zafizeni se smi pouzivat pouze v prostredi, ve kterém je
zajistén stupen znecisténi 2 (nebo lepsi) podle IEC 61070.
Stupen znecisténi 2 znamend, ze se mlZze vyskytnout pouze
nevodivé zneCisténi. Obcas je vSak tfeba pocitat s prechod-
nou vodivosti zplsobenou kondenzaci.

Pouzivejte pouze v prostiedi s max. 90% relativni vihkosti
(respektujte IP30).

Zafizeni se nesmi provozovat v agresivni atmosfére.
Zafizeni se smi provozovat do nadmorské vysky 4000 m.

4 POPIS ZARIZENI

4.1 PREHLED

Zafizeni je vybaveno komunika¢nim rozhranim 10-Link. Pro ¢teni a
zpracovani dat je nutny modul podporujici 10-Link (10-Link

master). Zafizenf Ize také pfipojit pfimo k analogovému méficimu
zafizeni nebo k fidici jednotce.

Upevnéni pomoci klipu

Otvor pro méfeny vodic

Upinaci hraditko pro upevnéni vodice
Konektor M12

BWN -



4.2 PROVOZ V REZIMU 10-LINK

Aby bylo mozné pouzivat 10-Link, musi byt zafizeni pripojeno k
|0-Link masteru. V rezimu |0-Link probiha obousmérna komuni-
kace mezi masterem a samotnym zafizenim. Zafizeni je prostred-
nictvim masteru integrovano do fidici urovné, dochazi k vyméné
komunikaénich parametr( a cyklické vyméné procesnich dat.

A\

Vystraha! Rezim |0-Link je k dispozici pouze pro port
tfidy A. NedodrZeni tohoto upozornéni mlze mit za
nasledek vazné materialni Skody a/nebo zranéni osob.
Pro rezim 10-Link pouZivejte vyhradné port tfidy A. Pred
uvedenim do provozu peclivé zkontrolujte tfidu portu.

4.3 PROVOZ V REZIMU SIO (STANDARDNI REZIM 1/0)

V rezimu SIO pracuje senzor jako bézny spinaC a podporuje pouze
analogové nebo digitalni vstupni a vystupni signaly. V tomto rezi-
mu neprobiha komunikace prostfednictvim 10-Link mezi senzo-
rem a masterem.

Senzor musi byt pfipojen k 10-Link masteru kvili parametrovani,
ale pro provoz to neni nutné (viz kap. ,Varianta 4...20 mA (analo-
govy)").

V rezimu SI0 nelze pouzivat vSechny funkce a vlastnosti zafizeni.

4.4 VYSTUPNIi FUNKCE - SPINACI VYSTUP

o Upozornéni! Logiku spinani Ize invertovat prostred-
I nictvim 10-Link. Nasledujici pfiklady plati pro spinaci
logiku HIGH (0 -> 1)
Single Point Mode
Schaltzustand
A —»‘ Hyst |€—
ssC v *
0~ T » Messwert
0 inaktiv aktiv
SP:1

Spinaci chovani je definovano pomoci mezni hodnoty SP1 a hys-
tereze. Hystereze musi lezet v detekénim rozsahu.

Pokud se méfena hodnota zvySuje, je spinaci vystup neaktivni,
dokud se méfend hodnota nachazi mezi pocatkem detekéniho
rozsahu a mezni hodnotou SP1. Pokud je méfena hodnota vétsi
nez mezni hodnota SP1, spinaci vystup se aktivuje.

Pokud méfena hodnota klesg, je spinaci vystup aktivni, dokud

je méfena hodnota mezi koncem detekéniho rozsahu a mezni
hodnotou SP1 sniZzenou o nastavenou hysterezi. Pokud je méfena
hodnota niZsi, spinaci vystup se deaktivuje.

Two Point Mode
Schaltzustand
4
ssC v ¢
0~} T 1 » Messwert
0 inaktiv aktiv
sP2  SP1

Spinaci chovani je definovano pomoci bodu zapnuti SP1 a bodu
vypnuti SP2.

Pokud méfena hodnota stoupa, je spinaci vystup neaktivni, dokud
je méfena hodnota mezi zacatkem detekcéniho rozsahu a bodem
zapnuti SP1. Pokud méfena hodnota stoupne nad bod zapnuti
SP1, spinaci vystup se aktivuje.

Pokud méfena hodnota klesa, je spinaci vystup aktivni, dokud je
mérena hodnota mezi koncem detekéniho rozsahu a bodem vyp-
nuti SP2. Pokud méfena hodnota klesne pod vypinaci bod SP2,
spinaci vystup se deaktivuje.

Window Mode
Schaltzustand
4 —>»| Hyst |« —»| Hyst |«—
SSC 4 Window
0 v | » Messwert
0 inaktiv aktiv inaktiv
sP2 sP1

V rezimu Window Mode jsou pro spinaci vystup nastaveny spinaci
body SP1 a SP2. Spinaci okno (rozsah mezi SP1 a SP2) a hystere-
ze musi lezet v detekcnim rozsahu.

Pokud se mérenda hodnota zvysuje, je spinaci vystup neaktivni,
dokud se méfena hodnota nachazi mezi zacatkem detekéniho
rozsahu a mezni hodnotou okna SP2. Spinaci vystup zdstdva ak-
tivni, dokud méfena hodnota nestoupne nad mezni hodnotu okna
SP1 plus hystereze. Pfi prekroceni této hodnoty se spinaci vystup
opét deaktivuje.

Pokud méfena hodnota klesa, je spinaci vystup neaktivni, dokud
je méfena hodnota mezi koncem detekéniho rozsahu a mez-

ni hodnotou okna SP1. Spinaci vystup z(stava aktivni, dokud
mérend hodnota neklesne pod mezni hodnotu okna SP2 sniZenou
0 hysterezi. Pod touto hodnotou se spinaci vystup opét deaktivu-
je.

Dalsi informace o parametrovani v rezimu SIO naleznete v kap.
,Parametry 10-Link".

5 TECHNICKE UDAJE

Technické udaje zafizeni naleznete v nasem online datovém listu.



https://www.stego-group.com/products/ess-076

6 MONTAZ 7 ELEKTRICKE PRIPOJENI

Zafizeni se montuje pfimo na listu 35 mm (montaz na nosnou Zafizeni smi instalovat pouze kvalifikovany elektrikar v souladu
listu, IEC/EN 60715) pomoci klipu na zadni strané nebo alternati-  se standardnimi ndrodnimi smérnicemi pro napajenti el. proudem.
vné pomoci pfislusenstvi STEGO-Fix Plus (se Sroubovym, lepicim  Senzor musi byt napéjen sitovym zdrojem SELV podle jedné z
nebo magnetickym upevnénim). nasledujicich norem: IEC 60950-1, IEC 62368-1 nebo IEC 61010-1.
0 Upozornéni Pii montazi dbejte na omezeni oblasti A Vystraha! Pred instalaci zafizeni musi byt systém od-
pouziti. pojen od napéti a zajiStén proti opétovnému zapnuti.

Instalace 7.1 OSAZENI KONEKTORU
Mereny napajeci kabel se v zafizeni upevni pomoci upinaciho PIN 10-Link Analog
hraditka se zapadkou. ] 124V DC 124V DC

5 2 n/a 4..20mA

3 GND GND

4 |0-Link / SI0-Mode n/a

7.2 PRIKLADY PRIPOJENI

Varianta 10-Link

Fieldbus PLC

—

Dismantling / Demontage

Smart Sensor Strom 10-Link Master
£SS 076

A Vystraha! Mérici kabel musi byt izolovan minimalné Heate

na 300 V. Smart Sensor Strom
£SS 076

Varianta 4...20 mA (analogovy)

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076

Instalacni poloha

Libovolna poloha, doporucuje se vertikalni poloha s elektrickym
pfipojenim (konektor M12) smérem dold.




8 UVEDENi DO PROVOZU

8.1 VARIANTA I0-LINK

K parametrovani zafizeni je zapotfebi bud pocita¢ s USB 10-Link
masterem, nebo vhodné nakonfigurované prostredi [0-Link.
Zafizeni Ize provozovat jak v rezimu |0-Link, tak v rezimu SIO
(standardni rezim 1/0).

» Pripravte pocitag, software a master (postupujte podle ndvodu
k obsluze pfislusného zafizeni).

» Pfipojte zafizeni k USB 10-Link masteru.

» Stahnéte si soubor I0DD z nésledujiciho odkazu: https:/www.
stego-group.com/products/ess-076, resp. https://ioddfinder.
io-link.com.

» Nactéte soubor I0DD do VasSeho fidiciho softwaru.

» Provedte parametrovani zafizeni (dali informace viz kapitola
,Parametry 10-Link")

» Pfi provozu v rezimu SIO: Odstrante USB 10-Link master a zafi-
zeni uvedte do provozu.

» Zkontrolujte, zda zafizeni provedené parametrovani akceptova-

lo; v pfipadé poteby je tfeba senzor nacist opakované.

8.2 VARIANTA 4...20 MA (ANALOGOVY)

Pfipojte zafizeni pfimo k (analogovym) vstupm fidici jednotky
nebo méficiho zafizeni prostfednictvim konektoru M12.

Pokud dojde k pfekroceni nebo podkroceni rozsahu nakonfiguro-
vanych hodnot, pfipojené vystupni zafizeni (méfi¢ proudu nebo
PLC) poskytne nasledujici informace o poruse:

Namérena hodnota Informace o poruse na méficim zarizeni
< 3,6 mA 3mA
>21mA 23 mA

Dolni a horni proudovou mez analogové varianty Ize nastavit v
nastroji 10-Link Device Tool prostfednictvim parametr(l ,Adjus-
table value for 4mA" a ,Adjustable value for 20mA" (viz kapitola
,Parametry 10-Link"). MinimalIni rozdil mezi dolni a horni mezi
proudu je T0 A (Al =10 A).

Rozsah hodnot se automaticky resetuje na vychozi hodnoty z
vyroby (doIni mez: 0 A, horni mez: 100 A), kdyz:

je doIni mez proudu nastavena vy$Si nez horni mez proudu
nebo
je rozdil mezi horni a doIni mezi proudu mensinez 10 A.

3,8mA 20,5mA
< E
£ (=]

3,6 mA - ~ | 21mA
“«-=-=--> e - - - —»
Ausfall- Messinformation Ausfall-
information information

Ubergangsbereich Ubergangsbereich


https://www.stego-group.com/products/ess-076
https://www.stego-group.com/products/ess-076
https://ioddfinder.io-link.com
https://ioddfinder.io-link.com

9 PARAMETRY IO-LINK

9.1 OBECNA DATA

Jméno vyrobce

STEGO Elektrotechnik GmbH

ID vyrobce 0x04C6 / 1222d

URK vyrobce www.stego-group.com
ID vyrobku ESS 07600.2-01
Device ID 0x000191/ 401d
Verze 10-Link 1.1

Bitrate COM?2

Min. doba cyklu 10 ms

SI0 Mode ano

Uchovani dat ano

Supported profiles

Smart Sensor Profil SSP 4.1.1

9.2 IDENTIFIKACE

Upozornéni: Pokud je ve Vasem systému PLC uveden odkaz na ID vyrobce (Vendor ID), ID zafizeni (Device ID) a ID vyrobku,
je zajisténo, ze pfipojeny typ zafizeni je spravny, ukladani dat pfes I0-Link je aktivovano a VaSe aplikace bude fungovat i v
pfipadé, kdyz bude VaSe zafizeni nahrazeno novym modelem.

Informace o zafizeni jsou elektronickym typovym Stitkem senzoru. Lze je pouze pfecist a nelze je ménit. Pfi opétovném pripojeni

zafizeni 10-Link, resp. pfi kazdém novém spusténi komunikace provede port 10-Link masteru nastavenou validaci identifikacnich udaju

zafizeni 10-Link.

‘o

Nazev parametru

Subindex

Datovy typ

Standardni hodnota

Vendor Name Jméno vyrobce 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik
GmbH
Vendor Text Text vyrobce 17 0x00 StringT [ 64] www.stego-group.com
Product Name Néazev zafizeni 18 0x00 StringT [ 64] ESS 076
Product ID ID zafizeni 19 0x00 StringT [ 64 ] ESS 07600.2-01
Product Text Popis zafizeni 20 0x00 StringT [ 64 ] Smart Sensor Strom
Serial Number Sériové Cislo 21 0x00 StringT[16]
Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64 ]
Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64 ]
Application-specific Tag 24 0x00 StringT [32] ook
Function Tag Oznadte zafizeni informacemi specifickymi pro 25 0x00 StringT [32] Hkk
danou funkci.
Location Tag Oznacte zafizeni informacemi specifickymi pro 26 0x00 StringT [ 32] ok

dané misto.




9.3 PROCESNIi DATA

Nazev parametru Subindex | Bitoffset Standardni hodnota
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value | Zobrazuje aktualni naméfenou hodnotu 0x01 16 IntegerT_16 | 0to 10000
senzoru.
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 -Switching Signal Zobrazuje stav detekce objektu nebo 0x03 0 BooleanT false = Low
nameérené hodnoty pod/ nad prahovou hod- true = High
notou.
SSC.2 - Switching Signal | Zobrazuje stav detekce objektu nebo 0x04 1 BooleanT false = Low
nameérené hodnoty pod/ nad prahovou hod- true = High
notou.

Bitoffset Electric current (IntegerT_16)

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16

Scale Electric Current SSC1.1 -Switching Signal bzw. SSC1.2-Switching Signal

9.4 MONITOROVANI

Nazev parametru Popis Standardni hodnota
Process Data Input (read only)
MDC - Measurement Value Zobrazuje aktualni naméfenou hodnotu senzoru. 0to 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 - Switching Signal Zobrazuje stav detekce objektu nebo namérené hodnoty pod/ nad false = Low
prahovou hodnotou. true = High
SSC.2 - Switching Signal Zobrazuije stav detekce objektu nebo namérené hodnoty pod/ nad false = Low
prahovou hodnotou. true = High
Electric Power Viykon pro vypocet elektrické energie. 0
Electric Energy Proménna zobrazuje spotfebu zatéze v Case. 0
Parameter Config Fault Collection Seznam chybné parametrovanych indexi
Parameter config fault collection - index [1] 0K (0),
Parameter config fault collection - index [2] SSC.1 Param, Index (60),
fia fault collection - ind SSC.7 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [3] SSC.2 Param, Index ( 62),
Parameter config fault collection - index [4] SSC.2 Config, Index (63),
Parameter config fault collection - index [5] Mains voltage to calculated electric
Parameter config fault collection - index 6] power (77),
arameter config fault cotection - index Value between 0.0 and 90.0 to adjusted
Parameter config fault collection - index [7] the 4mA (91),
Parameter config fault collection - index [8] Value between 10.0 and 100.0 to adjus-
- ted the 20mA (92 ),
Parameter config fault collection - index [9)] . .
Time to save operating hours for th-
Parameter config fault collection - index [10] reshold between 60s and 3600s (94)
Number of turns adjustable between 1
and 10 (95)




9.5 PARAMETRY

V rezimu 10-Link Ize vSechny parametry ménit jak pfi uvadéni do provozu, tak béhem provozu prostiednictvim fidici jednotky.

| Upozornéni: Zména parametrd béhem provozu mize narusit funkénost systému.

PARAMETRY (OBECNE)
Nézev parametru | Index | Subindex | Datovjtyp | Hodnota
Time to save operating Tento ¢as urcuje, kdy se ulozi Udaj pocitadla provoznich hodin pro 94 0x00 UlntegerT_16 | 60 ... 3600
hours for threshold prahovou hodnotu
Number of turns Podet zdvitl elektrického vedeni 95 0x00 UlntegerT_8 1..10
Adjustable value for 4mA | Dolni mezni hodnota proudu pro analogoveé rozhrani 91 0x00 Float32T 0.0..90.0
Adjustable value for Horni mezni hodnota proudu pro analogové rozhrani 92 0x00 Float32T 10.0...100.0
20mA
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 Float32T 0...300

PARAMETRY SMART SENSOR PROFILE (SSP)

Nazev parametru ‘ Popis Index Subindex |Bitoffset | Datovy typ Jednotlivé hodnoty
$SC.1 Param Definuje pozadované hodnoty pro kanal 1 60 0x00 RecordT
spinaciho signalu. (read/only)
Setpoint SP1 Definuje poZadovanou hodnotu 1 pro kanal 0x01 IntegerT_32 0to 10000
spinaciho signalu.
Setpoint SP2 Definuje poZadovanou hodnotu 2 pro kandl 0x02 IntegerT_32 0to 10000
spinaciho signalu.
SSC.1 Config Definuje konfiguracni parametry pro kanal 1 61 0x00 RecordT
spinaciho signdlu. (read/ write)
Logic Definuje logické zndzornéni spinaciho signalu SSC 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
v procesnich datech. 1 = Low active
Mode Definuje reZim vyhodnocovéni spinaciho signalu 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Definuje hysterezi ve spinacich bodech. 0x03 IntegerT_32 0to 10
SSC.2 Param Definuje poZadované hodnoty pro kanal 2 62 0x00 RecordT
spinaciho signdlu. (read/ write)
Setpoint SP1 Definuje pozadovanou hodnotu 1 pro kanal 0x01 IntegerT_32 0to 10000
spinaciho signalu.
Setpoint SP2 Definuje pozadovanou hodnotu 2 pro kanal 0x02 IntegerT_32 0to 10000
spinaciho signalu.
SSC.2 Config Definuje konfiguracni parametry pro kanal 2 63 0x00 RecordT
spinaciho signalu. (read/ write)
Logic Definuje logické zndzornéni spinaciho signalu SSC 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
v procesnich datech. 1=Low active
Mode Definuje rezim vyhodnocovani spinaciho signalu 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Definuje hysterezi ve spinacich bodech. 0x03 IntegerT_32 0to 10
Teach Select Volba kanalu spinaciho signélu, pro ktery se ma 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
pouzit metoda ucen. (rw) SSC.1(1),
SSC.2(2),
Teach Result Zobrazuje kompletni informace o vysledku pro- 59 0x00 RecordT
cesu uceni, véetné aktudlniho stavu a pfiznakt
vysledku. (ro)
State 1 0 UlntegerT_4 Idle (0),
SP1 success (1),
SP2 success (2),

SP1, SP2 success (3),
Wait for command
(4), Busy (5), Error (7)

| 69



PoZadovana hodnota (SP1, SP2) se nastavuje jedinym pfikazem, ktery spusti zachyceni aktudlni hodnoty, kontrolu rozsahu, vypocet
a aktivaci pozadované hodnoty. Béhem procesu uceni by méla byt méfena hodnota konstantni, aby bylo zajiSténo konzistentni urceni
ucené hodnoty. (viz kap. ,Pfikazy")

Pfiklad u¢eni jedné hodnoty (Single Value Teach) v reZimu Single Point Mode:

Command reaction:
Teach SP1“

Pfiklad uceni jedné hodnoty (Single Value Teach) v rezimu Window Mode:

l

T

Command reaction:
,Teach SP2“
Teach SP1“

9.6 DIAGNOSTICKA DATA

Diagnosticka data pribézné poskytuji informace o stavu senzoru a sledovaného prostfedi. Udalosti vyvolané zafizenim I0-Link pfi tom
preru$i pfenos dat parametr( (prioritni diagnostickd data). Diagnosticka data Ize pouze Gist (read only).

Nazev parametru

Index

Subindex

Bitoffset

Datovy typ

Jed-
notlivé
hodnoty

Standardni
hodnota

Operating Hours Pocitadlo provoznich hodin (zakladni jednotka 75 0x00 UlntegerT_32 0
0,000278 h)

Operating hours for threshold | Pocitadlo provoznich hodin pro prahovou hod- 93 0x00 UlntegerT32 0
notu (zakladni jednotka 0,000278)

Power-On Counter Pocitadlo zapnuti 76 0x00 UlntegerT_32 0

Error Count Pocitadlo chyb 32 0x00 UlntegerT_16 0

Min. memory electric current | UloZzeny minimalni naméreny elektricky proud 89 0x00 UlntegerT_16 0

Max. memory electric current | UloZzeny maximalni naméreny elektricky proud 90 0x00 UlntegerT_16 0

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of 80 0x00 IntegerT_32 0
SSC.1. Resetable with system command.

SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of 81 0x00 IntegerT_32 0
SSC.2. Resetable with system command.

Device Status Stav zarizeni 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK 0

Maintenance required 1

Out of specification 2

Functional check 3

Failure 4

Detailed Device Status Doplitkové informace souvisejici se zafizenim 37 0x00 ArrayT [6]
(chyby/ varovani/hlaseni)

Detailed Device Status [1] Vystup chyb/varovani/hlaseni 0x01 120 | OctetStringT[3] | viz

Detailed Device Status [2] 0x02 9% OctetStringT [3] ~U€J?'0§}‘ a

Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3] hiaent

Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]

MDC Data Information Deskriptor pro informace o mérenych datech, | 16512 0x00 RecordT
prenasenych komunikaénim kanalem 10-Link.
(read only)

Lower Value Dolni hodnota méficiho rozsahu 0x01 56 IntegerT_32 0 0

Upper Value Horni hodnota méficiho rozsahu 0x02 24 IntegerT_32 10.000 10.000

Unit Standardizovany kdd fyzické jednotky 0x03 8 UlntegerT_16 A(1209) |[A]

Scale Exponent(y) multiplikatoru (se zékladem 10) pro 0x04 0 IntegerT_8 -2 -2

automatické zpracovéni procesnich dat proudu
(faktor roven 10scale).




Nazev parametru Index | Subindex | Bitoffset |Datovy typ Jed- Standardni

T hodnota
hodnoty

Electric current minimum Pro ulozeni minimalniho naméfeného elekt- 89 0x00 UlntegerT_16
rického proudu

Electric current maximum Pro ulozeni maximalniho naméfeného elekt- 90 0x00 UintegerT_16
rického proudu

Nazev parametru Subindex | Bitoffset | Datovy typ Faktor pro Jednotky
zobrazovano
hodnotu
Histogram electric current Doba, kdy se skutecna hodnota tohoto 100 RecordT [h]
zarizeni pohybovala v tomto rozmezi.
01..49A Doba trvani Cetnosti vyskytu v rozsahu 0,1 1 608 UlntegerT_32 | 0.000278
50...9,9 A az100 A 2 576 | UlntegerT_32
10,0..149 A 3 544 UlntegerT_32
150..199 A 4 512 UlntegerT_32
20,0..249 A 5 480 UlntegerT_32
25,0..299 A 6 448 UlntegerT_32
30,0..349 A 7 416 UlntegerT_32
350..399A 8 384 UlntegerT_32
40,0..449 A 9 352 UlntegerT_32
45,0..499 A 10 320 UlntegerT_32
50,0...54,9 A 11 288 UlntegerT_32
55,0...59,9 A 12 256 UlntegerT_32
60,0...64,9 A 13 224 UlntegerT_32
65,0...69,9 A 14 192 UlntegerT_32
70,0..749 A 15 160 UlntegerT_32
75,0..799 A 16 128 UlntegerT_32
80,0..849 A 17 96 UlntegerT_32
85,0...89,9 A 18 64 UlntegerT_32
90,0..949 A 19 32 UlntegerT_32
95,0..100 A 20 0 UlntegerT_32
9.7 UDALOSTI A HLASENI
Hlaseni jsou vydévana prostfednictvim proménné Detailed Device Status [x].
Nazev parametru Popis Rozsah Type Event Code
hodnot
Process Data Event Prekroceni rozsahu procesnich proménnych - nespolehliva procesni data (pfetizeni) | false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal SSC.1 Schaltsignal geandert false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal SSC.2 Schaltsignal gedandert false/true Warnung 6205
Electric energy Dosazena maximalni hodnota elektrické energie false/true Warnung 6207
Electric current Maximalni elektricky proud dosazen false/true Warnung 6208
Histogramm data Data histogramu: dosazeno maximalniho ¢asu false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Nezndmy kdd udalosti nebo ID false/true Warnung 6298




9.8 PRIKAZY

Pfikazy Ize pouze zapisovat (Write Only). Resetovani vSech hodnot vyZaduije heslo "stego".

Nazev parametru Datovy typ Jednotlivé
hodnoty

Production Password Heslo pro pouziti vyrobnich piikazl. (Write Only) 4000 0x00 StringT [16]

System Command Systémové prikazy 2 0 UlntegerT_8

Reset time to save operating | Reset ¢asu pro ulozeni prahové hodnoty 249

hours for threshold to default

value

Reset electric energy to zero | Vynulovani elektrické energie 252

Reset mains voltage to default | Resetovani sitového napéti na vychozi hodnotu 253

value

Reset adjustable value for Reset nastavitelnych hodnot pro 4 mA a 20 mA na vychozi hodnotu. 254

4mA and 20mA to default

value

Reset number of turn Reset poctu zavitl elektrického vedeni 255

Device Reset Spusténi teplého startu. Zafizeni se vrati do vychoziho stavu. Komunika- 128

ce je pfi tom prerusena zafizenim a poté obnovena masterem.

Application Reset Parametry aplikace specifické pro danou technologii se nastavi na 129
vychozi hodnoty. Identifikaéni parametry z(istévaji beze zmény. Pokud
je to aktivovano v konfiguraci portu masteru, provede se nahravani do
datové paméti masteru.

Teach SP1 Uréuje poZzadovanou hodnotu 1 v jednom jediném procesu ucen. 65
Teach SP2 Uréuje poZzadovanou hodnotu 2 v jednom jediném procesu ucen. 66
Back to the Box Parametry zafizeni se nastavi na vychozi hodnoty z vyroby a komunikace 131

se zablokuje aZ do pfiStiho zapnuti zafizeni. Upozornéni: Odpojte zafizeni
pfimo od portu masteru!

Production Command 4001 0x00 UlntegerT_8

Reset operating hours for Reset pocitadla provoznich hodin pro prahovou hodnotu UlntegerT_8 6
threshold

Reset min. and max. memory | Reset hodnoty pro minimalni a maximalni naméfeny proud 5
electric current

Reset all SSC.n Counter Reset vSech pocitadel SSC UlntegerT_8

Reset all (Counter, Min. and Reset véech udajd (pocitadlo, miniméini a maximalni hodnoty elekt- UlntegerT_8

Max. memory electric current, | rického proudu, data histogramu, elektrické energie a provoznich hodin

histogram data, electric pro prahovou hodnotu).

energy and operating hours for

threshold)




10 UDRZBA A LIKVIDACE

Neni nutna zadna udrzba ani servis. Po skonceni pouzivani je
nutno zafizeni zlikvidovat ekologicky dle platnych narodnich
predpisC.

11 ZARUKA

Zéruéni Ih{ta pro naroky kupujiciho ze zaruky je jeden rok na nové
vyrobené movité véci a na prace provedené na movitych vécech;
u smluv na dodavku pouZzitych véci je to Sest mésicd. Zaruéni
doba zacind bézet od dodani zboZi a v pfipadé provedeni praci od
jejich prevzeti. Vice informaci naleznete online na adrese https:/
de.stego.de/agb.

Upozornéni Pfi nedodrzeni tohoto ndvodu k obsluze,
nespravném pouziti, Upravé nebo poSkozeni zafizeni
nepfebira vyrobce zadnou odpovédnost.

MISTO PRO POZNAMKY
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1 ANVISNINGAR TILL DOKUMENTATIONEN

1.1 FORVARING AV UNDERLAGEN

Denna bruksanvisning ar en integrerad del av enheten. Forvara
denna bruksanvisning liksom alla underlag som ocksé galler, sa
att de finns tillgangliga vid behov.

1.1 CE-MARKNING

STEGO Elektrotechnik GmbH bekraftar konformiteten for strom-
sensorn enligt UL2808 och EN 61010-1. En motsvarande konfor-
mitetsforklaring har tagits fram. Den finns pa var hemsida.

1.2 ANVANDA SYMBOLER
ﬁ Varning! Farlig situation, som kan leda till dodsfall eller
allvarliga skador, om den inte undviks.

ﬁ Varning! Farlig situation, som kan leda till dodsfall eller
allvarliga skador, om den inte undviks.
o Viktig anvisning
Om dessa anvisningar inte foljs kan det leda till felfunk-
tioner eller storningar.

> Hanteringsanvisning

2 SAKERHETSANVISNINGAR

Installationen far endast utforas av behorig elektriker i enlighet
med tillampliga nationella elinstallationsregler (IEC 60364).

De tekniska uppgifterna pa markskylten maste beaktas.

Vid markbara skador eller funktionsstorningar, far aggregatet inte
repareras eller tas i drift (Skrota enheten).

Produkten far inte modifieras eller byggas om.

3 AVSEDD ANVANDNING

Smart Sensor Strom anvands for kontaktlos matning av
vaxelstrom (AC-strom) i en kabel genom att fora den ledare
som ska matas genom oppningen. Den uppmatta strommen
bearbetas digitalt och matas ut antingen via det analoga
eller 10-link-granssnittet.

Effekten och energin beraknas internt och matas ut via
|0-link-granssnittet. Sensorn far endast anvandas i stationa-
ra, slutna hus for elektriska aggregat.

A\

3.1 ANVANDNING-/LAGRINGSOMRADE

Varning! Om anvandningsanvisningar eller tekniska
uppgifter ignoreraskan det leda till material- och/eller
personskador.

Enheten ska endast anvandas i torra utrymmen inomhus. (se
kapitel 5, Tekniska data").

3.2 BEGRANSNING | ANVANDNINGSOMRADET

Enheten far enbart anvandas i en omgivning med en sak-
erstalld fororeningsgrad 2 (eller battre) enligt IEC 61010.
Fororeningsgrad 2 innebar att enbart fororening utan kon-
duktivitet fr upptrada. Emellandt kan emellertid en temporar
konduktivitet upptrada beroende pa kondensation.
Anvandning endast i miljoer med max 90 % relativ luftfuktig-
het (beakta IP30)

Drift av enheten far inte ske i aggressiv atmosfar.

Drift av enheten far ske pa upp till 4 000 m.

4 APPARATBESKRIVNING

4.1 OVERSIKT

Enheten har ett 10-link-kommunikationsgranssnitt En 10-link-kom-
patibel modul (10-link-master) krévs for att [dsa och bearbeta
data. Enheten kan ocksé anslutas direkt till ett analogt matinstru-
ment eller en styrning.

Klamfaste.

Oppning for stromledaren som ska matas.
Klamanordning for fixering av stromledaren.
M12-kontakt.

BWN -



4.2 DRIFT I 10-LINK-MODUS

For att kunna anvanda 10-link méaste enheten vara ansluten till en
|0-link-master. | 10-link-master sker en dubbelriktad kommunika-

tion mellan mastern och enheten. Enheten integreras i styrningen
genom mastern dar kommunikationsparametrarna utbyts och det
cykliska datautbytet av processdata ager rum.

Varning! 10-Link-lage ar endast tillgangligt for Port
Class A. Att inte folja denna anvisning kan leda till
allvarliga materiella skador och/eller personskador.
Anvand uteslutande Port Class A for I0-Link-lage. Kont-
rollera Port-klassen noggrant fore idrifttagning.

4.3 DRIFT | SI0-MODUS (STANDARD-I/0-MODUS)

| SI0-modus fungerar en sensor som en konventionell brytare
och stoder endast analoga eller digitala in- och utsignaler. Ndgon
kommunikation via 10-link mellan sensorn och mastern sker inte i
detta modus

For parametrering maste sensorn vara ansluten till en 10-link-
master, men detta ar dock inte nodvandigt for driften (se kapitel
,Variant 4...20 mA (analog)").

| SI0-modus fungerar inte alla funktioner och egenskaper hos
enheten.

4.4 UTGANGSFUNKTIONER - KOPPLINGSUTGANG

. Anvisning! Kopplingslogiken kan inverteras via 10-link.
Foljande exempel galler for kopplingslogik HIGH

0->1)
Single Point Mode
Schaltzustand
N —»‘ Hyst |<—
1
ssC v *
0~ H » Messwert
0 inaktiv i aktiv
sP1

Kopplingsforfarandet definieras via ett gransvarde SP1 och en
hysteres. Hysteresen maste ligga inom avkanningsomradet.

Vid okande matvarden ar kopplingsutgdngen inaktiv sa lange
matvardet ligger mellan borjan av avkanningsomradet och
gransvardet SP1. Om matvardet ar storre an gransvardet SP1 blir
kopplingsutgdngen aktiv.

Vid sjunkande matvarden ar kopplingsutgangen aktiv sa lange
matvardet ligger mellan slutet av avkanningsomradet och grans-
vardet SP1 minus den installda hysteresen. Ligger matvardet
darunder, blir kopplingsutgangen inaktiv.

Two Point Mode
Schaltzustand
4
ssC v ¢
0~} T 1 » Messwert
0 inaktiv : ; aktiv
sP2  SP1

Kopplingsforfarandet definieras via en tillkopplingspunkt SP1 och

en frankopplingspunkt SP2.

Vid 6kande matvarden ar kopplingsutgéngen inaktiv sa lange
matvardet ligger mellan borjan av avkanningsomradet och till-
kopplingspunkten SP1. Okar matvardet over tillkopplingspunkten
SP1 blir kopplingsutgangen aktiv.

Vid sjunkande matvarden ar kopplingsutgangen aktiv sa lange
matvardet ligger mellan slutet av avkanningsomradet och frank-
opplingspunkt SP2. Sjunker matvardet under frankopplingspunk-
ten SP2 blir kopplingsutgdngen inaktiv.

Window Mode
Schaltzustand
A —>| Hyst |« —»| Hyst |«
ssC 4 Window
0 v » Messwert
0 inaktiv i aktiv inaktiv

P2 sP1

| Window mode stalls kopplingspunkterna SP1 och SP2 in for
kopplingsutgéngen. Kopplingsfonstret (omradet mellan SP1 och
SP2) och hysteresen méste ligga inom avkanningsomradet.

Vid 6kande matvarden ar kopplingsutgangen inaktiv sa lange
matvardet ligger mellan borjan av avkanningsomradet och
fonstergransen SP2. Kopplingsutgangen forblir aktiv tills matvar-
det stiger over fonstergransen SP1 plus hysteresen. Darover blir
kopplingsutgdngen ater inaktiv.

Vid sjunkande matvarden ar kopplingsutgangen inaktiv sa lange
matvardet ligger mellan slutet av avkanningsomradet och fonster-
gransen SP1. Kopplingsutgangen forblir aktiv tills matvardet
sjunker under fonstergransen SP2 minus hysteresen. Darunder
blir kopplingsutgéngen ater inaktiv.

Ytterligare information om parametrering i SIO-mode finns i kapi-
tel ,10-link parameter”.

5 TEKNISKA DATA

Du hittar apparatens tekniska data i vart onlinedatablad.



https://www.stego-group.com/products/ess-076

6 MONTAGE 7 ELEKTRISK ANSLUTNING

Enheten monteras direkt pa en 35 mm-skena (fastskena SS-EN Enheten far endast installeras av behorig elektriker i enlighet med
60715) med en klamma pé enhetens baksida eller alternativt med tillampliga nationella elinstallationsregler.Sensorn maste férsor-
tillbehoret STEGO-Fix Plus (med skruv-, lim- eller magnetfaste). jas med en SELV-natdel som motsvarar en av foljande standarder:

IEC 60950-1, IEC 62368-1 eller IEC 61010-1.

Meddelande Observera begransningarna for anvand-
ningsomradet under montaget. A Varning! Innan enheten installeras maste anldggningen
goras spanningslos och sdkras mot &tertillkoppling.

Installation

. . . 7.1 KONTAKTBELAGGNIN
Stromledaren som ska matas fasts i enheten med hjalp av en 0 GGNING

klamanordning med sparrfunktion. PIN 10-Link Analog
1 +24V DC +24V DC
2 n/a 4..20 mA
3 GND GND
4 0-Link / SIO-Mode n/a

7.2 ANSLUTNINGSEXEMPEL

10-link variant

Dismantling / Demontage

} Fieldbus PLC

Smart Sensor Strom 10-Link Master
£SS 076

fan &3@
A Varning! Matledningen maste vara isolerad for minst ‘
300 V Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076

Variant 4...20 mA (analog)

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076

Inbyggnadslage

Valfritt, med rekommenderat ar vertikal med elanslutningen
(M12-kontakt) vand nedat.




8 IDRIFTTAGNING

8.1 10-LINK VARIANT

For parametrering av enheten kravs antingen en PC med USB 10-
link-master eller en lampligt konfigurerad 10-link-miljo. Enheten
kan kdras antingen i 10-link-modus eller i SI0-modus (standard
I/0-modus).

» Forbered dator, program och master (Beakta respektive appa-
raters bruksanvisningar)

» Anslut enheten med USB 10-link master

» [ .adda ner I0DD-filen fran foljande lank: https:/www.stego-
group.com/products/ess-076 resp. https:/ioddfinder.io-link.
com.

» Importera I0DD-filen i din styrningsprogramvara.

» Genomfor parametreringen av enheten (for ytterligare informa-
tion, se kapitlet ,I0-link parameter”)

» Vid drift i SI0-modus: Ta bort USB |0-link master och ta enheter
i drift.

» Kontrollera att den genomforda parametreringen har accepte-
rats av enheten, annars maste sensorn avldsas pa nytt.

8.2 VARIANT 4...20 MA (ANALOG)

Anslut enheten direkt med M12-kontakten till de analoga ingan-
garna pa en styrning eller ett analogt matinstrument.

Om det konfigurerade vardeintervallet over- eller underskrids visar
den anslutna utgéngsenheten (strommatare eller PLC) féljande
felinformation:

Matvarde Felinformation pa matinstrumentet
<3,6 mA 3mA
>21mA 23 mA

Den nedre och ovre stromgransen for analogvarianten kan stéllas
in i 10-Link Device Tool via parametrarna "Adjustable value for
4mA” och "Adjustable value for 20mA” (se kapitel ,I0-link parame-
ter”). Den minimala skillnaden mellan den nedre och Gvre strom-
gransen ar 10 A (Al =10 A).

Vardeintervallet dterstélls automatiskt till fabriksstandardvardena
(nedre grans: 0 A, ovre grans: 100 A) om:

Den nedre stromgransen stélls in dver den ovre stromgran-
sen eller

Skillnaden mellan ovre och nedre stromgrans ar mindre an
10A

3,8mA 20,5mA
< E
£ (=]

3,6 mA - ~ | 21mA
“«-=-=--> e - - - —»
Ausfall- Messinformation Ausfall-
information information

Ubergangsbereich Ubergangsbereich


https://www.stego-group.com/products/ess-076
https://www.stego-group.com/products/ess-076
https://ioddfinder.io-link.com
https://ioddfinder.io-link.com

9 10-LINK PARAMETER

9.1 ALLMANNA DATA

Tillverkarnamn

STEGO Elektrotechnik GmbH

Tillverkar-ID 0x04C6 / 1222d
Tillverkarens URL www.stego-group.com
Produkt-ID ESS 07600.2-01
Device ID 0x000191/ 401d
|0-link version 1.1

Bitrate COM?2

Min cykeltid 10 ms

SI0 Mode Ja

Databérare Ja

Supported profiles

Smart Sensor Profil SSP 4.1.1

0 Meddelande: Om tillverkar-ID (leverantdrs-ID), enhets-ID och produkt-ID anges i ditt PLC-system, sakerstaller detta att den
anslutna enhetstypen ar korrekt, att 10-Link-datalagring ar aktiverad och att din applikation fortsatter att fungera, dven om
din enhet har ersatts med en senare modell.

9.2 IDENTIFIKATION

Enhetsinformationen ar sensorns elektroniska typskylt. Den kan bara lasas och inte andras. Nar en ny 10-link-enhet ansluts eller varje

gang kommunikationen startas om, utfor 10-link-masterporten en validering av 10-link-enhetens identifieringsdata.

Parameternamn

Beskrivning

Subindex

Datatyp

Standardvarde

Vendor Name Tillverkarnamn 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik
GmbH
Vendor Text Tillverkartext 17 0x00 StringT [ 64] www.stego-group.com
Product Name Apparatnamn 18 0x00 StringT [ 64] ESS 076
Product ID Id-nummer for enheten 19 0x00 StringT [ 64] ESS 07600.2-01
Product Text Apparatbeskrivning 20 0x00 StringT [ 64 ] Smart Sensor Strom
Serial Number Serienummer 21 0x00 StringT[16]
Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64 ]
Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64 ]
Application-specific Tag 24 0x00 StringT [32] ook
Function Tag Mark upp enheten med funktionsspecifik 25 0x00 StringT [32] Hkk
information.
Location Tag Mark upp enheten med platsberoende informa- 26 0x00 StringT [ 32] bkl

tion.




9.3 PROCESSDATA

Parameternamn Beskrivning Index Subindex |Bitoffset |Datatyp Standardvarde
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value | Visar aktuellt matvarde for sensorn. 0x01 16 IntegerT_16 | 0to 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 -Switching Signal | Visar avkanningsstatus for ett objekt eller ett 0x03 0 BooleanT false = Low
uppmatt varde under/over ett troskelvarde. true = High
SSC.2 - Switching Signal | Visar avkanningsstatus for ett objekt eller ett 0x04 1 BooleanT false = Low
uppmatt varde under/dver ett troskelvarde. true = High

31 30 29 28

Scale Electric Current

9.4 OVERVAKA

Bitoffset Electric current (IntegerT_16)

27 26 25 24 23 22 21 20

SSC1.1 -Switching Signal bzw. SSC1.2-Switching Signal

19 18 17 16

Parameternamn Beskrivning Standardvarde
Process Data Input (read only)
MDC - Measurement Value Visar aktuellt matvarde for sensorn. 0to 10000

No measurement data (32764 ),

Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 - Switching Signal Visar avkanningsstatus for ett objekt eller ett uppmatt varde under/over | false = Low
ett troskelvarde. true = High
SSC.2 - Switching Signal Visar avkanningsstatus for ett objekt eller ett uppmatt varde under/over | false = Low
ett troskelvarde. true = High
Electric Power Effekt for berakning av den elektriska energin. 0
Electric Energy Variabel visar lastens forbrukning under tid. 0
Parameter Config Fault Collection Lista over index med felaktiga parametrar
Parameter config fault collection - index [1] 0K (0),

Parameter config fault collection - index [2]

SSC.1 Param, Index

Parameter config fault collection - index [3]

(60),
SSC.1 Config, Index (61),
SSC.2 Param, Index ( 62),

Parameter config fault collection - index [4]

SSC.2 Config, Index (63),

Parameter config fault collection - index [5]

Mains voltage to calculated electric

Parameter config fault collection - index [6]

power (77),

Parameter config fault collection - index [7]

Value between 0.0 and 90.0 to adjusted
the 4mA (97),

Parameter config fault collection - index [8]

Value between 10.0 and 100.0 to adjus-

Parameter config fault collection - index [9)]

ted the 20mA (92),

Parameter config fault collection - index [10]

Time to save operating hours for th-
reshold between 60s and 3600s (94)
Number of turns adjustable between 1
and 10 (95)




9.5 PARAMETER

| 10-link-modus kan alla parametrar d@ndras bade under driftsdttning och under drift via styrningen.

i Meddelande: Andring av parametrar under driften kan paverka anlaggningens funktion.

PARAMETER (ALLMANT)
Parameternamn | Beskrivning | Index | Subindex | Datatyp | Virde
Time to save operating Denna tid anger nar drifttidsraknaren for troskelvardet sparas. 94 0x00 UlntegerT_16 | 60 ... 3600
hours for threshold
Number of turns Antal lindningar pa strémledningen 95 0x00 UlntegerT_8 1..10
Adjustable value for 4mA | Nedre stromgrans for analogt granssnitt 91 0x00 Float32T 0.0...90.0
Adjustable value for Ovre stromgrans for analogt grénssnitt 92 0x00 Float32T 10.0...100.0
20mA
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 Float32T 0...300

PARAMETER SMART SENSOR PROFILE (SSP)

Parameternamn ‘ Beskrivning Index Subindex |Bitoffset | Datatyp Enstaka varden
SSC.1 Param Definierar borvardet for kopplingssigna- 60 0x00 RecordT
len-kanal 1 (read/write)
Setpoint SP1 Fastlagger borvardet 1 for kopplingssignalen-kanal. 0x01 IntegerT_32 | 0to 10000
Setpoint SP2 Fastlagger borvardet 2 for kopplingssignalen-kanal. 0x02 IntegerT_32 | 0to 10000
SSC.1 Config Definierar konfigurationsparametrar for 61 0x00 RecordT
kopplingssignalen-kanal 1 (read/write)
Logic Definierar den logiska visningen for kopplingssigna- 0x01 UlntegerT_8 |0 = High active,
len SSC i processdatan. 1 = Low active
Mode Fastlagger utvarderingsmodus for kopplingssigna- 0x02 UintegerT_8 | 0 = Deactivated,
len SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Definierar hysteresen i kopplingspunkterna. 0x03 IntegerT_32 |0to 10
SSC.2 Param Definierar borvardena for kopplingssignalen-kanal 62 0x00 RecordT
2 (read/write)
Setpoint SP1 Fastlagger borvardet 1 for kopplingssignalen-kanal. 0x01 IntegerT_32 |0 to 10000
Setpoint SP2 Fastlagger borvardet 2 for kopplingssignalen-kanal. 0x02 IntegerT_32 |0 to 10000
SSC.2 Config Definierar konfigurationsparametrar for 63 0x00 RecordT
kopplingssignalen-kanal 2 (read/write)
Logic Definierar den logiska visningen for kopplingssigna- 0x01 UlntegerT_8 |0 = High active,
len SSC i processdatan. 1=Low active
Mode Fastlagger utvarderingsmodus for kopplingssigna- 0x02 UlntegerT_8 |0 = Deactivated,
len SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Definierar hysteresen i kopplingspunkterna. 0x03 IntegerT_32 |0to 10
Teach Select Véljer den kanal for kopplingssignalen for vilken ett 58 0x00 UlntegerT_8 | Default Channel (0),
inlarningsforfarande ska anvandas. (rw) SSC.1(1),
SSC.2(2),
Teach Result Visar fullstandig resultatinformation for inlar- 59 0x00 RecordT
ningsprocessen, inklusive aktuell status och
resultatflaggor. (ro)
State 1 0 UlntegerT_4 | Idle (0),
SP1 success (1),
SP2 success (2),
SP1, SP2 success (3),
Wait for command (4),
Busy (5), Error (7)




Ett installningsvarde (SP1, SP2) stélls in via ett enda kommando som utloser registreringen av det aktuella vardet, omradeskontrollen,
berakningen och aktiveringen av installningsvardet. Under inlarningsprocessen bor det uppmatta vardet vara konstant for att sakerstal-
la en konsekvent bestamning av inldrningsvardet. (se kapitel ,Kommandon”)

Exempel pa inlarning av enstaka varde i enpunktmodus (Single Value Teach):

Command reaction:
JJeach SP1“  =eeeeceecceanaas » SP1

Exempel pd inldrning av enstaka varde i window modus (Single Value Teach)

Command reaction:

yTeach SP2“  ==sseeseeeaa- » SP2
yleach SP1“  =meeeeeceeececececeeeeeeman » SP1

9.6 DIAGNOSDATA

Diagnosdata levererar kontinuerligt information om sensorns tillstdnd och den Gvervakade omgivningen. Handelser som utloses av
|0-link-enheten avbryter dverfdringen av parameterdata (prioriterade diagnosdata). Diagnosdata ar bara lasbar (skrivskyddad).

Parameternamn Beskrivning Index | Subindex | Bitoffset |Datatyp Enstaka Standard-
varden virde
Operating Hours Drifttimmatare (basenhet 0,000278 t) 75 0x00 UlntegerT_32 0
Operating hours for Drifttidsraknare for troskelvarde (basenhet 0,000278) 93 0x00 UlntegerT32
threshold
Power-On Counter Tillkopplingsraknare 76 0x00 UlntegerT_32
Error Count Felraknare 32 0x00 UlntegerT_16
Min. memory electric sparat minimivarde for elektrisk strém 89 0x00 UlntegerT_16
current
Max. memory electric sparat maximivarde for elektrisk strom 90 0x00 UlntegerT_16 0
current
SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.1. 80 0x00 IntegerT_32 0
Resetable with system command.
SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.2. 81 0x00 IntegerT_32 0
Resetable with system command.
Device Status Apparatstatus 36 0x00 UlntegerT_8
Device is OK 0
Maintenance required 1
Out of specification 2
Functional check 3
Failure 4
Detailed Device Status Apparatberoende tilliggsinformation (fel/varningar/ 37 0x00 ArrayT [6]
meddelanden)
Detailed Device Status [1] | Utmatning fran fel/varningar/meddelanden 0x01 120 OctetStringT [3] | s. ,Han-
Detailed Device Status [2] 0x02 9 | OctetStringT [3] de'zzr ?Ch
meddelan-
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3] dent
Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
MDC Data Information Beskrivning for information om de matdata som 16512 0x00 RecordT
overfors via 10-link-kommunikationskanalen. (read
only)
Lower Value Méatomradets undre varde 0x01 56 IntegerT_32 0 0
Upper Value Méatomradets dvre varde 0x02 24 IntegerT_32 10.000 10.000
Unit standardiserad kod for fysikalisk enhet 0x03 8 UlntegerT_16 | A (1209) (Al
Scale Exponent(er) av en multiplikator (med basen 10) for 0x04 0 IntegerT_8 -2 -2

automatisk hantering av processdata for strommen
(faktor lika med 10scale)




Parameternamn Beskrivning Index | Subindex | Bitoffset |Datatyp Enstaka Standard-

varden virde

Electric current minimum | For att spara minimivardet av uppmatt elektrisk strom 89 0x00 UlntegerT_16

Electric current maximum | For att spara maximivardet av uppmatt elektrisk strom 90 0x00 UlntegerT_16

Parameternamn Beskrivning Index Subindex | Bitoffset |Datatyp Faktor for Enhet
visningsvarde
Histogram electric current Tid under vilken arvardet for denna enhet 100 RecordT [h]
lag i detta intervall.

01..49A Varaktighet for frekvenser i omradet 0,1 till 1 608 UlntegerT_32 | 0.000278

50...9,9 A 100 A 2 576 | UlntegerT_32

10,0..149 A 3 544 UlntegerT_32

15,0..19,9 A 4 512 UlntegerT_32

20,0..249 A 5 480 UlntegerT_32

250..299 A 6 448 UlntegerT_32

30,0..349 A 7 416 UlntegerT_32

350..399A 8 384 UlntegerT_32

40,0...449 A 9 352 UlntegerT_32

450..499 A 10 320 UlntegerT_32

50,0...54,9 A 11 288 UlntegerT_32

55,0...59,9 A 12 256 UlntegerT_32

60,0...64,9 A 13 224 UlntegerT_32

65,0...69,9 A 14 192 UlntegerT_32

70,0..749 A 15 160 UlntegerT_32

75,0..799 A 16 128 UlntegerT_32

80,0..849 A 17 96 UlntegerT_32

85,0...899 A 18 64 UlntegerT_32

90,0..949 A 19 32 UlntegerT_32

95,0...100 A 20 0 UlntegerT_32
9.7 HANDELSER OCH MEDDELANDEN

Meddelandena visas via variabeln Detailed Device Status [x].

Parameternamn Beskrivning Vardeom- Type Event Code

rade

Process Data Event Omrédesdverskridande av processvariabler - Osakra processdata (OL) false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal SSC.1 Kopplingssignal andrad false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal SSC.2 Kopplingssignal andrad false/true Warnung 6205
Electric energy Maxvarde for den elektriska energin nétt false/true Warnung 6207
Electric current Maximal elektrisk strém uppnadd false/true Warnung 6208
Histogramm data Histogramdata: maximal tid uppnédd false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Handelsekod eller ID okand false/true Warnung 6298




9.8 KOMMANDON

Kommandon kan bara skrivas (Write Only). Nollstallning av alla varden kraver Idsenordet "stego’.

Parameternamn Subindex

Beskrivning

Datatyp

Max. memory electric current,
histogram data, electric
energy and operating hours for
threshold)

for elektrisk strom, histogramdata, elektrisk energi och drifttimmar
for troskelvarde)

Production Password Losenord att anvanda vid produktionskommandon. (write only) 4000 0x00 StringT [16]
System Command Systemkommandon 2 0 UlntegerT_8
Reset time to save operating | Aterstalining av tiden for att spara troskelvardet 249
hours for threshold to default
value
Reset electric energy to zero | Aterstéll den elektriska energin till noll 252
Reset mains voltage to default | Aterstall natspanningen till standardvarde 253
value
Reset adjustable value for Aterstall de justerbara vardena for 4 mA och 20 maA till standardvar- 254
4mA and 20maA to default det.
value
Reset number of turn Aterstall virdet for stromledningens antal lindningar 255
Device Reset Utlosning av en varmstart. Enheten sétts i utgangstillstdnd. D& av- 128
bryts kommunikationen med enheten och tas ater upp frdn mastern.
Application Reset Parametrarna for den teknologispecifika anvandningen stélls in pa 129
standardvéarden. Identifikationsparametrar forblir oférandrade. En
uppladdning sker till masterns dataminne, om detta ar aktiverat i
masterns portkonfiguration.
Teach SP1 Definierar borvardet som 1 i en enda inlarningsprocess. 65
Teach SP2 Definierar borvardet som 2 i en enda inldrningsprocess. 66
Back to the Box Enhetens parametrar stélls in till fabriksinstaliningarna och kommu- 131
nikationen blockeras tills ndsta géng enheten kopplas till.
Production Command 4001 0x00 UlntegerT_8
Reset operating hours for Aterstalining av drifttidsraknaren for troskelvardet UlntegerT_8 6
threshold
Reset min. and max. memory | Aterstlining av vérdet fr minimalt och maximalt uppmitt strom 5
electric current
Reset all SSC.n Counter Aterstllning av alla SSC.n raknare UlntegerT_8
Reset all (Counter, Min. and Aterstllning av alla data (raknare, minimivarden och maximivarden UlntegerT_8




10 UNDERHALL OCH AVFALLSHANTERING

Det krava inga atgarder for underhall och skotsel. Efter anvand-
ning ska apparaten avfallshanteras pa ett miljovanligt satt enligt
nationella bestammelser.

11 GARANTI

Garantitiden for koparens garantiansprak ar ett ar for nytillver-
kade |6sa saker liksom for fabriksinstallningar som utforts pa
losa saker; for avtal om leverans av begagnade saker ar den sex
manader. Garantitiden borjar Iopa vid leverans av varan och, nar
det galler fabriksinstallningar, vid godkannande av dessa. Mer
information finns i https://www.stego-group.com/agb.

Meddelande Om denna bruksanvisning inte beaktas,
produkten anvands pa ett felaktigt satt, forandras
eller skadas tar tillverkaren inget ansvar for eventuella
foljder.

PLATS FOR ANTECKNINGAR


https://www.stego-group.com/agb
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1 NOTAS SOBRE A DOCUMENTAGAO

1.1 ARMAZENAMENTO DOS DOCUMENTOS

0 manual de instrugdes é parte integrante do produto. Guarde
este manual de instrugdes e todos os documentos aplicaveis,
para que estejam disponiveis quando necessario.

1.1 IDENTIFICAGAO CE

A STEGO Elektrotechnik GmbH confirma a conformidade do
sensor de corrente com as normas UL2808 e EN 61010-1. Foi
emitida uma declaragdo de conformidade correspondente. Pode
encontra-la na nossa pagina inicial.

1.2 SIMBOLOS UTILIZADOS

ﬁ Aviso! Situacdo perigosa que pode resultar em mor-
te ou ferimentos graves se as instrugdes ndo forem
sequidas.

ﬁ Aviso! Situacdo perigosa que pode resultar em mor-
te ou ferimentos graves se as instrugdes nao forem

sequidas.
Nota importante

0 ndo cumprimento pode resultar em mau funciona-
mento ou avarias.

| 2 Instrucdes para a agao

2 INDICAGOES DE SEGURANCA

Ainstalagdo s6 pode ser efetuada por eletricistas especializados
qualificados, mediante o cumprimento das diretivas de alimen-
tagdo de corrente especificas de cada pais (IEC 60364).

Os dados técnicos na placa de caracteristicas devem ser impre-
terivelmente cumpridos.

Em caso de danos visiveis ou avarias funcionais, o dispositivo
nédo deve ser reparado ou colocado em funcionamento (eliminar
o dispositivo).

N&o devem ser efetuadas quaisquer alteracdes ou modificagdes
no dispositivo.

3 UTILIZAGAO PREVISTA

A corrente Smart Sensor € utilizada para a medigdo sem
contacto de correntes alternadas (corrente CA) de um cabo,
guiando o condutor a ser medido através da abertura. A cor-
rente medida é processada digitalmente e emitida através da
interface analdgica ou 10-Link.

A poténcia e a energia sdo calculadas internamente e
emitidas através da interface 10-Link. O sensor s pode ser
utilizado em caixas fechadas e estaciondrias para dispositi-
vos elétricos.

A\

3.1 AREA DE OPERAGAO/ARMAZENAMENTO

Aviso! A inobservancia das indicagdes de seguranga
ou dos dados técnicos pode levar a danos materiais e/
0u pessoais.

O dispositivo é adequado para ar ambiente em espagos internos
secos. (ver Capitulo ,Dados técnicos”)

3.2 LIMITAGAO DA AREA DE APLICAGAO

O dispositivo s6 pode ser operado num ambiente que
garanta o grau de sujidade 2 (ou melhor), de acordo com a
IEC 61010. Grau de sujidade 2 significa que s6 pode ocor-
rer sujidade ndo condutiva. Ocasionalmente, no entanto,
deve ser esperada uma condutividade temporéria devido a
condensacao.

Utilize apenas em ambientes com. no maximo. 90% de humi-
dade rel. (observar IP30)

O dispositivo ndo pode ser operado em locais com ar ambi-
ente agressivo.

O dispositivo pode ser operado até uma altura de 4000 m.

4 DESCRIGAO DO DISPOSITIVO

4.1 VISAO GERAL

O dispositivo dispde de uma interface de comunicagao 10-Link.
Um mddulo compativel com 10-Link (master 10-Link) é necessério
para ler e processar 0s dados. O dispositivo também pode ser
conectado diretamente a um dispositivo de medigédo analdgico
ou a um comando.

Fixacdo por clipes

Abertura para condutor de corrente a ser medido
Corredica de fixagao para fixagdo do condutor de corrente
Conector M12

BWN -



4.2 OPERAGAO NO MODO 10-LINK

Para utilizar o 10-Link, o dispositivo deve estar conectado a um
master 10-Link. No modo I0-Link ocorre uma comunicagao
bidirecional entre 0 master e o dispositivo. O dispositivo € inte-
grado no nivel de controlo através do master, os pardmetros de
comunicagao sdo trocados e os dados do processo séo trocados
ciclicamente.

Aviso! O modo |0-Link s¢ esta disponivel para a porta
de classe A. O ndo cumprimento desta instrucao pode
resultar em danos materiais e/ou ferimentos pessoais
graves.

Utilize apenas a porta de classe A para 0 modo 10-Link.
Verifique cuidadosamente a classe da porta antes da
colocagdo em funcionamento.

4.3 OPERAGAO EM MODO SIO (MODO 1/0 PADRAO)

No modo SIO, um sensor funciona como um interruptor conven-
cional e suporta apenas sinais de entrada e saida analdgicos ou
digitais. A comunicagé&o via I0-Link entre o0 sensor e 0 master ndao
ocorre neste modo.

0 sensor deve estar conectado a um master 10-Link para para-
metrizagdo, mas isso ndo é necessério para operagao (ver Cap.
,Variante 4...20 mA (analdgico)").

Nem todas as fungoes e propriedades do dispositivo podem ser
utilizadas no modo SIO.

4.4 FUNGOES DE SAIDA - SAIDA DE COMUTAGAO
. Aviso! A l6gica de comutagdo pode ser invertida via

|0-Link. Os exemplos a seguir aplicam-se a logica de
comutagdo HIGH (0 -> 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
—p| Hyst |«—

4 |

ssC v *%

0~ H » Messwert
0 inaktiv i aktiv
sP1

0 comportamento de comutacao é definido através de um valor
limite SP1 e de uma histerese. A histerese deve estar dentro da
faixa de detecao.

Se 0 valor de medigdo aumentar, a saida de comutagao fica inati-
va enquanto o valor de medigao estiver entre o inicio da faixa de
detecdo e o valor limite SP1. Se o valor de medigé&o for superior
ao valor limite SP1, a saida de comutagdo torna-se ativa.

Se 0 valor de medicao cair, a saida de comutagéao fica ativa
enquanto o valor de medigéo estiver entre o final da faixa de de-
tecdo e o valor limite SPT menos a histerese ajustada. Se o valor
de medigdo for inferior a este, a saida de comutagao fica inativa.

Two Point Mode

Schaltzustand

4
SSC v *

1 i :
0 inaktiv i y aktiv

0 » Messwert

sP2  sP1

0 comportamento de comutagao é definido através de um ponto
de ligagdo SP1 e um ponto de desconexdo SP2.

Se o valor de medi¢do aumentar, a saida de comutagao fica inati-
va enquanto o valor de medigao estiver entre o inicio da faixa de
detecdo e o ponto de ligagdo SP1. Se o valor de medigao ultra-
passar o ponto de ligagcéo SP1, a saida de comutagao torna-se
ativa.

Se o valor de medicao cair, a saida de comutacéo fica ativa
enquanto o valor de medicao estiver entre o final da faixa de
detecdo e o ponto de desconexdo SP2. Se o valor de medigédo
cair abaixo do ponto de desconexao SP2, a saida de comutagado
fica inativa.

Window Mode
Schaltzustand
4 —»‘ Hyst |€— —>‘ Hyst |€—
SSC v 1 Window %
0 ' r » Messwert
0 inaktiv i aktiv inaktiv
sP2 sP1

No modo de janela, os pontos de comutagdo SP1 e SP2 séo
ajustados para a saida de comutagéo. A janela de comutagédo
(faixa entre SP1 e SP2) e a histerese devem estar dentro da faixa
de detecéo.

Se o valor de medicdo aumentar, a saida de comutagao fica
inativa enquanto o valor de medig&o estiver entre o inicio da
faixa de detecdo e o limite da janela SP2. A saida de comutagéao
permanece ativa até que o valor de medicéo ultrapasse o limite
da janela SP1 mais a histerese. A saida de comutagéao torna-se
entdo inativa novamente.

Se 0 valor de medicao cair, a saida de comutacéo fica inativa
enquanto o valor de medicao estiver entre o final da faixa de de-
tecdo e o limite da janela SP1. A saida de comutagéo permanece
ativa até que o valor de medigéo caia abaixo do limite da janela
SP2 menos a histerese. Abaixo disso, a saida de comutacao
torna-se novamente inativa.

Mais informages sobre parametrizagdo no modo SIO podem ser
encontradas no Cap. ,Parametros 10-Link".

5 DADOS TECNICOS

Encontra os dados técnicos do dispositivo na nossa folha de
dados online.



https://www.stego-group.com/pt/produtos/ess-076
https://www.stego-group.com/pt/produtos/ess-076

6 MONTAGEM

E montado através de um clipe na parte traseira do dispositivo
diretamente sobre uma calha de 35 mm (montagem em calha
DIN, I[EC/EN 60715) ou alternativamente utilizando o acessério

STEGO-Fix Plus (com fixagdo por parafuso, adesivo ou magnéti-

co).
0 Aviso Observe a limitacdo da area de aplicagéo
I durante a instalagéo.

Instalagao

Alinha de energia a ser medida é fixada no dispositivo por uma
corredica de fixacdo com funcéo de blogueio.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage

A Aviso! A linha de medicao deve ser isolada para, pelo
menos, 300 V.

@ max. 11,4 mm

Posi¢ao de montagem

Qualguer uma, recomenda-se na vertical com a conexao elétrica

(conector M12) voltada para baixo.

7 CONEXAO ELETRICA

O dispositivo s6 pode ser instalado por um eletricista qualificado
em conformidade com as diretrizes padrao de fornecimento de
energia do pais.O sensor deve ser alimentado com uma fonte

de alimentagdo SELV de acordo com as seguintes normas: IEC
60950-1, IEC 62368-1 ou IEC 61010-1.

A Aviso! Antes de instalar o dispositivo, o sistema deve
ser desligado e protegido contra religagao.

7.1 ATRIBUIGAO DE CONECTORES

PIN 10-Link Analog
1 +24V DC +24V DC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND
4 |0-Link / SIO-Mode n/a

7.2 EXEMPLOS DE CONEXAO
Variante 10-Link

) Fieldbus PLC

Smart Sensor Strom 10-Link Master

ESS076

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076

Variante 4...20 mA (analdgico)

PLC

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076




8 COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO

8.1 VARIANTE I0-LINK

Para parametrizar o dispositivo é necessario um PC com um
master USB I0-Link ou um ambiente 10-Link devidamente confi-
gurado. O dispositivo pode ser operado tanto no modo 10-Link
quanto no modo SI0 (modo 1/0 padréo).

» Prepare o computador, o software e o master (siga as inst-
rugdes de operagdo dos respetivos dispositivos)

» Conecte o dispositivo ao master USB 10-Link

» Descarregue o ficheiro I0DD no seguinte link:_https:/www.
stego-group.com/pt/produtos/ess-076 ou https:/ioddfinder.
io-link.com.

» Leia o ficheiro IODD no seu software de controlo.

» Efetue a parametrizagédo do dispositivo (para mais infor-
magdes, consulte o Capitulo ,Pardmetros 10-Link")

» Ao operar no modo SIO: Remova 0 master USB 10-Link e colo-
que o dispositivo em operagao.

» Verifique se a parametrizagao realizada foi aceite pelo disposi-
tivo; se necessario, o sensor deve ser lido novamente

8.2 VARIANTE 4...20 MA (ANALGGICO)

Conecte o dispositivo diretamente as entradas (analdgicas) de
um dispositivo de controlo ou medigdo utilizando o conector
M12.

Se o valor exceder ou ficar abaixo da faixa de valores configu-
rada, o dispositivo de saida ligado (dispositivo de medig&o de
corrente ou PLC) fornece as seguintes informagdes de falha:

Valor de medigao ‘ Informacao de falha no dispositivo de medigdo

<3,6 mA 3mA
>21TmA 23 mA

O limite inferior e superior de corrente da variante analdgica pode
ser definido na ferramenta para dispositivos 10-Link através dos
parametros “Valor ajustavel para 4 mA" e “Valor ajustavel para

20 mA” (consultar o capitulo ,Parametros 10-Link"). A diferenga
minima entre o limite inferior e superior de corrente é de 10 A (Al
=10 A).

A faixa de valor é automaticamente reposta para os valores pre-
definidos de fabrica (limite inferior: 0 A, limite superior: 100 A) se:

O limite inferior de corrente estiver definido para um valor
superior ao limite superior ou

A diferenca entre os limites superior e inferior de corrente for
inferiora 10 A

3,8mA 20,5mA
< S
£ (=]

3,6 mA - ~ | 21mA
“«-=-=--> e - - - —»
Ausfall- Messinformation Ausfall-
information information

Ubergangsbereich Ubergangsbereich


 https://www.stego-group.com/pt/produtos/ess-076
 https://www.stego-group.com/pt/produtos/ess-076
https://ioddfinder.io-link.com
https://ioddfinder.io-link.com

9 PARAMETROS IO-LINK

9.1 DADOS GERAIS

Nome do fabricante

STEGO Elektrotechnik GmbH

ID do fabricante 0x04C6 / 1222d

URL do fabricante www.stego-group.com
ID do produto ESS 07600.2-01
Device ID 0x000191/ 401d
Versdo 10-Link 1.1

Taxa de bits COM?2

Tempo min. de ciclo 10 ms

SI0 Mode sim

Armazenamento de dados sim

Perfis suportados

Smart Sensor Profil SSP 4.1.1

0 Aviso: Se a ID do fabricante (ID do fornecedor), a ID do dispositivo e a ID do produto forem referenciadas no seu sistema
PLC, entéo é garantido que o tipo de dispositivo conectado esta correto, 0 armazenamento de dados 10-Link estd ativado e a
sua aplicagdo continua a funcionar, mesmo que o seu dispositivo tenha sido substituido por um modelo sucessor.

9.2 IDENTIFICAGAO

As informacgdes do dispositivo sdo a placa de identificacéo eletronica do sensor. Eles s6 podem ser lidos e néo alterados. Sempre que
o dispositivo 10-Link for reconectado ou sempre que a comunicagao for reiniciada, a porta master 10-Link realiza a validagdo configu-
rada dos dados de identificagdo do dispositivo 10-Link.

Nome do parametro

Descrigao

indice

Subindice

Tipo de dados

Valor padrao

Vendor Name Nome do fabricante 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik
GmbH
Vendor Text Texto do fabricante 17 0x00 StringT [ 64] www.stego-group.com
Product Name Nome do dispositivo 18 0x00 StringT [ 64] ESS 076
Product ID N.° de identificagdo do dispositivo 19 0x00 StringT [ 64] ESS 07600.2-01
Product Text Descrigao do dispositivo 20 0x00 StringT [ 64 ] Smart Sensor Strom
Serial Number NUmero de série 21 0x00 StringT[16]
Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64 ]
Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64 ]
Application-specific Tag 24 0x00 StringT [32] ook
Function Tag Identifique o dispositivo com informagdes 25 0x00 StringT [32] Hkk
especificas da fungao.
Location Tag Identifique o dispositivo com informagdes 26 0x00 StringT [ 32] Hxk

dependentes da localizagao.




9.3 DADOS DO PROCESSO

Nome do parametro Descrigao indice | Subindice |Desvio Tipo de dados | Valor padrao
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value | Mostra o valor de medig&o atual do sensor. 0x01 16 IntegerT_16 0 to 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 -Switching Signal Mostra o estado de dete¢do de um objeto 0x03 0 BooleanT false = Low
ou medigdo abaixo/acima de um limite. true = High
SSC.2 - Switching Signal | Mostra o estado de dete¢do de um objeto 0x04 1 BooleanT false = Low
ou medigdo abaixo/acima de um limite. true = High

Bitoffset Electric current (IntegerT_16)

High-Byte

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16

Scale Electric Current SSC1.1 -Switching Signal bzw. SSC1.2-Switching Signal

9.4 MONITORIZAGAO

Nome do parametro Descric¢ao Valor padrao
Process Data Input (read only)
MDC - Measurement Value Mostra o valor de medigdo atual do sensor. 0to 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 - Switching Signal Mostra o estado de detegdo de um objeto ou medigdo abaixo/acima de |false = Low
um limite. true = High
SSC.2 - Switching Signal Mostra o estado de detegdo de um objeto ou medigdo abaixo/acima de |false = Low
um limite. true = High
Electric Power Poténcia para o célculo de energia elétrica. 0
Electric Energy A varidvel mostra o consumo da carga ao longo do tempo. 0
Parameter Config Fault Collection Lista de indices parametrizados incorretamente
Parameter config fault collection - index [1] 0K (0),
Parameter config fault collection - index [2] SSC.1 Param, Index (60 ),
fia fault collection - ind SSC.1 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [3] SSC.2 Param, Index ( 62),
Parameter config fault collection - index [4] SSC.2 Config, Index ( 63),
Parameter config fault collection - index [5] Mains voltage to calculated electric
Parameter config fautt collection - index [6] power (77),
arameter contig fault coflection - Index Value between 0.0 and 90.0 to adjusted
Parameter config fault collection - index [7] the 4mA (91),
Parameter config fault collection - index [8] Value between 10.0 and 100.0 to adjus-
- ted the 20mA (92),
Parameter config fault collection - index [9)] . .
Time to save operating hours for th-
Parameter config fault collection - index [10] reshold between 60s and 3600s (94 )
Number of turns adjustable between 1
and 10 (95)




9.5 PARAMETRO

No modo 10-Link, todos os parametros podem ser alterados através do comando durante a colocagdo em funcionamento e durante a

operagdo continua.

i Aviso: A alteracdo dos parametros durante a operagao pode afetar o funcionamento do sistema.

PARAMETROS (GERAL)

Nome do parametro Descrigao ‘ indice ‘ Subin-
dice

Time to save operating Este tempo € utilizado para determinar quando o contador de horas UlntegerT_16 | 60 ... 3600
hours for threshold de funcionamento é armazenado para o limite
Number of turns NUmero de voltas da linha de energia 95 0x00 UlntegerT_8 1..10
Adjustable value for 4mA | Limite inferior de corrente para a interface analdgica 91 0x00 Float32T 0.0..90.0
Adjustable value for Limite superior de corrente para a interface analdgica 92 0x00 Float32T 10.0...100.0
20mA
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 Float32T 0...300

PARAMETROS PERFIL DE SENSOR INTELIGENTE (SSP)

Nome do parametro

Descri¢ao

indice

Subindice

Desvio de Valores individuais

bits

Tipo de dados

$SC.1 Param Define os valores nominais para comutagao 60 0x00 RecordT
do canal de sinal 1. (read/write)
Setpoint SP1 Define o valor nominal 1 para o canal do sinal de 0x01 IntegerT_32 0to 10000
comutagao.
Setpoint SP2 Define o valor nominal 2 para o canal do sinal de 0x02 IntegerT_32 0to 10000
comutagao.
SSC.1 Config Define os parametros de configuragao para o canal 61 0x00 RecordT
do sinal de comutagao 1. (read/write)
Logic Define a representagdo légica do sinal de co- 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
mutagdo SSC nos dados do processo. 1 =Low active
Mode Define 0 modo de avaliagdo para o sinal de co- 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
mutagéo SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Define a histerese nos pontos de comutagéao. 0x03 IntegerT_32 0to10
SSC.2 Param Define os valores nominais para comutagao do 62 0x00 RecordT
canal de sinal 2. (read/ write)
Setpoint SP1 Define o valor nominal 1 para o canal do sinal de 0x01 IntegerT_32 0to 10000
comutagao.
Setpoint SP2 Define o valor nominal 2 para o canal do sinal de 0x02 IntegerT_32 0to 10000
comutagao.
SSC.2 Config Define os parametros de configuragao para o canal 63 0x00 RecordT
do sinal de comutacgao 2. (read/write)
Logic Define a representagao légica do sinal de co- 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
mutacéo SSC nos dados do processo. 1 = Low active
Mode Define 0 modo de avaliagdo para o sinal de co- 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
mutagdo SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Define a histerese nos pontos de comutagéo. 0x03 IntegerT_32 O0to10
Teach Select Seleciona o canal do sinal de comutagado ao qual 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
um procedimento de programagao ser4 aplicado. SSC.1(1),
(ler-escrever) SSC.2(2),




Desvio de Valores individuais

bits

Nome do parametro Descrigao Tipo de dados

indice Subindice

Teach Result Mostra as informagoes completas dos resultados 59 0x00 RecordT
do processo de aprendizagem, incluindo o estado
atual e sinalizadores de resultados. (somente
leitura)
State 1 0 UlntegerT_4 Idle (0),
SP1 success (1),
SP2 success (2),
SP1, SP2 success
(),
Wait for command
(4), Busy (5), Error
()

Um valor nominal (SP1, SP2) é definido através de um Unico comando que aciona a aquisi¢do do valor atual, verificacdo de faixa,
calculo e ativacdo do valor nominal. Durante o processo de programacao, o valor de medi¢do deve ser constante para garantir uma
determinagdo consistente do valor de programacéo. (ver Cap. ,Comandos")

Exemplo para a programagé&o de valor tnico (Single Value Teach) no modo de ponto dnico:

Command reaction:
Teach SP1“

Exemplo para a programacéao de valor tnico (Single Value Teach) no modo de janela:

V]

Command reaction:
,Teach SP2“
,Teach SP1“

9.6 DADOS DE DIAGNOSTICO

Os dados de diagnostico fornecem continuamente informagdes sobre o estado do sensor e do ambiente monitorizado. Eventos acio-
nados pelo dispositivo 10-Link interrompem a transmisséo de dados de parametros (dados de diagnéstico Prio). Os dados de diagné-
stico s6 podem ser lidos (somente leitura).

Nome do parametro Descrigao indice | Subin- Desvio | Tipo de dados | Valores Valor padrao
dice de bits individuais

Operating Hours Contador de horas de operagao (unidade bésica 75 0x00 UlntegerT_32 0
0,000278 h)

Operating hours for threshold | Contador de horas de funcionamento para o 93 0x00 UlntegerT32 0
limite (unidade basica 0,000278)

Power-On Counter Contador de ativagdo 76 0x00 UlntegerT_32 0

Error Count Contador de erros 32 0x00 UlntegerT_16 0

Min. memory electric current | corrente elétrica minima medida armazenada 89 0x00 UlntegerT_16 0

Max. memory electric current | corrente elétrica maxima medida armazenada 90 0x00 UlntegerT_16 0

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of 80 0x00 IntegerT_32 0
SSC.1. Resetable with system command.

SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of 81 0x00 IntegerT_32 0
SSC.2. Resetable with system command.

Device Status Estado do dispositivo 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK 0

Maintenance required 1

Out of specification 2

Functional check 3

Failure 4




Nome do parametro

Descrigao

indice

Subin-
dice

Desvio
de bits

Tipo de dados

Valores
individuais

Valor padrao

Detailed Device Status Informacoes adicionais dependentes do dis- 37 0x00 ArrayT [6]
positivo (erros/avisos/mensagens)
Detailed Device Status [1] Emisséo de erros/avisos/mensagens 0x01 120 OctetStringT [3] | ver ,Eventos
Detailed Device Status [2] 0x02 96 OctetStringT [3] | € MeNsa-
ens
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3] g
Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
MDC Data Information Descritor para informagdes sobre os dados de | 16512 0x00 RecordT
medicao transmitidos pelo canal de comuni-
cagdo l0-Link. (read only)
Lower Value Valor inferior da faixa de medigdo 0x01 56 IntegerT_32 0 0
Upper Value Valor superior da faixa de medigao 0x02 24 IntegerT_32 10.000 10.000
Unit cddigo de unidade fisica estandardizado 0x03 8 UlntegerT_16 | A (1209) (Al
Scale Expoente(s) de um multiplicador (com base 0x04 0 IntegerT_8 2 2
10) para tratamento automético dos dados do
processo para a corrente (fator igual escalal0)
Electric current minimum Para armazenar a corrente elétrica minima 89 0x00 UlntegerT_16
medida
Electric current maximum Para armazenar a corrente elétrica maxima 90 0x00 UlntegerT_16
medida

Nome do parametro Descrigao indice Subindice | Desviode |Tipo de dados |Fator para
bits valor de
exibi¢ao
Histogram electric current Tempo em que o valor real deste dispositivo 100 RecordT [h]
ficou entre esse intervalo.
0,1...49A Duragéo de frequéncias na faixa de 0,1 a 100 A 1 608 UlntegerT_32 | 0.000278
50...99A 2 576 UlntegerT_32
10,0...149 A 3 544 UlntegerT_32
15,0...199 A 4 512 UlntegerT_32
20,0..249 A 5 480 UlntegerT_32
25,0..299 A 6 448 UlntegerT_32
30,0...349 A 7 416 UlntegerT_32
350..399A 8 384 UlntegerT_32
40,0..449 A 9 352 UlntegerT_32
45,0..499 A 10 320 UlntegerT_32
50,0...549 A 11 288 UlntegerT_32
55,0...599 A 12 256 UlntegerT_32
60,0...649 A 13 224 UlntegerT_32
65,0..699 A 14 192 UlntegerT_32
70,0..749 A 15 160 UlntegerT_32
75,0..799 A 16 128 UlntegerT_32
80,0..849 A 17 96 UlntegerT_32
85,0..899 A 18 64 UlntegerT_32
90,0..949 A 19 32 UlntegerT_32
95,0...100 A 20 0 UlntegerT_32




9.7 EVENTOS E MENSAGENS

As mensagens sdo emitidas através da varidvel Estado detalhado do dispositivo [x].

Nome do parametro Descrigao Faixa de Type Event Code
valor
Process Data Event Faixa de varidveis de processo excedida - Dados de processo incertos (sobrecarga) | false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal Sinal de comutagdo SSC.1 alterado false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal Sinal de comutagdo SSC.2 alterado false/true Warnung 6205
Electric energy Valor maximo de energia elétrica atingido false/true Warnung 6207
Electric current Corrente elétrica maxima atingida false/true Warnung 6208
Histogramm data Dados do histograma: tempo mdximo alcangado false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Cddigo ou ID do evento desconhecido false/true Warnung 6298

9.8 COMANDOS

Os comandos sé podem ser escritos (somente escrita). A redefinicdo de todos os valores requer uma palavra-passe “stego’.

Nome do parametro Descri¢ao Tipo de dados Valores
individuais

Production Password Palavra-passe para utilizar os comandos de produgéo. (Somente 4000 0x00 StringT [16]

escrita)
System Command Comandos do sistema 2 0 UlntegerT_8
Reset time to save operating | Reposicdo do tempo para armazenar o limite 249
hours for threshold to default
value
Reset electric energy to zero | Redefinir a energia elétrica para zero 252
Reset mains voltage to default | Redefinir a tensdo da rede para o valor padrao 253
value
Reset adjustable value for Repor os valores ajustdveis para 4 mA e 20 mA no valor predefinido. 254
4mA and 20mA to default
value
Reset number of turn Reposicdo do nimero de voltas da linha de energia 255
Device Reset Acionamento de uma inicializagéo a quente. O dispositivo € reposto 128

no seu estado inicial. A comunicagdo € interrompida pelo dispositivo
e depois retomada pelo master.

Application Reset Os parametros da aplicagéo especifica da tecnologia séo definidos 129
com valores padrdo. Os pardmetros de identificagdo permanecem
inalterados. Serd realizado um upload para o armazenamento de
dados do master se for ativado na configuragdo da porta do master.

Teach SP1 Determina o valor nominal 1 num Unico processo de programagao. 65
Teach SP2 Determina o valor nominal 2 num Unico processo de programagao. 66
Back to the Box Os parametros do dispositivo sdo definidos para os valores padrdo 131

de fabrica e a comunicagao é bloqueada até a proxima ligag&o.
Aviso: Desconecte o dispositivo diretamente da porta master!

Production Command 4001 0x00 UlntegerT_8

Reset operating hours for Reposigdo do contador de horas de funcionamento para o limite UlntegerT_8 6
threshold

Reset min. and max. memory | Reposigdo do valor da corrente minima e maxima medida 5
electric current

Reset all SSC.n Counter Reposigdo de todos os contadores SSC.n UlntegerT_8 4
Reset all (Counter, Min. and Reposicdo de todos os dados (contadores, valores minimos e UlntegerT_8

Max. memory electric current, | mdximos da corrente elétrica, dados do histograma, energia elétrica

histogram data, electric e horas de funcionamento para o limite)

energy and operating hours for

threshold)




10 MANUTENGAO E ELIMINAGAO

N&o sdo necessarias quaisquer medidas para a manutengao e

a conservacgado. Depois da sua utilizacéo, o dispositivo deve ser
eliminado de acordo com as disposicoes ambientais e 0s regula-
mentos nacionais validos.

11 GARANTIA

0 periodo de garantia para reclamagdes de garantia do com-
prador para artigos moveis recém-fabricados e para trabalhos em
artigos moveis € de um ano; para contratos de entrega de artigos
usados, seis meses. O periodo de garantia inicia-se no momento
da entrega do artigo e, no caso de servigos de obra, apds a sua
aceitacdo. Pode encontrar mais informagoes online, em https:/
www.stego-group.com/pt/condicoes-gerais.

e  Aviso O fabricante ndo assume qualquer responsabi-
lidade pela inobservancia deste manual de instrugdes,
pelo uso indevido, alteragdo ou danos no dispositivo.

ESPAGO PARA ANOTAGOES
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1 UWAGI DOTYCZACE DOKUMENTACJI

1.1 PRZECHOWYWANIE DOKUMENTACJI

Instrukcja obstugi jest integralng czesScig produktu. Prze-
chowywac niniejszg instrukcje obstugi i wszystkie inne stosowne
dokumenty w dostepnym miejscu.

1.1 OZNAKOWANIE CE

Firma STEGO Elektrotechnik GmbH potwierdza zgodnos¢ czujni-
ka pradu ze standardami UL2808 i EN 61010-1. Wydano odpow-

iednig deklaracje zgodnosci. Jest ona dostepna na naszej stronie
internetowe;.

1.2 ZASTOSOWANE SYMBOLE
ﬁ Ostrzezenie! Niebezpieczna sytuacja, ktdra moze pro-
wadzi¢ do Smierci lub powaznych obrazen w przypadku
nieprzestrzegania instrukcji.
ﬁ Ostrzezenie! Niebezpieczna sytuacja, ktdra moze pro-
wadzi¢ do Smierci lub powaznych obrazer w przypadku
nieprzestrzegania instrukcji.

Wazna wskazowka
Nieprzestrzeganie instrukcji moze prowadzi¢ do niepra-
widtowego dziatania lub usterek.

> Instrukcja dziatania

2 WSKAZOWKI DOTYCZACE BEZPIECZENST-
WA

Urzadzenie moze byc instalowane wytgcznie przez wykwalifiko-
wanych elektrykow wedtug krajowych przepiséw dotyczgcych
zasilania energig elektryczng (IEC 60364).

Koniecznie przestrzegac¢ danych technicznych zamieszczonych
na tabliczce znamionowe;j.

W razie widocznych uszkodzer lub zaktécen w dziataniu nie
wolno naprawia¢ ani uruchamia¢ urzadzenia (urzagdzenie nalezy
zutylizowac).

Nie wolno dokonywac jakichkolwiek modyfikacji ani zmian konst-

rukcji urzadzenia.

3 ZASTOSOWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZE-
NIEM

Inteligenty czujnik pradu stuzy do bezdotykowego pomiaru
pradu przemiennego (AC) w przewodzie poprzez poprowad-
zenie mierzonego przewodu przez otwor. Zmierzony prad
jest przetwarzany cyfrowo i wyprowadzany przez interfejs
analogowy lub 10-Link.

Moc i energia sg obliczane wewnetrznie i wyprowadzane
przez interfejs 10-Link. Czujnik mozna stosowac tylko w stac-
jonarnych, zamknietych obudowach urzadzen elektrycznych.

ﬁ Ostrzezenie! Nieprzestrzeganie instrukcji obstugi lub
specyfikacji technicznych moze prowadzi¢ do szkod
rzeczowych i/lub osobowych.

3.1 OBSZAR ZASTOSOWANIA/PRZECHOWYWANIA

Urzadzenie jest przystosowane do pracy w suchym powietrzu w
pomieszczeniach. (patrz rozdz. ,Dane techniczne”)

3.2 OGRANICZENIE OBSZARU ZASTOSOWANIA

Urzadzenie moze pracowac tylko w srodowisku o stopniu
zanieczyszczenia 2 (lub lepszym) zgodnie z IEC 61010.
Stopien zanieczyszczenia 2 oznacza, ze moze wystapic tylko
zanieczyszczenie nieprzewodzgce. Nalezy jednak uwzglednic¢
rowniez tymczasowg przewodnos¢ wynikajgcg z kondensac-
ji.
Urzadzenie wolno eksploatowac wytgcznie w otoczeniu o
wilgotnosci wzglednej wynoszacej maks. 90% (przestrzegac
stopnia ochrony IP30).

Urzadzenia nie wolno eksploatowaé w warunkach agresyw-
nego powietrza atmosferycznego.

Urzadzenie mozna eksploatowac do wysokosci 4000 m.

4 OPIS URZADZENIA

4.1 PRZEGLAD

Urzadzenie jest wyposazone w interfejs komunikacyjny 10-Link.
Do odczytu i przetwarzania danych konieczny jest modut kompa-
tybilny ze standardem 10-Link (master 10-Link). Urzgdzenie
mozna rowniez podtgczy¢ bezposrednio do analogowego przyrza-
du pomiarowego lub sterownika.

Klips mocujacy

Otwar na przewdd do pomiaru
Zacisk do mocowania przewodu
Wtyczka M12
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4.2 PRACA W TRYBIE 10-LINK

Do pracy z interfejsem |0-Link czujnik musi by¢ podtgczony do
urzgdzenia nadrzednego (master) 10-Link. W trybie 10-Link mied-
zy urzadzeniem nadrzednym a czujnikiem odbywa sie komunikac-
ja dwukierunkowa. Czujnik integruje sie z poziomem sterowania
za posrednictwem urzadzenia nadrzednego, nastepuje wymiana
parametrow komunikacyjnych i cykliczna wymiana danych proce-
sowych.

Ostrzezenie! Tryb |0-Link dostepny tylko dla portu
klasy A. Nieprzestrzeganie tego ograniczenia moze
spowodowac powazne uszkodzenie mienia i/lub ob-
razenia ciata.

Do trybu 10-Link nalezy uzywac wytgcznie portu klasy
A. Przed uruchomieniem nalezy doktadnie sprawdzi¢
klase portu.

4.3 PRACA W TRYBIE SIO (TRYB STANDARD 1/0)

W trybie SIO czujnik dziata jak konwencjonalny przetgcznik i
obstuguije tylko analogowe lub cyfrowe sygnaty wejsciowe i wyjs-
ciowe. W tym trybie nie odbywa sie komunikacja poprzez 10-Link
pomiedzy czujnikiem a urzadzeniem nadrzednym.

Czujnik nalezy podtgczy¢ do urzgdzenia nadrzednego I0-Link w
celu parametryzacji, ale nie jest to wymagane do jego dziatania
(patrz rozdziat ,Wariant 4...20 mA (analogowy)").

W trybie SIO nie mozna korzystac¢ ze wszystkich funkcji urzgdze-

nia.
4.4 FUNKCJE WYJSCIOWE - WYJSCIE PRZELACZAJACE
. Wskazoéwka! |0-Link umozliwia odwrdcenie logiki pr-

zetgczania. Ponizsze przyktady majg zastosowanie do
logiki przetaczania HIGH (0 -> 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
—p| Hyst |«—

4 |

ssC v *

0~ H » Messwert
0 inaktiv aktiv
sP1

Sposob przetgczania definiuje sie za pomocg wartosci granicznej
SP1 i histerezy. Histereza musi miescic sie w zakresie pomiaru.
Jesli warto$¢ mierzona wzrasta, wyjscie przetgczajace jest
nieaktywne, dopoki wartos¢ mierzona znajduje sie pomiedzy
poczatkiem zakresu pomiaru a wartoscig graniczng SP1. Jesli
warto$¢ mierzona jest wieksza niz wartos¢ graniczna SP1, wyjs-
cie przetgczajgce aktywuje sie.

Jesli warto$¢ mierzona maleje, wyjscie przetgczajgce jest ak-
tywne, dopoki warto$¢ mierzona znajduje sie pomiedzy kofncem
zakresu pomiaru a wartoscig graniczng SP1 pomniejszong o
ustawiong histereze. Jesli warto$¢ mierzona jest nizsza, wyjscie
przetgczajgce przechodzi w stan nieaktywny.

Two Point Mode

Schaltzustand

4
SSC v *

1
0 inaktiv

0

» Messwert
aktiv

sP2  sP1

Sposob przetaczania definiuje sie za pomocg punktu wigczenia
SP1 i punktu wytgczenia SP2.

Jesli wartoS¢ mierzona wzrasta, wyjscie przetgczajace jest
nieaktywne, dopoki wartos¢ mierzona znajduje sie pomiedzy
poczatkiem zakresu pomiaru a punktem wigczenia SP1. Jesli
wartoS¢ mierzona wzrasta powyzej punktu wigczenia SP1, wyjs-
Cie przetgczajace aktywuje sie.

Jesli wartoS¢ mierzona maleje, wyjscie przetgczajace jest aktyw-
ne, dopoki wartoS¢ mierzona znajduje sie pomiedzy korcem zak-
resu pomiaru a punktem wytgczenia SP2. Jesli wartos¢ mierzona
spada ponizej punktu wytgczenia SP2, wyjscie przetaczajace
dezaktywuje sie.

Window Mode
Schaltzustand
4 —»‘ Hyst |€— —>‘ Hyst |€—
SSC v 1 Window %
01 1 5 » Messwert
0 inaktiv aktiv inaktiv
sP2 sP1

W trybie Window punkty przetgczania SP1 i SP2 ustawia sie dla
wyjscia przetgczajgcego. Zakres przetaczania (zakres miedzy SP1
i SP2) i histereza muszg miesci¢ sie w zakresie pomiaru.

Jesli wartoS¢ mierzona wzrasta, wyjscie przetgczajgce jest nieak-
tywne, dopoki wartos¢ mierzona znajduje sie pomiedzy poczat-
kiem zakresu pomiaru a granicg zakresu SP2. Wyjscie przetgcza-
jace pozostaje aktywne, az warto$¢ mierzona wzrosnie powyzej
granicy zakresu SP1 powiekszong o histereze. Powyzej tej granicy
wyjscie przetgczajgce ponownie sie dezaktywuje.

Jesli wartoS¢ mierzona maleje, wyjscie przetgczajace jest nieak-
tywne, dopoki wartos¢ mierzona znajduje sie pomiedzy koricem
zakresu pomiaru a granicg zakresu SP1. Wyjscie przetgczajgce
pozostaje aktywne, az wartos¢ mierzona spadnie ponizej granicy
zakresu SP2 pomniejszonej o histereze. Ponizej tej granicy wyjs-
Cie przetaczajgce ponownie sie dezaktywuje.

Wiecej informacji na temat parametryzacji w trybie SIO zawiera
rozdziat ,Parametry 10-Link".

5 DANE TECHNICZNE

Dane techniczne urzadzenia mozna znalez¢ w naszej interneto-
wej karcie danych.
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6 MONTAZ 7 PODLACZENIE ELEKTRYCZNE

Urzgdzenie montuje sie bezposrednio na szynie 35 mm (szyna Urzadzenie moze instalowac wytacznie wykwalifikowany elektryk

montazowa IEC/EN 60715) za pomoca klipsa z tytu urzadzenia zgodnie ze obowigzujgcymi krajowymi przepisami dotyczgcymi

lub za pomocg zestawu STEGO-Fix Plus (z mocowaniem $ru- zasilania.Czujnik musi by¢ zasilany zasilaczem SELV zgodnie

bowym, samoprzylepnym lub magnetycznym). z jedng z ponizszych norm: IEC 60950-1, IEC 62368-1 lub IEC
61010-1.

0 Wskazowka Przestrzega¢ podczas montazu ogranic-
zen dotyczgcych obszaru eksploatacii. Ostrzezenie! Przed instalacjg urzgdzenia nalezy
odtgczy¢ system od zasilania i zabezpieczy¢ go przed

. ponownym wigczeniem.
Instalacja

Mierzony przewdd zasilajgcy mocuje sie w urzgdzeniu za pomoca 7.1 PRZEZNACZENIE PINOW
zacisku z funkcjg zatrzasku. )

PIN 10-Link Analog
1 +24V DC +24V DC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND
4 |0-Link / SIO-Mode n/a

7.2 PRZYKLADY PODLACZENIA
Wariant 10-Link

} Fieldbus PLC

Smart Sensor Strom 10-Link Master
£SS 076

- . 7 . . s . Fan {,%'
A Ostrzezenie! Przewdd pomiarowy musi by¢ zaizolowa- %@}_
ny na napiecie co najmniej 300 V. ‘

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076

Wariant 4...20 mA (analogowy)

PLC

Heater

Smart Sensor Strom

Pozycja montazowa
ESS 076

Dowolna, zaleca sie jednak ustawienie pionowe z przytgczem
(wtyk M12) skierowanym w dot.
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8 URUCHOMIENIE

8.1 WARIANT IO-LINK

Do parametryzacji urzadzenia potrzebny jest komputer z portem
USB 10-Link Master lub odpowiednio skonfigurowane Srodowisko
|0-Link. Urzgdzenie moze pracowac zarowno w trybie [0-Link, jak
i w trybie SIO (tryb Standard 1/0).

» Przygotowac komputer, oprogramowanie i urzgdzenie gtéwne
(przestrzegad instrukeji obstugi odpowiednich urzadzen).

» Podtgczy¢ urzadzenie do USB 10-Link Master.

» Pobrac plik I0DD pod ponizszym linkiem: https:/www.stego-
group.com/pl/produkty/ess-076 lub https://ioddfinder.io-link.
com.

» Wczytac plik I0DD do oprogramowania sterownika.

» Przeprowadzi¢ parametryzacje urzadzenia (wiecej informacji
znajduje sie w rozdziale ,Parametry 10-Link").

» W przypadku pracy w trybie SIO: Odtgczy¢ USB 10-Link Master i
uruchomi¢ urzadzenie.

» Sprawdzi¢, czy przeprowadzona parametryzacja zostata
zaakceptowana przez urzagdzenie; w razie potrzeby ponownie
odczytac sygnat czujnika.

8.2 WARIANT 4...20 MA (ANALOGOWY)

Podtgczyc urzgdzenie bezposrednio przez ztgcze M12 do wejsc
(analogowych) sterownika lub przyrzadu pomiarowego.

W przypadku przekroczenia dolnej lub gdornej wartosci skonfiguro-
wanego przedziatu podtgczone urzgdzenie wyjsciowe (urzgdzenie
do pomiaru pradu lub sterownik PLC) wy$wietla nastepujgca
informacje o usterce:

Wartos$¢ pomiaru Informacje o usterce w urzadzeniu pomiarowym
< 3,6 mA 3mA
>21mA 23 mA

Dolng i gdrng granice pradu wersji analogowej mozna ustawi¢ w
narzedziu 10-Link Device Tool za pomocg parametrow ‘Adjustable
value for 4mA'i 'Adjustable value for 20mA' (patrz rozdziat ,Para-
metry 10-Link"). Minimalna réznica miedzy dolng i gérng granica
pradu wynosi 10 A (Al = 10 A).

Przedziat wartosci jest przywracany automatycznie do domysl|-
nych wartosci fabrycznych (dolna granica: 0 A, gérna granica: 100
A), jesli:

dolna granica pradu jest wieksza niz gorna granica lub

roznica miedzy gorng i dolng granicg pradu jest mniejsza niz
10 A.

3,8 mA 20,5mA

3,6 mA

4mA
—— 20mA

“«-=-=--> e - - - —»
Ausfall- Messinformation Ausfall-
information information

Ubergangsbereich Ubergangsbereich
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9 PARAMETRY IO-LINK

9.1 DANE OGOLNE

Nazwa producenta

STEGO Elektrotechnik GmbH

Identyfikator producenta 0x04C6 / 1222d
Strona internetowa producenta | www.stego-group.com
Identyfikator produktu ESS 07600.2-01
Device ID 0x000191/ 401d
Wersja 10-Link 1.1

Predkosc transmisji COM?2

Min. czas cyklu 10 ms

Tryb SIO tak

Przechowywanie danych tak

Supported profiles

Smart Sensor Profil SSP 4.1.1

Wskazéwka: Jesli w systemie PLC jest odniesienie do identyfikatora producenta (Vendor ID), identyfikatora urzadzenia
(Device ID) i identyfikatora produktu (Produkt ID), zapewnia to, ze podtaczony typ urzadzenia jest prawidtowy, zapisywanie

danych 10-Link jest aktywne, a aplikacja dziata nieprzerwanie, nawet po wymianie urzadzenia na nowszy model.

9.2 IDENTYFIKACJA

Informacje o urzagdzeniu to elektroniczna tabliczka znamionowa czujnika. Mozna je tylko odczytac i nie mozna ich zmieniac. Po

ponownym podtaczeniu urzgdzenia 10-Link lub przy kazdym ponownym uruchomieniu komunikacji, port 10-Link Master przeprowadza
ustawiong walidacje danych identyfikacyjnych urzadzenia 10-Link.

Nazwa parametru

6

Subindeks

Typ danych

Ustawienie domysine

Vendor Name Nazwa producenta 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik
GmbH
Vendor Text Tekst producenta 17 0x00 StringT [ 64] www.stego-group.com
Product Name Nazwa urzgdzenia 18 0x00 StringT [ 64] ESS 076
Product ID Nr identyfikacyjny urzadzenia 19 0x00 StringT [ 64] ESS 07600.2-01
Product Text Opis urzadzenia 20 0x00 StringT [ 64 ] Smart Sensor Strom
Serial Number Numer seryjny 21 0x00 StringT[16]
Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64 ]
Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64 ]
Application-specific Tag 24 0x00 StringT [32] ook
Function Tag 0znaczy¢ urzagdzenie informacjami specyficzny- 25 0x00 StringT [32] el
mi dla funkgji.
Location Tag 0Oznaczy¢ urzgdzenie informacjami zaleznymi 26 0x00 StringT [ 32] el

od lokalizacji.
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9.3 DANE PROCESOWE

Nazwa parametru Indeks | Subindeks |Bitoffset |Typ danych |Ustawienie domysine
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value | Wyswietla biezgcg wartos¢ mierzong przez 0x01 16 IntegerT_16 | 0to 10000
czujnik.
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 -Switching Signal Wyswietla stan detekcji obiektu lub zmier- 0x03 0 BooleanT false = Low
zong wartoSc ponizej/powyzej wartosci true = High
progowe;.
SSC.2 - Switching Signal | WySwietla stan detekcji obiektu lub zmier- 0x04 1 BooleanT false = Low
zong wartoSc ponizej/powyzej wartosci true = High
progowe;.

Bitoffset Electric current (IntegerT_16)

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16

Scale Electric Current SSC1.1 -Switching Signal bzw. SSC1.2-Switching Signal

9.4 MONITOROWANIE

Nazwa parametru Opis Ustawienie domysine
Process Data Input (read only)
MDC - Measurement Value Wyswietla biezgcg warto$¢ mierzong przez czujnik. 0to 10000

No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)

SSC.1 - Switching Signal Wyswietla stan detekcji obiektu lub zmierzong wartos¢ ponizej/powyzej | false = Low
wartosci progowe;j. true = High
SSC.2 - Switching Signal Wyswietla stan detekcji obiektu lub zmierzong wartos$¢ ponizej/powyzej | false = Low
wartosci progowe;]. true = High
Electric Power Moc do obliczania energii elektrycznej. 0
Electric Energy Zmienna pokazuje zuzycie energii w czasie. 0
Parameter Config Fault Collection Lista nieprawidtowo sparametryzowanych indeksow
Parameter config fault collection - index [1] 0K (0),
Parameter config fault collection - index [2] SSC.1 Param, Index (60),
fia fault collection - ind SSC.1 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [3] SSC.2 Param, Index ( 62 )
Parameter config fault collection - index [4] SSC.2 Config, Index (63),
Parameter config fault collection - index [5] ?"73;”)3 voltage to calculated electric power
Parameter config fault collection - index [6] Value between 0.0 and 90.0 to adjusted
Parameter config fault collection - index [7] the 4mA (91),
Parameter config fault collection - index [8] Value between 10.0 and 100.0 to adjusted
,, the 20mA (92),
Parameter config fault collection - index [9)] . :
Time to save operating hours for th-
Parameter config fault collection - index [10] reshold between 60s and 3600s (94)
Number of turns adjustable between 1
and 10 (95)
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9.5 PARAMETRY

W trybie 10-Link wszystkie parametry mozna zmieniaC za posrednictwem sterownika zardwno podczas uruchamiania, jak i podczas
pracy.

i Wskazowka: Zmiana parametrow podczas pracy moze negatywnie wptyng¢ na dziatanie systemu.

PARAMETRY (OGOLNE)

Nazwa parametru ‘ Indeks ‘ Subin- ‘ Typ danych ‘ Wartosé
deks

Time to save operating Czas ten stuzy do okreslenia, kiedy nastepuje zapisanie licznika UlntegerT_16 | 60 ... 3600
hours for threshold godzin pracy dla wartosci progowej
Number of turns Liczba zwojéw w przewodzie pradowym 95 0x00 UlntegerT_8 1..10
Adjustable value for 4mA | Dolna granica pradu dla interfejsu analogowego 91 0x00 Float32T 0.0...90.0
Adjustable value for Gorna granica pradu dla interfejsu analogowego 92 0x00 Float32T 10.0...100.0
20mA
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 Float32T 0...300

PARAMETR SMART SENSOR PROFILE (SSP)

Nazwa parametru Indeks | Subindeks |Bitoffset | Typ danych Pojedyncze wartosci
SSC.1 Param Definiuje warto$ci zadane dla kanatu sygnatu 60 0x00 RecordT
przelaczajacego 1. (read/ write)
Setpoint SP1 Definiuje wartos¢ zadang 1 dla kanatu sygnatu 0x01 IntegerT_32 0 to 10000
przetaczajacego.
Setpoint SP2 Definiuje warto$¢ zadang 2 dla kanatu sygnatu 0x02 IntegerT_32 0 to 10000
przetaczajacego.
SSC.1 Config Definiuje parametry konfiguracyjne dla kanatu 61 0x00 RecordT
sygnatu przetaczajacego 1. (read/write)
Logic Definiuje logiczng reprezentacje sygnatu przetacza- 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
jacego SSC w danych procesowych. 1= Low active
Mode Definiuje tryb analizy dla sygnatu przetaczajacego 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Definiuje histereze w punktach przetgczania. 0x03 IntegerT_32 0to 10
SSC.2 Param Definiuje warto$ci zadane dla kanatu sygnatu 62 0x00 RecordT
przelaczajacego 2. (read/write)
Setpoint SP1 Definiuje warto$¢ zadang 1 dla kanatu sygnatu 0x01 IntegerT_32 0 to 10000
przetaczajgcego.
Setpoint SP2 Definiuje warto$¢ zadang 2 dla kanatu sygnatu 0x02 IntegerT_32 0 to 10000
przetaczajgcego.
SSC.2 Config Definiuje parametry konfiguracyjne dla kanatu 63 0x00 RecordT
sygnatu przetaczajacego 2. (read/write)
Logic Definiuje logiczng reprezentacje sygnatu przetgcza- 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
jacego SSC w danych procesowych. 1 = Low active
Mode Definiuje tryb analizy dla sygnatu przetaczajacego 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
SSC. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Definiuje histereze w punktach przetgczania. 0x03 IntegerT_32 0to 10
Teach Select Wybiera kanat sygnatu przetgczajgcego, dla ktérego 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
nalezy uzy¢ procedury uczenia. (odczyt/zapis) SSC.1(1),
SSC.2(2),
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Nazwa parametru ‘ Opis Indeks | Subindeks |Bitoffset | Typ danych ‘ Pojedyncze wartosci
Teach Result Wyswietla petne informacje o wynikach procedury 59 0x00 RecordT
uczenia sie, w tym biezacy status i znaczniki
wynikoéw. (tylko do odczytu)

State 1 0 UlntegerT_4 Idle (0),

SP1 success (1),
SP2 success (2),
SP1, SP2 success
(3),

Wait for command
(4), Busy (5), Error
(7)

Wartos$¢ zadang (SP1, SP2) ustawia sie za pomocg pojedynczego polecenia, ktére uruchamia rejestracije biezgcej wartosci, sprawdze-
nie zakresu, obliczenie i aktywacje wartosci zadanej. Podczas procesu uczenia wartoS¢ mierzona powinna by¢ stata, aby mozna byto
spojnie okresli¢ wartos¢ uczenia. (patrz rozdz. ,Polecenia”)

Przykfad uczenia pojedynczej wartosci (Single Value Teach) w trybie Single Point:

Command reaction:
Jeach SP1Y  meccccaccccaaaan » SP1

Przyktad uczenia pojedynczej wartosci (Single Value Teach) w trybie Window.

Command reaction:
JTeach SP2“  ===smeceeca-a- » SP2
JTeach SP1“  seeeccccccccccccccccccccceneanann » Sp1

9.6 DANE DIAGNOSTYCZNE

Dane diagnostyczne na biezgco informujg o stanie czujnika i monitorowanego srodowiska. Zdarzenia wywotane przez urzadzenie
|0-Link przerywajg przy tym transmisje danych parametréw (priorytetowe dane diagnostyczne). Dane diagnostyczne mozna wytgcznie
odczytywac (tylko do odczytu).

Nazwa parametru Indeks | Subin- | Bitoffset | Typ danych Pojedyncze Ustawienie
deks wartosci domysine

Operating Hours Licznik godzin pracy (jednostka podstawowa 75 0x00 UlntegerT_32 0
0,000278 h)

Operating hours for threshold | Licznik godzin pracy dla wartosci progowej 93 0x00 UlntegerT32 0
(jednostka bazowa 0,000278)

Power-On Counter Licznik wigczen 76 0x00 UlntegerT_32 0

Error Count Licznik btedow 32 0x00 UlntegerT_16 0

Min. memory electric current | Zapisywany minimalny zmierzony prad elekt- 89 0x00 UlntegerT_16 0
ryczny

Max. memory electric current | Zapisywany maksymalny zmierzony prad 90 0x00 UlntegerT_16 0
elektryczny

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of 80 0x00 IntegerT_32 0
SSC.1. Resetable with system command.

SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of 81 0x00 IntegerT_32 0
SSC.2. Resetable with system command.

Device Status Status urzadzenia 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK 0

Maintenance required 1

Out of specification 2

Functional check 3

Failure 4
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Nazwa parametru

Indeks

Subin-
deks

Bitoffset

Typ danych

Pojedyncze Ustawienie
wartosci domysine

Detailed Device Status Informacje dodatkowe, zalezne od urzadze- 37 0x00 ArrayT [6]
nia (btedy/ ostrzezenia/komunikaty)
Detailed Device Status [1] Wyprowadzanie btedéw/ostrzezer/komuni- 0x01 120 OctetStringT [3] | p. ,Zdarze-
Detailed Device Status [2] katow 0x02 96 OctetStringT [3] E'i |”komum-
a
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3] y
Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
MDC Data Information Deskryptor informacji o danych pomiarowych | 16512 0x00 RecordT
przesytanych przez kanat komunikacyjny 10-
Link. (read only)
Lower Value Dolna wartosc¢ zakresu pomiarowego 0x01 56 IntegerT_32 0 0
Upper Value Gdrna wartosc zakresu pomiarowego 0x02 24 IntegerT_32 10.000 10.000
Unit Znormalizowany kod jednostki fizycznej 0x03 8 UlntegerT_16 A (1209) (Al
Scale Wyktadnik(i) mnoznika (o podstawie 10) do 0x04 0 IntegerT_8 -2 -2
automatycznej obstugi danych procesowych
dla pradu (wspdtczynnik rowny 10scale)
Electric current minimum Do zapisywania minimalnej zmierzonej wartos- 89 0x00 UlntegerT_16
ci pradu elektrycznego
Electric current maximum Do zapisywania maksymalnej zmierzonej 90 0x00 UlntegerT_16
warto$ci pradu elektrycznego

Nazwa parametru

Indeks

Subindeks

Bitoffset

Typ danych

Wspotczynnik | Jednostka

wyswietlanej
wartosci

Histogram electric current

Czas, w ktorym wartos$¢ rzeczywista
tego urzadzenia miescita sie w tym
zakresie.

100

RecordT

[h]

01..49A

50...99A

10,0..149 A

15,0..19,9 A

20,0..249 A

250..299 A

30,0..349 A

350..399A

40,0..449 A

450..499 A

50,0...549 A

55,0...59,9 A

60,0...64,9 A

65,0...69,9 A

70,0..749 A

750..799 A

80,0...849 A

850..899 A

90,0..949 A

95,0..100 A

Czas trwania czestotliwosci w zakresie

0d 0,1 do 100 A

1 608 UlntegerT_32 | 0.000278
2 576 UlntegerT_32
3 544 UlntegerT_32
4 512 UlntegerT_32
5 480 UlntegerT_32
6 448 UlntegerT_32
7 416 UlntegerT_32
8 384 UlntegerT_32
9 352 UlntegerT_32
10 320 UlntegerT_32
M 288 UlntegerT_32
12 256 UlntegerT_32
13 224 UlntegerT_32
14 192 UlntegerT_32
15 160 UlntegerT_32
16 128 UlntegerT_32
17 96 UlntegerT_32
18 64 UlntegerT_32
19 32 UlntegerT_32
20 0 UlntegerT_32
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9.7 ZDARZENIA | KOMUNIKATY

Komunikaty sg wyprowadzane przez zmienng Detailed Device Status [x] (patrz ,9.4 Dane diagnostyczne")..

Nazwa parametru Zakres Type Event Code
wartosci
Process Data Event Przekroczenie zakresu zmiennych procesowych - dane procesowe niepewne (OL) false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal SSC.1 sygnat przetgczajgcy zmieniony false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal SSC.2 sygnat przetgczajgcy zmieniony false/true Warnung 6205
Electric energy Warto$¢ maksymalna energii elektrycznej osiggnieta false/true Warnung 6207
Electric current Osiggnieto maksymalny prad elektryczny false/true Warnung 6208
Histogramm data Dane histogramu: czas maksymalny osiggniety false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Nieznany kod zdarzenia lub identyfikator false/true Warnung 6298

9.8 POLECENIA

Polecenia mozna tylko zapisywaé (write only). Zresetowanie wszystkich warto$ci wymaga podania hasta ,stego”.

Nazwa parametru Typ danych Pojedyncze
wartosci

Production Password Hasto do korzystania z polecen produkgji. (write only) 4000 0x00 StringT [16]
System Command Polecenia systemowe 2 0 UlntegerT_8
Reset time to save operating | Resetowanie czasu zapisywania wartosci progowej 249
hours for threshold to default
value
Reset electric energy to zero | Resetowanie energii elektrycznej do zera 252
Reset mains voltage to default | Resetowanie napiecia sieciowego do wartosci domysinej 253
value
Reset adjustable value for Resetowanie konfigurowalnych wartosci dla 4 mA i 20 mA do war- 254
4mA and 20mA to default tosci domysinych.
value
Reset number of turn Resetowanie liczby zwojow przewodu pradowego 255
Device Reset Wyzwalanie gorgcego rozruchu. Urzgdzenie resetuje sie do stanu 128
wyjsciowego. Nastepuje przy tym przerwanie komunikacji przez
czujnik i nastepnie ponowne nawigzanie przez urzadzenie nadrzedne
(master).
Application Reset Parametry aplikacji specyficznej dla technologii ustawiajg sie na 129
wartosci domysine. Parametry identyfikacji pozostajg niezmienione.
Wezytywanie odbywa sie do pamieci danych urzadzenia nadrzed-
nego, jesli jest to aktywowane w konfiguracji portu urzagdzenia
nadrzednego.
Teach SP1 Okresla wartos¢ zadang 1 w pojedynczym procesie uczenia. 65
Teach SP2 Okresla wartos¢ zadang 2 w pojedynczym procesie uczenia. 66
Back to the Box Parametry urzadzenia sg przywracane do domysinych wartosci 131
fabrycznych i nastepuje zablokowanie komunikacji do nastepnego
wigczenia urzadzenia. Wskazdwka: Odtgczyé urzagdzenie bezposred-
nio od portu Master!
Production Command 4001 0x00 UlntegerT_8
Reset operating hours for Resetowanie licznika godzin pracy dla wartosci progowej UlntegerT_8 6
threshold
Reset min. and max. memory | Resetowanie wartosci minimalnego i maksymalnego zmierzonego 5
electric current pradu
Reset all SSC.n Counter Resetowanie wszystkich licznikéw SSC.n UlntegerT_8 4
Reset all (Counter, Min. and Resetowanie wszystkich danych (licznikéw, minimalnych i maksy- UlntegerT_8
Max. memory electric current, | malnych wartosci pradu elektrycznego, danych histogramu, energii
histogram data, electric elektrycznej i godzin pracy dla wartosci progowej)
energy and operating hours for
threshold)
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10 KONSERWACJA | UTYLIZACJA

Nie sg potrzebne jakiekolwiek srodki do konserwacji ani serwiso-
wania. Po zakonczeniu uzytkowania urzgdzenie nalezy zutylizo-
wac zgodnie z zasadami ochrony Srodowiska i z obowigzujgcymi
przepisami krajowymi.

11 GWARANCJA

Okres rekojmi dla roszczen nabywcy z tytutu rekojmi wynosi jeden
rok w przypadku nowo wyprodukowanej rzeczy ruchomej i ustug
w zakresie rzeczy ruchomej; w przypadku uméw o dostawy rzec-
zy uzywanych okres ten wynosi szes¢ miesiecy. Okres rekojmi
rozpoczyna bieg w momencie dostarczenia rzeczy, a w przypadku
ustug — w momencie ich odbioru. Wiecej informacji mozna zna-

lezé na stronie https://www.stego-group.com/pl/warunki-ogolne.

Wskazowka Producent nie ponosi odpowiedzialnosci
cywilnej za produkt w przypadku nieprzestrzegania ni-

niejszej instrukeji obstugi, niewtasciwego uzytkowania,

modyfikacji lub uszkodzenia urzadzenia.

MIEJSCE NA NOTATKI
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1 3AMEYAHUA NO AOKYMEHTALUU

1.1 XPAHEHUE AJOKYMEHTALUU

VIHCTpYKUMS MO aKCnyaTauum aBaseTcd HEOTbEM/IEMOMR HacTbHo
n3aenunsa. XpaHuTe aTy MHCTPYKLMIO MO SKCNJyaTaumum u BCo
CONyTCTBYHOLYH AOKYMEHTALUMIO TaK, 4TO6bI OHM BbINV BCErAa
AOCTYNHbI NMpK HeobXoaNMOCTH.

1.1 MAPKUPOBKA CE

KomnaHnus STEGO Elektrotechnik GmbH noatsepxaaet
COOTBETCTBME AaTuMKa ToKa TpeboBaHuaM cTaHaapToB UL2808
WEN 61010-1. MIMeeTca COOTBETCTBYHOWAA AeKknapaLms
COOTBETCTBUA. EE MOXHO HAlTK Ha HalleM caiTe.

1.2 MPUMEHAEMbBIE 3HAKHU

A\
/A

Mpepynpexpaenune! OnacHad cutyauus, kotopas
MOXET NPUBECTN K CMEPTU UK TAXKENBIM TpPaBMam
npwu HecobNtoAeHN TPeGOBAHMIA.

Mpepynpexpaenue! OnacHas cuTyauus, KoTopas
MOXET MPUBECTH K CMEPTU WU THXKENBIM TPaBMam
NpK HECOBNHOAEHNI TPEOOBAHWIA.

BaxHoe 3amevaHue
Heco6tofieHne aTix TpeboBaHNii MOXET NPUBECTY K
c60aM B pa6oTe UMK HEMCMPABHOCTAM.

> ﬂ'eVICTBI/IFI N NOPAAOK X BbIMONTHEHUA

2 TMPABWUJIA TEXHUKW BE3OIMACHOCTHU

MOHTaX paspeLLlaeTcs BbINOMHATH TONbKO KBaNNOULMPOBAHHbLIM
CneunanncTam-anekTpy- Kam npu cobaaeHn HaluoHanbHbIX
TpeboBaHuii k anekTpocHabxeHuto (IEC 60364).

0693aTeNibHO COBMtOAANTE TEXHUYECKME XapaKTEPUCTIKM,
NpyBeAEHHbIE Ha 3aBOACKOI Tabnnyke.

Mpu HaNMYMKN BUOMMbIX NOBPEXAEHWIA MU NPU HAPYLLIEHNSX

B paboTe 3anpeLlaeTcs PEMOHTUPOBATD ¥ SKCMyaTMpPOBaTb
Npr6op (NPUBOP NOANEXUT YTUAK3ALNN).

3anpeLaeTcs BbINOAHATb 1H06bIE U3MEHEHWS UMW NEPeaenKu
npunéopa.

3 NPUMEHEHWE NO HA3HAYEHMIO

WHTennekTyanbHbI AaT4NK TOKa UCMOMb3YeTCH ANg
6eCKOHTaKTHOr0 N3MepeHKst nepeMeHHoro Toka (AC) B
kabene, AN Yero n3MepsieMblii NPOBOAHWK NPONYCKaeTCs
Yepes 0TBEPCTME. Mi3MepeHHbIi TOK 06pabaTbiBaeTcs

B UM(hPOBOM BUAE W BLIBOAUTCS YEpes aHanoroBbli
nHTEpdeic nnm nHtepdeiic 10-Link.

MOLLHOCTb 1 SHEPrus pacCYnTbIBAKOTCSH BHYTPU Npuéopa u
BbIBOASATCS Yepe3 uHTepdeiic [0-Link. JaTunk paspelaeTcs
9KCNNyaTMPOBaTb TOJbKO B CTALMOHAPHbIX 3aKPbITbIX
Kopnycax Ans aneKTpuyecKnx nprbopos.

A\

Mpepynpexaenune! HecobnoaeHne MHCTPYKLWIA No
NPYMEHEHNIO UM TEXHUYECKMX XapaKTePUCTUK MOXET
NPUBECTY K NOBPEXAEHNIO 060PYA0BaAHNS /UK
TpaBmam.

3.1 YCNOBUA XPAHEHUA U AKCNNYATALUH

Mprbop paspeliaeTcs sKCNyaTMpoBaTh TONbKO B 3aKPbITbIX
MOMELLIEHNSAX U TOMbKO B OKPYXatoLLEM BO3AYXe (CM. rnaBy
, TEXHNYECKME XapaKTepuCTMKL®).

3.2 OFPAHUYEHME YCNOBUA 9KCMUTYATALL MM

Mpubop paspeLuaeTcs aKCMIyaTupoBaTh TOMbKO B
OKpYXaloLLeli cpefie, rae CobofaeTcs CTeneHb
3arpssHeHus 2 (unu Bbille) cornacHo IEC 61010. CteneHb
3arpsi3HeHNs 2 03HaYaeT, YTO MOTYT BO3HUKATb TOMbKO
HeaNeKTPONPOBOASLLME 3arps3HeHns. Ho BO3SMOXHa
BpeMeHHas NPOBOAMMOCTb W3-3a KOHZEHC ALK BAaru.
Skcnnyatayms TONbKO B OKPYXatoLLel Cpesie C OTH.
BNaXXHOCTbIO He 6onee 90% (cobntoaath IP30)
3anpeLyaeTca sKCnayaTMpoBaTh NpUbop B arpeccrBHOM
OKpY>atoLLeM BO3ayXe.

Mpnbop paspeLlaeTcsa sKcnayaTnpoBaTh Ha BbicoTe 4o 4000
M HaZ ypOBHEM MOpS.

4 OMUCAHUE NPUBOPA

4.1 Ob30P

Mpn6op 0bnagaeT KOMMYHUKALMOHHbIA UHTEpdeicom 10-Link.
[ns uTeHns n 06paboTKM AaHHbIX TPEBYETCS MOAY/b C
nopaepxkoit 10-Link (10-Link-Master). lMpnop MOXeT Takxe
HaNPAMYIO MOAKMOYATLCA K aHANIOrOBOMY U3MEPUTENIbHOMY
YCTPOWMCTBY WK K CUCTEME YMIPaBNEHNS.

3allénka KpennexHus

OTBEpCTHE AN UBMEPSEMOrO NPOBOAHMKA TOKa
Tonkatenb 3axuMa GuKcaLum NPOBOAHUKA TOKa
[LTekep M12
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4.2 PABOTA B PEXXUME 10-LINK

Y106bI paboTaTh ¢ |0-Link, nprbop AOMKEH BbITb NOAKIHOYEH

K 10-Link-Master. B pexume 10-Link mexay moaynem Master

1 MPMOBOPOM OCYLLECTBNAETCA [1BYCTOPOHHASA CBA3b. Yepes
Momynb Master npu6op MHTErpupyeTcs Ha YPOBEHb YNpaBieHus,
NPOMCXOAUT OBMEH NapameTpamMy CBA3N U LMKINYECKIA 0BMEH
AaHHbIMI NpoLecca.

A\

Mpepynpexaenne! Pexxum [0-Link gocTyneH T0n1bKO
AN nopta knacca A. HecobntoaeHune aToro yKasaHus
MOXET NPUBECTY K TpaBMaM U/Unn cepbE3HoMy
NOBPEX/AEHNIO 060PYA0BAHMS.

icnonb3yiTe TOMbKO NOPT Knacca A Angd pexuma
|0-Link. Mepea BBOAOM B 3KCMyaTaLMio 0693aTeNbHO
NpOoBepbTE Kacc nopra.

4.3 PABOTA B PEXXUME SI0O (STANDARD-I/0)

B pexkume SIO gaTumk paboTaeT Kak 0b6blYHbI NepekntoyaTenb
Y NOAAEPXKMBAET TONbKO aHANOroBble Nu UhpoBble BXOAHbIE
¥ BbIXOfHble curHanbl. CBsdb Yepes |0-Link Mexay aaT4mnkom u
MoAynem Master B 3TOM pexxmme He NMPOUCXOAUT.

[Insi HaCTPOIKKM NapaMeTpOB [aTuMK BCE Xe A0/KEH ObITb
nogkntoyeH K 10-Link-Master, Ho 15 paboTbl 3T0 He TpebyeTcs
(cMm. rnaBy ,BapuaHT 4...20 MA (aHanoroBblit)").

B pexkume SIO MOryT Mcnonb3oBaTbCs He BCE DYHKLWM 1
BO3MOXHOCTY Nproopa.

4.4 BbIXOAHBIE ®YHKLUMU - NEPEK/TIOYAIOLLMIA BbIX0O ]
o 3ameyanue! Hepes 10-Link MOXXHO MHBEPTMPOBATD

NOrvKy nepeknoyeHns. Cneayroime npuMepsbl
npueeaeHsl AN noruky nepekroyerns HIGH (0 -> 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
—p| Hyst |«—

4 |

ssC v *%

0~ H » Messwert
0 inaktiv i aktiv
sP1

CpabaTblBaHWe NepekIyeHns onpeaensietcs npeaebHbIM
3HayeHnem SP1 u ructepesncom. [McTepesnc OomKeH
HaxoaMTbCs B Npefenax 061acTv HabnraeHus.

Mpu pacTyLieM N3MepPSEMOM 3HaYEHWUW NePeKoYatoLLNiA BbIXOA
HEeaKTVBEH, MOKa U3MEPSEMOe 3HAYEHWE HAXOAUTCH MeXy
Ha4YanoM 061acTV HabKAEHNS 1 NpedenbHbIM 3HAaYeHNEM

SP1. Korga namepsemoe sHaveHue NpeBblWaeT npefesbHoe
3HaveHue SP1, nepexitoyatoLi BbIXOL CTAHOBUTCS aKTUBHbIM.
Mpu yMeHbLatoLEeMCS U3MEPSEMOM 3HAYEHU NePeKIYatoLLNiA
BbIXOZ aKTVBEH, MOKa U3MEPAEMOE 3HAYEHINE HAXOAUTCSH Mexay
KOHLIOM 06/1aCcTV HabntAeHNs U NpefebHbIM 3HaveHnem SP1
MUHYC 3a/laHHbI ructepesuc. Koraa n3mepsieMoe sHayeHue
OMYCKAEeTCH HUXKE 3TOT0 3HaYEHMS, NMePEKTFYaeMblit BbIXOA
CTaHOBUTCA HEAKTUBHbIM.

Two Point Mode

Schaltzustand

4
SSC v *

» Messwert

1
0 inaktiv i aktiv

sP2  sP1

CpabaTbiBaHWe NePEKNHOYEHNS ONpefenseTcs TOYKON
BKKOYeHNS SPT 1 TOYKON BbIKNYeHns SP2.

Mpu pacTyLiem N3MepPSEMOM 3HaYEHUN NEPEKTHYAtOLLNA BbIXO
HEeaKTMBEH, NMOKa U3MEPAEMOE 3HAaYEHNE HAXOAMTCH MeXay
Hayanom 0651acT HabMoAEHUA U TOYKON BKIIoYeHns SP.
Koraa n3mepseMoe 3HauyeHne NpeBbIlaeT TOYKY BKIIKYEHNS
SP1, nepekntoyatoLLmnii BbIXOL CTaHOBUTCS aKTUBHbIM.

Mpu yMeHbLAWEMCS 3MEPSEMOM 3HaYEHUN
NEPEKIOYALOLLMIA BbIXOA aKTUBEH, MOKAa M3MEPSEMOE 3HAYEHME
HaXo4MTCS MexXay KOHLIOM 0611aCTW HabntoAEHNS 1 TOUYKOIA
BbIK/toveHns SP2.Koraa usmepsemoe 3HaueHue onyckaeTcs
HUXKE TOYKM BbIK/HOYEHNSA SP2, NepeknoyatoLLmnii BbIxoa
CTAHOBUTCA HEAKTUBHbIM.

Window Mode
Schaltzustand
4 —»‘ Hyst |€— —>‘ Hyst |€—
SSC v 1 Window %
01 1 5 » Messwert
0 inaktiv } aktiv ) inaktiv
sP2 sP1

B pexxume Window 14 nepekntoyatoLlero Bbixoaa
yCTaHaBuBatTCA TOUKM nepekntodenns SPT 1 SP2. OkHo
nepekntoyeHuit (o6nacte Mexxay SP1 1 SP2) u ructepesnc
AOXHbI HAXOANUTBCA B Npefenax 0bnacTv HabaaeHus.

Mpu pacTyLieM USMEPAEMOM 3HAYEHUN NEPEKITHOYAOLLNIA
BbIXO/l HEAKTUBEH, MOKa N3MepSeMoe 3Ha4YeHne HaXxoanTCA
MEX/y Hayanom obnacTv HabnaeHs U rpaHuLen okHa SP2.
MepekntoyaroLnii Bbixod 6yAeT akTUBHbIM, MOKa 13MepsiemMoe
3Ha4eHKe He NPEBbICUT 3Ha4YeHne rpaHnLbl okHa SP1 ntoc
ructepesuc. [ocne sToro nepexikoYaroLLnii BbIXoa CHOBA
CTaHOBUTCA HEAKTUBHbIM.

Mpyn yMeHbLIAIOLWEMCSH U3MEPSAEMOM 3HAYEHUN NEPEKNOYAOLL WA
BbIXO/l HEAKTUBEH, MOKa N3MepseMoe 3Ha4YeHne HaXxoanTCA
MEX/y KOHLOM 061acT HabNOAEHNS U FpaHWLE OkHa SP1.
MepekntoyaroLnii Bbixod 6yAeT akTUBHbIM, MOKa 13MepsiemMoe
3Ha4eHMe He CTaHEeT MeHbLUe 3HaYeHUs rpaHuLbl OkHa SP2
MWHYC rucTepesuc. locne aToro NepexoYaroLLmnii BbIXOA CHOBA
3HAYeHWs rpaHuLbl okHa SP2 MuHyC rucTepesuc. MNocne atoro
nepektoYatoLLMii BbIXOA CHOBA CTAHOBUTCSA HEAKTUBHbIM.
[lanbHeiilas MHPpopMaLmMs 0 HaCTPONKE NapamMeTPOB B PEXMUME
SIO npuBeaeHa B rnaee ,MapameTpbl 10-Link".

5 TEXHUYECKWE XAPAKTEPUCTUKH

TexHWYecKme XxapakTepuCTvKM Nprbopa NpuBeeHb! B ero
QHJ1alH-Nacnopre.
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6 MOHTAX 7 JNEKTPUYECKOE NOAKMIOYEHUE

MOHTa) OCyLLEeCTBNAETCA C NOMOLLbHO 3aLLENKM Ha 3aJHeN Mpubop paspelaeTcs MOHTUPOBATb TOMIbKO

CTOPOHe Np1bopa HeNoCPeCTBEHHO Ha perky 35 MM KBanM@OULMPOBAHHbLIM CMeLManucTam-anekTprukam npu
(MoHTaxHas peiika no IEC/EN 60715) unu Ha yHUBepcanbHblit COONIOAEHUM HAUMOHAbHbIX TPEGOBAHUI K 3NIEKTPOCHAOXKEHUIO.
nepxatens STEGO-Fix Plus (C BUHTOBbIM, KNEeBbIM UK MuTaHKe gaTynka LOMKHO OCYLECTBAATLCS OT 610Ka MUTaHNS
MarHUTHbIM KPenneHuem). SELV B COOTBETCTBUM C OAHUM W3 Ceaytolmx ctaHaapTos: [EC

60950-1, IEC 62368-1 unm IEC 61010-1.

o 3amevyaHue YunTbIBaNTE NMPU MOHTaXE OrpaHNYEHUA
I YCNOBWIA 3KCNNyaTayum. A Mpepynpexaenue! [epes noaknoyeHneM npuoopa
cucTeMa A0mKHa 6biTb 06eCTOYEHA U 3aLMLLiEHa OT
BK/HOYEHMS.
MoaknioyeHune
3mepsieMblii NpoBOAHMK TOKa BuKcupyeTcs B npuéope 7.1 PA3BO/IKA KOHTAKTOB LUTEKEPA

TOIKaTesIEM 3aXMMa C 3aLLENKMBAHWUEM.

; PIN 10-Link Analog
1 +24V DC +24V DC
2 n/a 420 mA
3 GND GND
4 10-Link / SIO-Mode n/a

7.2 NPUMEPbBI NOAKNIOYEHUA
BapwuaHnT 10-Link

Dismantling / Demontage

Fieldbus PLC

Fan [ -
A Mpeaynpexaenue! 301gUud N3MepUTENbHOTO %@}_ Gt Sensr St A
npoBo/aa A0/MKHa bbITb paccynTaHa MUHUMYM Ha 300 ‘ ESS 076
B. Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076

BapuanT 4...20 MA (aHanoroeblii)

PLC

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076

Monoxenue Npu MOHTaXe

Jlto6oe, pEKOMEHAYETCS BEPTUKANBHO C MOAKIKOYEHNEM (LiTEKep
M12) BHU3Yy.
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8 MYCK B 3KCNNYATALMUIO

8.1 BAPUAHT IO-LINK

Jlns HacTpoiiku napaMeTpoB npubopa Tpebyetcs MK ¢

USB 10-Link Master 11 cooTBeTCTBYHOLLIMM 06pa3OM
CKoHurypupoBaHHas cpefa |0-Link. Mpnbop MoxeT paboTaThb
kak B pexxume 10-Link, Tak n B pexxume SI0 (Standard-1/0).

» [10AroTOBbLTE KOMMbIOTEP, MPOrPaMMHOE 06eCNeYeHNe 1
Moaynb Master (cobntofaiiTe MHCTPYKLMM MO SKCMyaTaLum
npnueopoB.)

» CoeanHute npuéop ¢ USB 10-Link Master

» 3arpysute daiin I0DD no cneaytoLLeit cebinke: https:/www.
stego-group.com/products/ess-076 wnw https:/ioddfinder.
io-link.com.

» Cuutaiite ¢aiin I0DD B BaLle NporpaMMHOe 06ecneyeHmne
CUCTEMbI yNIpaBeHns.

» BbinonHuTe HACTPOKY napaMeTpoB npubopa (fanbHeiilas
nHdopmaLms npueeaeHa B rnase ,Mapametpsbl [0-Link")

» [1pyn paboTe B pexxume SI0: OtcoeanHuTe moaynb USB 10-Link
Master v BKtoumnTE NPUGOP.

» [poBepbTE, NPUHATA N1 NPUMOGOPOM BbINONHEHHAs HACTPONKa

napamMeTpoB, BO3MOXHO NOTPe6yeTCcs NOBTOPHOE CYUTbIBAHME

[laHHbIX C aT4uKa.

8.2 BAPWAHT 4...20 MA (AHAJIOTOBbIi1)

MoakntounTe NpUbOP HeNnoCpPeACTBEHHO LTekepoM M12
K (aHanoroBbIM) BX0jaM CUCTEMbI YNPaBNEHNS UK
W3MEPUTENBHOTO YCTPOMCTBA.

Ecnv nokasatesib NPeBbILWAET UK OMYCKAeTCH HUXKe 3aaHHOro
AnanasoHa 3Ha4yeHui, To NOAKIKYEHHOE BbIXOLHOE YCTPONCTBO
(n3mepuTens Toka unun PLC) BbIAGET cneaytoLLyto MHQOPMAaLMo
06 OLLNOKE:

WU3mepeHHoe UHdopmaums 06 ownbke Ha N3MepuTENbHOM
3HayeHune npubope
<3,6 mA 3mA
>21TmA 23 mA

HWXHIOK0 1 BEPXHIOK MpaHuLy TOKa Ans aHaj0roBoro BapuaHTa
MOXHO 3aaaTb B 10-Link Device Tool napametpamu ‘Adjus-
table value for 4mA' 1 'Adjustable value for 20mA’ (cMm. rnasy

,MapameTpsbl 10-Link"). MUHUManbHas pasHuLa Mex.y HUXKHEN 1

BepXHeii rpaHnuamm Toka coctasnsiet 10A (Al =10 A).

[lnana3oH 3Ha4YeHni aBTOMATUYECKN COPAChIBAETCA A0
3aBOJICKMX CTaHAaPTHbIX 3HAYEHUI (HMKHAS rpaHuua: 0 A,
BepxHas rpaHuua: 100 A) ecau:

*+ HwXKHSS rpaHuLa ToKa yCcTaHOBNEHa 60/blie BEPXHEN 1u
+ PasHula Mex 1y BepXHei 1 HUXKHER rpaHnLiaMmn Toka
meHbLue 10 A

3,8 mA

4mA

3,6 mA

«----

20,5mA

21mA

—— 20mA

Ausfall-
information

Ubergangsbereich

Pl — — — —»
Ausfall-
information

Messinformation

Ubergangsbereich
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9 TMAPAMETPbI 10-LINK

9.1 OBLWHUE AAHHBIE

HanMeHoBaHwue 13rotToBuUTENS

STEGO Elektrotechnik GmbH

ID n3rotosutens 0x04C6 / 1222d

URL nsrotosutens www.stego-group.com
ID n3penus ESS 07600.2-01
Device ID 0x000191/ 401d

Bepcus 10-Link

1.1

Butpeiit COM?2
MuH. Bpems umukna 10 ms
SI0 Mode aa
XpaHeHwe AaHHbIX aa

Supported profiles

Smart Sensor Profil SSP 4.1.1

9.2 UAEHTUOUKAL KA

3amevanue: Ecnu D narotosutens (Vendor ID), ID npubopa u ID npoaykTa NpuBsiaaHbl K Balleil cucteme ynpasneHus,
TO 3TO rapaHTUPYeT, 4TO TMN NOAKIKYEHHOTO NpUbOpa NpaBMbHbIA, NaMaTb AaHHbIX |0-Link akTMBMpOBaHa 1 Balle
NPUNOXKEHVE MPOAOMKUT PaboTaTh, Jaxe ecnv Npubop ByAeT 3aMEeHEH Ha CNeAyHOLLYH MOAENb.

MHbopmMaumsa o npnbope NpuBefeHa Ha 9NeKTPOHHO 3aBOACKON Tabnnyke fgaTuynka. EE MOXHO TONbKO YUTaTb, HO HENb3SA N3MEHMUTD.
Mpu Kaxaom noakntodeHum 10-Link npubopa 1 npu Kaxaom nepesanycke cBa3n nopt |0-Link Master BbINONHAET NPOBEPKY
NOEHTUOUKALMOHHBIX AaHHbIX 10-Link npubopa.

MapameTp OnucaHue Unpeke Cybunpgekc | Tun AaHHbIX UcxopgHoe 3HayeHune
Vendor Name HanmeHoBaHwWe M3roToBuTeNs 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik
GmbH

Vendor Text HaumMeHoBaHWe N3roToBUTENS 17 0x00 StringT [ 64] www.stego-group.com
Product Name HanmeHoBaHKe npuéopa 18 0x00 StringT [ 64] ESS 076
Product ID ld-Homep npubopa 19 0x00 StringT [ 64] ESS 07600.2-01
Product Text Onucanxue npuéopa 20 0x00 StringT [ 64 ] Smart Sensor Strom
Serial Number CepuiiHblii Homep 21 0x00 StringT[16]
Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64 ]
Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64 ]
Application-specific Tag 24 0x00 StringT [32] ok
Function Tag BHeCTV UHhOpMaLKIO 0 cnelnanbHbIx 25 0x00 StringT [32] el

GyHKUMAX npubopa.
Location Tag BHeCTW MHMOPMALMIO O MECTOMONOXKEHUM 26 0x00 StringT [32] fae

npuéopa.
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9.3 AAHHDIE MPOLLECCA

MapameTp OnucaHue Wnpekc | Cybunpekc |Bitoffset |Tun gaHHbix |UcxopHoe 3HaueHue
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value | loka3bIBaeT Tekyllee M3MepeHHoe 0x01 16 IntegerT_16 | 0to 10000
3HayeHne gaTymka.
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 -Switching Signal MoKa3blBaeT COCTOSAHME OBHapYyXeHus 0x03 0 BooleanT false = Low
06beKTa MM U3MEPEHHOTO 3HAYEHWS true = High
HWXXe/BbiLLe NOPOroBOro 3Ha4eHus.
SSC.2 - Switching Signal | Moka3biBaeT COCTOAHME 0BHAPYXKEHNS 0x04 1 BooleanT false = Low
06BEKTA NN UBMEPEHHOTO 3HAYeHNs true = High
HWXe/BbiLLe NOPOroBOro 3Ha4eHus.

31 30

Bitoffset Electric current (IntegerT_16)

29 28 27 26 25

Scale Electric Current

24

23

22 21

20 19

18 17

SSC1.1 -Switching Signal bzw. SSC1.2-Switching Signal

16

9.4 KOHTPOJIb

MapameTp
Process Data Input

OnucaHue
(read only)

WUcxopHoe 3HayeHne

MDC - Measurement Value

[TokasblBaeT TeKyllee N3MepPEHHOE 3HA4YeHNe AaTHnKa.

0to 10000

No measurement data (32764 ),

Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 - Switching Signal Moka3blBaeT COCTOAHME OBHApYXeHUs 06beKTa NN U3MEPEHHOTO false = Low
3HAYEHNSA HUXE/BbILUE MOPOTrOBOr0 3HAYEHNA. true = High
SSC.2 - Switching Signal Moka3blBaeT COCTOAHME OBHAPYXeHUs 06beKTa UK U3MEPEHHOTO false = Low
3HaYEHNSA HUXE/BbILLE MOPOTrOBOr0 3HAYEHNA. true = High
Electric Power MOLWHOCTb /151 pacy&éTa aNeKTPUYECKOR SHEpruu. 0
Electric Energy MepeMeHHas NOKa3biBaeT NOTPeBAEHNEe HArpy3Kiu C TeYeHneM 0
BpEMeHMU.
Parameter Config Fault Collection CnMCOK HenpaBW/IbHO NapaMeTPU30BaHHbIX MHAEKCOB
Parameter config fault collection - index [1] 0K (0),
Parameter config fault collection - index [2] SSC.1 Param, Index (60 ),
.. SSC.1 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [3] SSC.2 Param, Index ( 62),
Parameter config fault collection - index [4] SSC.2 Config, Index ( 63),
Parameter config fault collection - index [5] Mains voltage to calculated electric
Parameter config fault collection - index [6] power (77),
arameter contig fault coflection - Index Value between 0.0 and 90.0 to adjusted
Parameter config fault collection - index [7] the 4mA (91),
Parameter config fault collection - index [8] Value between 10.0 and 100.0 to adjus-
- ted the 20mA (92),
Parameter config fault collection - index [9)] . .
Time to save operating hours for th-
Parameter config fault collection - index [10] reshold between 60s and 3600s (94)

Number of turns adjustable between 1
and 10 (95)
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9.5 MAPAMETPbI

B pexxume 10-Link Bce napameTpbl MOXHO N3MEHSATb Yepes CUCTEMY YNpaBfeHNs Kak npu Nycke, Tak U BO BpeMst paboTbl npunbopa.

| 3ameuyaHue: /13meHeHWe NapaMeTpoB BO BPeMst PaboTbl MOXET HapyLIUTb BYHKLMOHMPOBAHWE BCE CUCTEMDI.

NMAPAMETPbI (OBLLUE)

OnucaHue

Mapametp

| Cy6unpekc

| Tun ganubix

| 3nauenne

Time to save operating 370 Bpems onpesenseT, Koraa CoXxpaHaeTca CHETHMK HYacoB 94 0x00 UlntegerT_16 | 60 ... 3600
hours for threshold paboTbl NOPOrOBOr0 3HAYEHUS

Number of turns KonmyecTBo BUTKOB 3/1EKTPONPOBOAKM 95 0x00 UintegerT_8 1..10
Adjustable value for 4mA | HuxHsAq rpaHuLa Toka aHanoroBoro pasbema 91 0x00 Float32T 0.0..90.0
Adjustable value for BepxHaAs rpaHuLia Toka aHanoroBoro pasbeéma 92 0x00 Float32T 10.0...100.0
20mA

Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 Float32T 0...300

NMAPAMETPbl SMART SENSOR PROFILE (SSP)

Mapamertp ‘ Onucauue ‘ Mupekc ‘ Cy6unpexc ‘ Bitoffset ‘ Tun paHHbIX ‘ OTAenbHble 3Ha4YeHns

SSC.1 Param OnpepensieT 3afijaHHble 3HAYEHUS AN KaHana 60 0x00 RecordT
CHUrHana nepeknioyenus 1. (read/write)

Setpoint SP1 YcTaHaBNMBAET 3aaHHOe 3HaYeHne AN KaHana 0x01 IntegerT_32 0to 10000
CUrHana nepeknoyeHns 1.

Setpoint SP2 YcTaHaBNMBAET 3ajaHHOe 3HaYeHne ANnd KaHana 0x02 IntegerT_32 0to 10000
CurHana nepexkyeHmns 2.

SSC.1 Config OnpepensieT napameTpbl KOHQUrypauun ans 61 0x00 RecordT
KaHana curHana nepeknio- yenus 1. (read/
write)

Logic Onpepenset noruyeckoe npescTasieHue 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
cuUrHana nepekntodenns SSC B faHHbIX 1 =Low active
npouecca.

Mode YCcTaHaBNMBAET PEXUM OLIEHKM CUrHana 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
nepektoyveHuns SSC. 1 = Single point,

2 = Window,
3 =Two point

Hysteresis Onpegfenset rmcTepesuchl B TouKax 0x03 IntegerT_32 0to10
nepeKioYeHus.

SSC.2 Param OnpepensieT 3afjaHHble 3HAYEHUA AN KaHana 62 0x00 RecordT
cHUrHana nepeknioyenus 2. (read/write)

Setpoint SP1 YCTaHaBNMBaAET 3a/laHHOe 3HaYeHWe And KaHana 0x01 IntegerT_32 0to 10000
CWrHana nepexkntoyeHmns 1.

Setpoint SP2 YCTaHaBNMBaET 3a/laHHOe 3HaYeHWe And KaHana 0x02 IntegerT_32 0to 10000
CWUrHana nepexkntoyeHns 2.

SSC.2 Config OnpepensieT napameTpbl KOHpUrypaLuun ans 63 0x00 RecordT
KaHana curHana nepekto- yenus 2. (read/
write)

Logic Onpefenaet noruyeckoe npejcrasneHne 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
curnana nepektoyenns SSC B AaHHbIX 1= Low active
npouecca.

Mode YCcTaHaBNMBaeT PeXUM OLeHKW CUrHana 0x02 UintegerT_8 0 = Deactivated,
nepekntoverns SSC. 1 = Single point,

2 = Window,
3 =Two point

Hysteresis OnpenensieT rMcTepesuchl B Toukax 0x03 IntegerT_32 0to10
nepektoYeHus.

Teach Select BbibupaeT KaHan curHana nepekyeHns, ans 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
KOTOPOTO [J0/XXHa UCMoNb30BaTbCs NpoLeaypa SSC.1(1),
06yy4eHus. (read/write) SSC.2(2),
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MapameTp OnucaHue Unpekc Cybunpekc |Bitoffset | Tun gaHHbIX ‘ OTpaenbHble 3HaYeHHs
Teach Result Shows the complete result information of the 59 0x00 RecordT
learning process, including the current status
and the result flags. (ro)

State 1 0 UlntegerT_4 Idle (0),

SP1 success (1),

SP2 success (2),

SP1, SP2 success (3),
Wait for command (4),
Busy (5), Error (7)

3afaHHoe 3HayeHue (SP1, SP2) ycTaHaBAMBAETCS OAHOM KOMaH/OM, KOTOpas 3anyckaeT NoayyYeHne TeKYLIEro 3HaueHus), NPOBepKY
[1ana3oHa, pacyéT 1 akTVBaLMIO 3a/laHHOr0 3HaueHusl. B npoliecce 06y4eHns n3mepsieMoe 3HauYeHNe A0KHO BbITb MOCTOSAHHBIM,
4TOGbl 06ECMEYNTb CTABUNbHOE ONpefeneHe 3HaueHns 0bydyeHns. (cM. rasy ,KoMaHzb!")

MpuMep 06yyeHns oTaeNbHOMY 3HaueHuto (Single Value Teach) B pexxume Single Point

Command reaction:

Jeach SP1Y secccccccccaaaan » SP1

Mpumep 06yyeHns oTAeNbHOMY 3HaueHuto (Single Value Teach) B pexxume Window

Command reaction:

JTeach SP2“  ===smeceeea-a- » SP2
JTeach SP1“  seeeccccccccccccccccccccceneanann » SP1

9.6 AMATHOCTUYECKUE A AHHbIE

[lnarHoctnyeckye AaHHble HeNpepbIBHO NPeaoCcTaBAStOT MHDOPMALMIO 0 COCTOSAHWN AaTUYMKa U KOHTPOAMPYeMOii cpeabl. CobbiTug,
WHWLMMPOBaHHbIe ycTpoitcTBOM |0-Link, NpepbiBatoT Nepefady faHHbIX NapameTpoB (MPUMOPUTET ANArHOCTUYECKMX AaHHbIX).
[lnarHoctinyeckue faHHble AOCTYMHbI TONbKO AN uteHus (read only).

MapameTp OnucaHue Wnpekc | Cybunpekc | Bitoffset | Tun paHHbIX OtpenbHbie UcxopHoe

3HavYeHus 3HavyeHue

Operating Hours CYETYMK YacoB paboThbl (6a30Bas efnHMLA 75 0x00 UintegerT_32 0
0,000278 v)

Operating hours for threshold | C4éT4mnk yacoB paboTbl NOPOrOBOro 93 0x00 UlntegerT32 0
3HayeHus (6asoBas eauHuLa 0,000278)

Power-On Counter CYETUMK BKITHOYEHN 76 0x00 UlntegerT_32

Error Count CYETYMK OLLMOOK 32 0x00 UlntegerT_16

Min. memory electric current | COXpaHEHHbBIA MUHUMaNbHbIA M3MEPEHHbIN 89 0x00 UlntegerT_16
3M1EKTPUYECKHMIA TOK

Max. memory electric current | COXpaHEHHbIA MaKCUManbHbli 90 0x00 UlntegerT_16 0
M3MEPEHHbIN 3N1eKTPUYECKMIA TOK

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of 80 0x00 IntegerT_32 0
SSC.1. Resetable with system command.

SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of 81 0x00 IntegerT_32 0

SSC.2. Resetable with system command.

Device Status CocTosiHne npubopa 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK

Maintenance required

Functional check

0
1
Out of specification 2
3
4

Failure
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MapameTp

OnucaHue

Unpekc

Cybunpekc

Bitoffset

Tun gaHHbIX

OTaenbHble
3HaveHus

WUcxopHoe
3HaueHue

Detailed Device Status DononuutenbHas nidopmauus, 37 0x00 ArrayT [6]
3aBucsawas ot npu6opa (owm6Ku/
npepynpexaeHus/coobuexus)
Detailed Device Status [1] BbiBOA OLIMGOK/NpeaynpexaeHuii/ 0x01 120 OctetStringT [3] | cMm.
Detailed Device Status [2] COOBLEHMIA 0x02 96 OctetStringT [3] | »C0ObITVA v
. i ) CO06LEHMA
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
MDC Data Information [LeckpunTop nHGopmaLum 0 AaHHbIX 16512 0x00 RecordT
M3MepeHuii, nepeiaBaeMbiX N0 KaHany
cea3u 10-Link. (read only)
Lower Value HuKHee 3HaueHne 06aacTh U3MepeHHil 0x01 56 IntegerT_32 0 0
Upper Value BepxHee 3HaueHue 061acTi U3MepeHuit 0x02 24 IntegerT_32 10.000 10.000
Unit CTaH[apTW3MPOBaHHbINA KoA (GU3NYECKON 0x03 8 UlntegerT_16 | A (1209) (Al
efMHULb
Scale MokasaTesb CTeNeHN MHOXUTENS (C 0x04 0 IntegerT_8 -2 2
ocHoBaHueM 10) A1 aBTOMaTUYECKON
06paboTKM faHHbIX NpoLecca Ans Toka
(koaddunumenT paseH 10scale)
Electric current minimum [1ns coxpaHeHns MUHUMambHOro 89 0x00 UlntegerT_16
M3MEPEHHOTO 3M1EKTPUYECKOr0 TOKA
Electric current maximum [1ns coxpaHeHns MakcUmanbHoro 90 0x00 UlntegerT_16
M3MEPEHHOTO 3M1EKTPUYECKOr0 TOKA

MapameTp OnucaHue CybuHpekc | Bitoffset | Tun paHHbIX Koadduumnent EavHmua
AN noKa3sblBa- U3MepeHus
€MOro 3HayeHus

Histogram electric current BpeMms, B TeyeHne KOTOpPOro 100 RecordT [h]

(haKTUYecKoe 3HayeHHe IToro
npu6opa HaxoAUNOCh B 3TOM
JuanasoHe.

01..49A [NNTENbHOCTbL HAX0XAEHMSA B 1 608 UlntegerT_32 |0.000278

50...9,9 A Ananasowe ot 0,1 4o 100 A 2 576 | UlntegerT_32

10,0..149 A 3 544 UlntegerT_32

15,0...19,9 A 4 512 UlntegerT_32

20,0..249 A 5 480 UlntegerT_32

25,0..299 A 6 448 UlntegerT_32

30,0...349 A 7 416 UlntegerT_32

350...399A 8 384 UlntegerT_32

40,0..449 A 9 352 UlntegerT_32

45,0..499 A 10 320 UlntegerT_32

50,0...549 A 1 288 UlntegerT_32

55,0..599 A 12 256 UlntegerT_32

60,0...649 A 13 224 UlntegerT_32

65,0..699 A 14 192 UlntegerT_32

70,0..749 A 15 160 UlntegerT_32

75,0..799 A 16 128 UlntegerT_32

80,0...849 A 17 96 UlntegerT_32

85,0..899 A 18 64 UlntegerT_32

90,0..949 A 19 32 UlntegerT_32

95,0..100 A 20 0 UlntegerT_32
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9.7 CObbITUA U COOBLLEHUA

Coo6LieHus BbifatoTcs Yepes nepeMenHyto Detailed Device Status [x].

Mapametp Onucanune [Junana3soH Type Event Code
3HayeHuu
Process Data Event [MpeBbllWeHKe Anana3oHa nepeMeHHbIX NpoLecca - AaHHble NPoLecca HeHagEXHbI false/true Warnung 35856
(o)
SSC.1 Switching Signal CwrHan nepekntoyerns SSC.1 n3MeHEH false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal CwrHan nepekntoyerns SSC.2 M3MeHEH false/true Warnung 6205
Electric energy [IOCTUrHYTO MakCUManbHOE 3Ha4YeHNEe SNEKTPUYECKONA SHEpPruu false/true Warnung 6207
Electric current [JOCTUrHYT MakCUManbHbIA 9AEKTPUYECKII TOK false/true Warnung 6208
Histogramm data [laHHble rMCTOrpamMMbl: JOCTUMHYTO MakCUMasbHOe Bpemst false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Kop co6biTis unw Id Hen3BecTHb! false/true Warnung 6298

9.8 KOMAHADbI

KomaHabl AoCTynHbI TONbKO Ans 3anucy (write only). ins c6poca Bcex 3HayeHmin TpebyeTcs naponb "stego’.

MapameTp Cybunpexc | Tun AaHHbIX OTpenbHble
3HavyeHus

Production Password Maponb Ans UCNoNb30BaHNs NPOU3BOACTBEHHBIX KOMAHA,. (Write 4000 0x00 StringT [16]
only)
System Command CucTeMHble KOMaHAbl 2 0 UlntegerT_8
Reset time to save operating | C6poc BpeMeHW N5 COXpaHeHNs MOPOroBoro 3HayeHns 249
hours for threshold to default
value
Reset electric energy to zero | C6pOCUTb 3NEKTPUYECKYIO SHEPTUIO HA HOMb 252
Reset mains voltage to default | C6pocuTb ceTeBoe HanpsKEHWe Ha UCXOfHOEe 3HaYeHe 253
value
Reset adjustable value for CépocuThb n3MeHsiemMble 3HadeHus ans 4 MA n 20 MA Ha 254
4mA and 20mA to default CTaH[apTHOE 3HauYeHwe.
value
Reset number of turn C6poc KonM4ecTBa BUTKOB 3N1EKTPONPOBOAKM 255
Device Reset 3anyck Ténnoro ctaprTa. Mpubop NepeBoaMTCS B UCXOAHOE 128
cocTOsHMWe. Mpn 3TOM CBA3b NpepbIBa- eTcA NpUOOPOM, 1 3aTem
BO306HOBNAETCS MofyneM Master.
Application Reset [lng napameTpoB CrewLnanbHoro TeXxHon0rMyeckoro NpuaoXeHns 129
YCTaHaBAMBAOTCA UCXOAHbIE 3HAYeHUS. NOeHTUDNKALMOHHbIE
napaMeTpbl 0CTalOTCA HEM3MEHHbIMU. [TPOUCXOANT 3arpy3ka
JaHHbIX B NamMATb MoAyns Master, ecnn 310 akTWBMPOBAHO B
KOH(Urypauum nopra aToro Mogyns.
Teach SP1 OnpefensieT 3aaaHHoe 3HayeHue 1 B OfiHOW onepawum 06y4eHNs. 65
Teach SP2 OnpefensieT 3aaaHHoe 3HayeHue 2 B OfiHOW onepaLum 06yyeHns. 66
Back to the Box [1ns napameTpoB Npubopa yCTaHaBAMBAKOTCS UCXOfHbIE 131
3aBO/CKME 3HAYEHNA, N CBA3b 6IIOKMPY- €TCS A0 CNeaytoLlero
BK/IHOUeHUs. 3ameyaHie: OTcoeanHuTe Npubop OT NopTa MOAYNS
Master!
Production Command 4001 0x00 UlntegerT_8
Reset operating hours for C6poc CYETUMKa YacoB paboTbl NOPOroBOro 3HaYEHNS UlntegerT_8 6
threshold
Reset min. and max. memory | C6p0C MUHUMANbHOIO ¥ MaKCUManbHOTO M3MEPEHHOMO TOKa 5
electric current
Reset all SSC.n Counter Cépoc Bcex CHETYMKOB SSC.n UlntegerT_8 4
Reset all (Counter, Min. and C6poc BCex AaHHbIX (CYETUMKM, MUHUMATIBHOE 1 MaKCUMarbHOE UlntegerT_8 3
Max. memory electric current, | 3Ha4eHWs 31EKTPUYECKOrO TOKA, JAHHbIE TMCTOrPaMMbl,
histogram data, electric 3NeKTPUYEcKas SHepriis 1 yachl paGoTbl MOPOroBOro 3HauYeHMs)
energy and operating hours for
threshold)
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10 TEXHUWYECKOE OBCNYXXUBAHUE U
YTUNNU3ALUA

[laTunKy He TpebyeTcs TEXHNYECKOe 06CNYXKMBaHME W KaKie-
160 AeACTBUSA NO COAEPXKaHUIO B UCMPABHOM COCTOSIHUM.
Mocne 3aBepLIeHns aKenayaTaLumun yTuananupyiTe npuéop
9KONOrMYeckn 6e3BpesiHbIM CNoco6OM B COOTBETCTBIN C
[ENCTBYIOLLMMMW HALMOHANbHbBIMM NpaBunaMy.

11 TAPAHTUA

[apaHTUIHbIA CPOK MO rapaHTUAHBIM NMPETEH3KUAM NoKynaTens
Ha HOBble ABMXXMMbIe U3LeNNS U Ha 3aBOACKME PaboTbl Ha
ABWXMMBIX U3[eNNsAX COCTaBNSET OAWH FOA; A1 LOrOBOPOB Ha

MOCTaBKY 6bIBLUMX B YNOTPeONEHUM U3LENMIA — LECTb MeCsiLeB.

[apaHTWIAHbIA CPOK HAYMHAETCA C MOMEHTA NOCTaBKM U3aenus,
a B C/ly4ae BbIMOHEHNS paboT - C MOMEHTA UX NPUEMKM.
Moapo6Has MHAOP- MaLWs NpUBEAEHa Ha caiite https:/www.
stego-group.com/agb.

3ameuaHue [1py HECOONOAEHNN 3TOIR UHCTPYKLIMM

Mo aKCrayaTauuu, Henpa- BUIbHOM NPUMEHEHUN,
N3MEHEHWUV MW NOBPEXAEHUM Nprbopa N3roToBUTENb
He HeCET HMKaKOW OTBETCTBEHHOCTH.

MECTO )19 3ANMUCEMN
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1 DOKUMANTASYONA ILISKIN BILGILER

1.1 BELGELERIN SAKLANMASI

Kullanma kilavuzu, Urlinin entegre bir bilesenidir. Bu kullanma
kilavuzunu ve birlikte gecerli belgeleri, gerektiginde ulasilabilecek
sekilde guvenli bir yerde saklayin.

1.1 CE ISARETI

STEGO Elektrotechnik GmbH, akim sensoriniin UL2808 ve EN
61010-1 ile uyumlu oldugunu teyit eder. Uygun bir uygunluk
beyani diizenlenmistir. Bu beyani, web sitemizde bulabilirsiniz.

1.2 KULLANILAN SEMBOLLER

ﬁ Uyari! Dikkat edilmemesi durumunda oltime veya agir
yaralanmaya neden olabilen tehlikeli durum.

ﬁ Uyan! Dikkat edilmemesi durumunda olime veya agir
yaralanmaya neden olabilen tehlikeli durum.

e Onemlinot
Dikkat edilmemesi durumunda hatali fonksiyonlar veya
arizalar meydana gelebilir.

> Islem talimati

2 GUVENLIK UYARILARI

Kurulum iglemleri sadece kalifiye uzman elektrik personeli
tarafindan ve iilkede gecerli akim besleme direktiflerine uyularak
yapiimalidir (IEC 60364).

Tip etiketindeki teknik bilgilere mutlaka uyulmalidir.

Fark edilebilen hasarlarda veya ¢alisma arizalarinda, cihaz onaril-

mamali veya galistinimamalidir (cihazi tasfiye edin).
Cihazda higbir degisiklik veya tadilat yapiimamalidir.

3 AMACINA UYGUN KULLANIM

Smart Sensor Akim, olgiilecek iletken delikten gegirilerek
alternatif akimlarin (AC akim) temassiz sekilde olgiilmesini
saglar. Olgilecek akim dijital olarak islenir ve analog arayiiz
veya |0-Link arayiizi tzerinden yayinlanir.

Gug ve enerji dahili olarak hesaplanir ve 10-Link arayuzi ize-
rinden yayinlanir. Sensor, sadece elektrikli cihazlar igin uygun

olan sabit, kapali muhafazalarda kullaniimalidir.

ﬁ Uyan! Uygulama bilgilerine veya teknik bilgilere dikkat
edilmemesi, maddi hasarlara ve/veya insanlarin zarar

gormesine neden olabilir.
3.1 KULLANIM/DEPOLAMA ALANI

Cihaz, sadece i¢ mekanlardaki ortam havasi igin uygundur. (bkz.
Boltim , Teknik veriler”)

3.2 KULLANIM ALANININ SINIRLANMASI

Cihaz sadece, IEC 61010 uyarinca kirlenme derecesi 2'yi
(veya daha iyisi) saglayan bir ortamda galistiriimalidir. Kirlen-
me derecesi 2, sadece iletken olmayan kirlenmenin olusabi-
lecegi anlamina gelir. Duruma bagli olarak, yogusma nedeniy-
le gegici bir iletkenligin olusabilecegdi dikkate alinmalidir.
Sadece maks. %90 bagil nem iceren ortamlarda kullanim
(IP30'a dikkat edin)

Cihaz, agresif ortam havasinda galistirnimamalidir.

Cihaz, en fazla 4000 m yikseklikte ¢alistirilabilir.

4 CIHAZ AGIKLAMASI

4.1 GENEL BAKIS

Cihaz, bir I0-Link iletisim arayizine sahiptir. Verilerin okunmasi
ve islenmesi igin 10-Link uyumlu bir yapi grubu (I0-Link-Master)
gereklidir. Cihaz, ayni sekilde dogrudan bir analog 6lglim cihazina
veya bir kontrolore baglanabilir.

Klipsli sahitleme

Olgiilecek akim iletkeni icin agiklik

Akim iletkenini sabitlemek igin klemens iticisi
M12 fis

BWN -
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4.2 10-LINK MODUNDA ISLETIM

|O-Link'i kullanmak igin, cihaz bir 10-Link Master'a baglanmalidir.
|0-Link modunda, Master ile cihaz arasinda gift yonlu bir iletigim
gerceklesir. Cihaz, Master tzerinden kontrolor seviyesine ente-
gre edilir, iletisim parametreleri alinir verilir ve proses verilerinin
periyodik veri aligverisi gergeklesir.

A\

Uyan! 10-Link modu sadece Class A portu i¢in mevcut-
tur. Bu bilgiye dikkat edilmemesi, ciddi maddi hasarlara
ve/veya insanlarin zarar gormesine neden olabilir.
|0-Link modu icin sadece Class A portunu kullanin. De-
vreye alma isleminden once port sinifini dikkatli sekilde
kontrol edin.

4.3 SI0 MODUNDA ISLETIM (STANDART I/0 MODU)

Bir sensor, SI0 modunda klasik svig olarak galisir ve sadece ana-
log veya dijital giris ve ¢ikis sinyallerini destekler. Bu modda, sen-
sor ile Master arasinda 10-Link tzerinden iletisim gergeklesmez.
Sensor, parametrelendirme igin bir 10-Link Master'a baglanmalidir;
fakat isletim igin bu gerekli degildir (bkz. Bolim ,4...20 mA ver-
siyonu (analog)").

SI0 modunda, cihazin tiim fonksiyonlari ve 6zellikleri kullanila-
maz.

4.4 CIKIS FONKSIYONLARI - ANAHTARLAMA CIKISI
. Not! Anahtarlama mantig, 10-Link Uzerinden ters gevri-

lebilir. Asagidaki ornekler, YUKSEK anahtarlama mantigi
icin gegerlidir (0 — 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
—p| Hyst |«—

4 |

ssC v *

0~ H » Messwert
0 inaktiv i aktiv
sP1

Anahtarlama tutumu, bir SP1 sinir de@eri ve bir histerezis
araciligiyla tanimlanir. Histerezis, algilama araligi dahilinde
olmalidir.

Olglim degeri artarken, 6lgtim degeri algilama arali§inin bas! ile
SP1 sinir degeri arasinda oldugu strece anahtarlama ¢ikisi aktif
degildir. Olciim degeri SP1 sinir degerinden biiyiikse, anahtarlama
cikisl aktif hale gelir.

Olglim degeri diiserken, 6lgim degeri algilama arali§inin basi ve
ayarlanan histerezisin ¢ikartildigi SP1 sinir degeri arasinda oldugu
siirece anahtarlama cikisi aktiftir. Olciim degeri bunun altindaysa,
anahtarlama ¢ikisl devre digi kalrr.

Two Point Mode

Schaltzustand

4
$SC v 1

1 i T
0 inaktiv H } aktiv

0

» Messwert

sP2  sP1

Anahtarlama tutumu, bir SP1 agma noktasi ve bir SP2 kapatma
noktasl aracilidlyla tanimlanir.

Olglim degeri artarken, Glgtim degeri algilama arali§inin basi ile
SP1 agma noktasl arasinda oldugu sirece anahtarlama ¢ikisi
aktif degildir. Olciim degeri SP1 acma noktasini asarsa, anahtarla-
ma ¢ikisl aktif hale gelir.

Olglim degeri diiserken, dlctim degeri algilama arali§inin sonu

ile SP2 kapatma noktasi arasinda oldugu sirece anahtarlama
cikisi aktiftir. Olctim degeri SP2 kapatma noktasinin altina inerse,
anahtarlama ¢ikisl devre digi kalir.

Window Mode
Schaltzustand
A —»| Hyst |« —»| Hyst |«
SSC 4 Window
0 v » Messwert
0 inaktiv i aktiv inaktiv

sP2 sP1

Pencere modunda, anahtarlama cikisi igin SP1 ve SP2 anaht-
arlama noktalari ayarlanir. Anahtarlama penceresi (SP1 ile SP2
arasindaki aralik) ve histerezis, algilama araligi dahilinde olmalidir.

Olglim degeri artarken, dlcim degeri algilama arali§inin bast ile
SP2 pencere siniri arasinda oldugu sirece anahtarlama ¢ikisi aktif
degildir. Olgim degeri, histerezis eklenen SP1 pencere sinirini
asana kadar anahtarlama cikisi aktif kalir. Bunun zerinde, anaht-
arlama cikisl tekrar devre disidir.

Olglim degeri diiserken, dlcim degeri algilama araliginin sonu ile
SP1 pencere siniri arasinda oldugu sirece anahtarlama ¢ikisi aktif
degildir. Olgim degeri, histerezis cikartilarak SP2 pencere sinirnin
altina inene kadar anahtarlama cikis! aktif kalir. Bunun altinda,
anahtarlama c¢ikisi tekrar devre digidir.

SI0 modunda parametrelendirme hakkindaki diger bilgiler icin
bkz. Boluim ,l0-Link parametreleri®.

5 TEKNIK VERILER

Cihazin teknik verilerini, cevrimici bilgi formumuzda bulabilirsiniz.

| 124


https://www.stego-group.com/products/ess-076

6 MONTAJ

Montaj, cihazin arka tarafindaki bir klips tzerinden direkt olarak
35 mm raya (sapkali ray montaji [EC/EN 60715) veya alternatif
olarak STEGO-Fix Plus aksesuar (vidali, yapistirmali veya mik-
natisl sabitlemeyle) aracilifiyla gergeklesir.

o Not Liitfen montaj sirasinda kullanim alaninin sinirla-
malarina dikkat edin.

Kurulum

Olglilecek akim hatty, kilit fonksiyonlu bir klemens iticisiyle cihaza
sabitlenir.

7 ELEKTRIK BAGLANTISI

Cihaz sadece, Ulkede gegerli akim besleme direktiflerine uyularak
bir elektrik teknisyeni tarafindan monte edilmelidir.Sensor, su
normlardan birine uygun olarak bir SELV gi¢ kaynagiyla beslen-
melidir: IEC 60950-1, IEC 62368-1 veya IEC 61010-1.

Uyari! Cihazin kurulumundan once sistem gerilimsiz

duruma getirilmeli ve tekrar agmaya karsi emniyete

alinmalidr.
7.1 FIS DUZENI
PIN 10-Link Analog
1 +24V DC +24V DC
2 n/a 4...20mA
3 GND GND
4 |0-Link / SIO-Mode n/a

Montaj konumu

Asagi dogru bir elektrik baglantisiyla (M12 fig) herhangi bir dikey
montaj konumu onerilir.

7.2 BAGLANTI ORNEKLERI

10-Link versiyonu

Fieldbus

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076

Smart Sensor Strom
£SS 076

10-Link Master

PLC

4...20 mA versiyonu (analog)

Heater

Smart Sensor Strom
£SS 076

PLC
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8 DEVREYE ALMA

8.1 10-LINK VERSIYONU

Cihazin parametrelendirilmesi igin, USB 10-Link Master bulunan
bir PC veya uygun sekilde yapilandiriimig bir 10-Link ortami gere-
klidir. Cihaz hem 10-Link modunda hem de SIO modunda (stand-
art 1/0 modu) galistirlabilir.

» Bilgisayar, yaziimi ve Master'i hazirlayin (ilgili cihazlarin kullan-

ma kilavuzlarina dikkat edin)

» Cihazi USB 10-Link Master'a baglayin

» 10DD dosyasini su linkten indirin: https://www.stego-group.
com/products/ess-076 veya https:/ioddfinder.io-link.com.

» 10DD dosyasini kontrol yaziliminiza yikleyin.

» Cihazi parametrelendirin (diger bilgiler igin bkz. ,I0-Link para-
metreleri” bolimii)

» SI0 modunda isletim: USB 10-Link Master'i gikartin ve cihazi
calistirin.

» Cihazin yapilan parametrelendirmeyi kabul edip etmedigini
kontrol edin, gerekirse sensor tekrar okunmalidir

8.2 4...20 MA VERSIYONU (ANALOG)

Cihazi direkt olarak M12 fisle kontrolgriin veya bir dlgtim cihazinin
(analog) girislerine baglayin.

Yapilandirilan de@er araliginin asiimasi veya altina inilmesi duru-
munda, bagl gikis cihazi (akim 6lgiim cihazi veya PLC) asagidaki
ariza bilgilerini verir:

Olgiim degeri ‘ Olgiim cihazindaki aniza bilgisi

<3,6 mA 3mA
>21TmA 23 mA

Analog modelin alt ve Ust akim siniri, 10-Link cihazi aracindaki
‘Adjustable value for 4mA' ve 'Adjustable value for 20mA' parame-

treleri tizerinden ayarlanabhilir (bkz. Béltim ,10-Link parametreleri®).

Alt ve (st akim sinir arasindaki minimum fark 10Adir (Al = 10 A).

Deger aralidi, asagidaki durumlarda otomatik olarak fabrika
cikisindaki standart degerlere (alt sinir: 0 A, Gst sinir: 100 A)
sifirlanabilir:

Alt akim siniri, Gst akim sinirindan daha buytk ayarlanirsa
veya
Ust ve alt akim siniri arasindaki fark 10 Adan dustikse

3,8mA 20,5mA
< E
£ (=]

3,6 mA - ~ | 21mA
“«-=-=--> e - - - —»
Ausfall- Messinformation Ausfall-
information information

Ubergangsbereich Ubergangsbereich
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9 10-LINK PARAMETRELERI

9.1 GENEL VERILER

Uretici ad| STEGO Elektrotechnik GmbH
Uretici ID 0x04C6 / 1222d

Uretici URL www.stego-group.com

Uriin ID ESS 07600.2-01

Cihaz ID 0x000191/ 401d

|0-Link strtmi 1.1

Bit orani COM?2

Min. gevrim suresi 10 ms

SI0 modu evet

Veri tutma evet

Desteklenen profiller

Smart Sensor profili SSP 4.1.1

9.2 TANIMLAMA

Not: Uretici ID (Vendor ID) ve cihaz ID ve Uriin ID kendi PLC sisteminizde referanslanmissa, cihaziniz daha sonraki bir mo-
delle degistirilmis olsa dahi, bagl cihaz tipinin dogru, 10-Link veri kaydinin etkinlestirismis oldugu ve uygulamanizin galistigi
garanti edilmistir.

Cihaz bilgileri, sensorin elektronik tip etiketinde yer alir. Bu bilgiler sadece okunabilir ve degistirilemez. 10-Link cihazinin yeniden
baglanmasi veya iletisimin her yeni baslangicinda, IOLink Master portu I0-Link cihazinin tanimlama verilerinin ayarlanmis dogrulama

islemini gergeklestirir.

Parametre adi Agiklama Endeks Alt endeks | Veri tipi Varsayilan deger

Vendor Name Uretici adi 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik
GmbH

Vendor Text Uretici metni 17 0x00 StringT [ 64] www.stego-group.com

Product Name Cihaz adi 18 0x00 StringT [ 64] ESS 076

Product ID Cihazin ID numarasi 19 0x00 StringT [ 64] ESS 07600.2-01

Product Text Cihaz agiklamasi 20 0x00 StringT [ 64 ] Smart Sensor Strom

Serial Number Seri numarasl 21 0x00 StringT[16]

Hardware Revision Donanim sirimi 22 0x00 StringT [ 64 ]

Firmware Revision Firmware siiriimii 23 0x00 StringT [ 64 ]

Application-specific Tag 24 0x00 StringT [32] ook

Function Tag Cihazi fonksiyona 6zel bilgilerle tanimlama. 25 0x00 StringT [ 32] kk

Location Tag Cihazi konuma bagli bilgilerle tanimlama. 26 0x00 StringT [ 32] xk
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9.3 PROSES VERILERI

Parametre ad Aciklama Endeks Alten- |Bit ofseti | Veri tipi Varsayilan deger
deks
Process Data Input (sadece okuma) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value | Sensoriin giincel dlglim degerini gosterir. 0x01 16 IntegerT_16 | 0to 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 -Switching Signal Bir nesnenin veya bir esik degerin altindaki/ 0x03 0 BooleanT false = Low
ustlindeki bir 6lgtim degerinin algilama true = High
durumunu gosterir.
SSC.2 - Switching Signal | Bir nesnenin veya bir esik dederin altindaki/ 0x04 1 BooleanT false = Low
ustlindeki bir 6lgtim degerinin algilama true = High
durumunu gosterir.

Bitoffset Electric current (IntegerT_16)

High-Byte

Scale Electric Current

23

9.4 DENETIM

Parametre adi
Process Data Input

Aciklama
(sadece okuma)

22 21

20

SSC1.1 -Switching Signal bzw. SSC1.2-Switching Signal

19 18 17 16

Varsayilan deger

MDC - Measurement Value

Sensoriin giincel 6lglim degerini gosterir.

0to 10000

No measurement data (32764 ),

Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760)
SSC.1 - Switching Signal Bir nesnenin veya bir esik degerin altindaki/sttindeki bir dlglim dederi- | false = Low
nin algilama durumunu gosterir. true = High
SSC.2 - Switching Signal Bir nesnenin veya bir esik degerin altindaki/iistiindeki bir dlglim dederi- | false = Low
nin algilama durumunu gosterir. true = High
Electric Power Elektrik enerjisini hesaplama giicl. 0
Electric Energy Degisken, zaman igindeki yiik tiiketimini gosterir. 0
Parameter Config Fault Collection Hatali parametrelendirilen indekslerin listesi
Parameter config fault collection - index [1] 0K (0),
Parameter config fault collection - index [2] SSC.1 Param, Index (60 ),
fia fault collection - ind SSC.1 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [3] SSC.2 Param, Index ( 62),
Parameter config fault collection - index [4] SSC.2 Config, Index ( 63),
Parameter config fault collection - index [5] Mains voltage to calculated electric
Parameter config fault collection - index 6] power (77),
arameter contig fault cotlection - Index Value between 0.0 and 90.0 to adjusted
Parameter config fault collection - index [7] the 4mA (91),
Parameter config fault collection - index [8] Value between 10.0 and 100.0 to adjus-
- ted the 20mA (92),
Parameter config fault collection - index [9)] . .
Time to save operating hours for th-
Parameter config fault collection - index [10] reshold between 60s and 3600s (94)

Number of turns adjustable between 1
and 10 (95)
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9.5 PARAMETRELER

|0-Link modunda, tum parametreler hem devreye alma sirasinda hem de ¢alisma devam ederken kontrolor Uzerinden degistirilebilir.

i Not: Parametrelerin galisma sirasinda degistirilmesi, sistemin ¢alisma seklini etkileyebilir.

PARAMETRELER (GENEL)

Parametre adi Aciklama Endeks Alt Veri tipi
endeks

Time to save operating Bu stireyle, esik deger galisma saati say- 94 0x00 UlntegerT_16 | 60 ... 3600
hours for threshold acinin ne zaman kaydedilecegi belirlenir
Number of turns Akim hattinin sargi sayisi 95 0x00 UlntegerT_8 1..10
Adjustable value for 4mA | Analog arayiizin alt akim siniri 91 0x00 Float32T 0.0..90.0
Adjustable value for Analog arayiiziin dist akim siniri 92 0x00 Float32T 10.0 ... 100.0
20mA
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 Float32T 0...300

SMART SENSOR PROFILE (SSP) PARAMETRESI

Parametre adi Aciklama Alt endeks | Bit ofseti | Veri tipi Tek degerler
SSC.1 Param 1. anahtarlama sinyali kanalinin hedef degerlerini 60 0x00 RecordT
tamimlar. (okuma/ yazma)
Setpoint SP1 Anahtarlama sinyali kanalinin 1. hedef degerini 0x01 IntegerT_32 0 to 10000
belirler.
Setpoint SP2 Anahtarlama sinyali kanalinin 2. hedef degerini 0x02 IntegerT_32 0to 10000
belirler.
SSC.1 Config 1. anahtarlama sinyali kanalinin konfigiirasyon 61 0x00 RecordT
parametrelerini tanimlar. (okuma/yazma)
Logic SSC anahtarlama sinyalinin proses verilerindeki 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
mantiksal gosterimini tanimlar. 1= Low active
Mode SSC anahtarlama sinyalinin degerlendirme modunu 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
belirler. 1 = Single point,
2 = Window,
3 =Two point
Hysteresis Anahtarlama noktalarindaki histerezisi tanimlar. 0x03 IntegerT_32 0to 10
SSC.2 Param 2. anahtarlama sinyali kanalinin hedef degerlerini 62 0x00 RecordT
tamimlar. (okuma/ yazma)
Setpoint SP1 Anahtarlama sinyali kanalinin 1. hedef degerini 0x01 IntegerT_32 0to 10000
belirler.
Setpoint SP2 Anahtarlama sinyali kanalinin 2. hedef degerini 0x02 IntegerT_32 0to 10000
belirler.
SSC.2 Config 2. anahtarlama sinyali kanalinin konfigiirasyon 63 0x00 RecordT
parametrelerini tanimlar. (okuma/yazma)
Logic SSC anahtarlama sinyalinin proses verilerindeki 0x01 UlntegerT_8 0 = High active,
mantiksal gosterimini tanimlar. 1=Low active
Mode SSC anahtarlama sinyalinin degerlendirme modunu 0x02 UlntegerT_8 0 = Deactivated,
belirler. 1 = Single point,
2 = Window,
3 = Two point
Hysteresis Anahtarlama noktalarindaki histerezisi tanimlar. 0x03 IntegerT_32 0to 10
Teach Select Bir ogretme yonteminin uygulanmasi gereken anaht- 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
arlama sinyali kanalini gosterir. (okuma-yazma) SSC.1(1),
SSC.2(2),
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Parametre adi ‘ Aciklama Endeks | Alt endeks |Bit ofseti | Veri tipi ‘ Tek degerler
Teach Result Sonug bayraginin giincel durumu dahil olmak 59 0x00 RecordT
iizere, 6grenme igleminin tam sonug bilgilerini
gosterir. (sadece okuma)

State 1 0 UlntegerT_4 Idle (0),

SP1 success (1),
SP2 success (2),
SP1, SP2 success
(3),

Wait for command
(4), Busy (5), Error
(7)

Bir hedef deger (SP1, SP2); giincel degerin tespitini, aralik kontrolund, hedef degerin hesaplanmasini ve etkinlestiriimesini tetikleyen tek
bir komut tzerinden ayarlanir. Ogretme islemi sirasinda, 6gretme degerinin tutarli sekilde belirlenmesini garanti etmek igin olgim degeri
sabit olmalidir. (bkz. Bolim ,Komutlar®)

Tek nokta modunda tek deger 6gretme (Single Value Teach) ornegi

Command reaction:
Jeach SP1Y  meccccaccccaaaan » SP1

Pencere modunda tek deger 6gretme (Single Value Teach) drnegi.

Command reaction:
JTeach SP2“  ===smeceeca-a- » SP2
JTeach SP1“  seeeccccccccccccccccccccceneanann » Sp1

9.6 TESHIS VERILERI

Teshis verileri, sensoriin ve denetlenen ortamin durumu hakkinda strekli olarak bilgiler gonderir. Bu sirada, 10-Link cihazi tarafindan te-
tiklenen olaylar, parametre verilerinin aktariimasini durdurur (oncelikli teshis verileri). Teshis verileri sadece okunabilir (sadece okuma).

Parametre adi Aciklama Endeks Alt Bit ofseti | Veri tipi Tek deger-  Varsayilan
endeks ler deger

Operating Hours Calisma saati sayaci (temel birim 0,000278 75 0x00 UlntegerT_32 0
saat)

Operating hours for threshold | Esik deger galisma saati sayaci (temel birim 93 0x00 UlntegerT32 0
0,000278)

Power-On Counter Galistirma sayac! 76 0x00 UlntegerT_32 0

Error Count Hata sayaci 32 0x00 UlntegerT_16 0

Min. memory electric current | kaydedilmis, dlgllen minimum elektrik akimi 89 0x00 UintegerT_16 0

Max. memory electric current | kaydedilmis, olglilen maksimum elektrik akimi 90 0x00 UlntegerT_16 0

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of 80 0x00 IntegerT_32 0
SSC.1. Resetable with system command.

SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of 81 0x00 IntegerT_32 0
SSC.2. Resetable with system command.

Device Status Cihaz durumu 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK 0

Maintenance required 1

Out of specification 2

Functional check 3

Failure 4
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Parametre adi

Aciklama

Endeks

Alt
endeks

Bit ofseti

Veri tipi

Tek deger-
ler

Varsayilan
deger

Detailed Device Status Cihaza bagl ek bilgiler (hatalar/uyarilar/ 37 0x00 ArrayT [6]
mesajlar)
Detailed Device Status [1] Hatalarin/uyarilarin/mesajlarin giktis 0x01 120 OctetStringT [3] | bkz. Bolim.
Detailed Device Status [2] 0x02 96 OctetStringT [3] ,,Olaylglar ve
mesajlar
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3] )
Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
MDC Data Information 10-Link iletisim kanali iizerinden aktarilan 16512 0x00 RecordT
ol¢iim verileribilgilerinin tamimlayicisi. (sa-
dece okuma)
Lower Value Olgiim araliginin alt degeri 0x01 56 IntegerT_32 0 0
Upper Value Olglim araliginin list degeri 0x02 24 IntegerT_32 10.000 10.000
Unit fiziksel birimin standartlastiriimis kodu 0x03 8 UlntegerT_16 | A (1209) (Al
Scale Akim proses verilerinin otomatik islenmesi igin 0x04 0 IntegerT_8 -2 2
bir garpanin (10 temeli ile) dstii (Ustleri) (faktor,
esittir 10scale)
Electric current minimum Olgiilen minimum elektrik akimini kaydetmek 89 0x00 UlntegerT_16
igin
Electric current maximum Olglilen maksimum elektrik akimini kaydetmek 90 0x00 UlntegerT_16
iGin

Parametre adi

Histogram electric current

Time in which the actual value of this
device was between this range.

01..49A

50...99A

10,0..149 A

15,0..19,9 A

20,0..249 A

250..299 A

30,0..349 A

350..399A

40,0..449 A

450..499 A

50,0...549 A

55,0..59,9 A

60,0...64,9 A

65,0...69,9 A

70,0..749 A

750..799A

80,0..849 A

85,0...89,9 A

90,0..949 A

95,0...100 A

Duration of the frequencies in the range 0.1

to 100 A

Endeks | Alt endeks | Bitofseti | Veri tipi Factor for
display value
100 RecordT [h]
1 608 UlntegerT_32 |0.000278
2 576 UintegerT_32
3 544 UlntegerT_32
4 512 UlntegerT_32
5 480 UlntegerT_32
6 448 UlntegerT_32
7 416 UlntegerT_32
8 384 UlntegerT_32
9 352 UlntegerT_32
10 320 UlntegerT_32
1 288 UlntegerT_32
12 256 UlntegerT_32
13 224 UlntegerT_32
14 192 UlntegerT_32
15 160 UlntegerT_32
16 128 UlntegerT_32
17 96 UlntegerT_32
18 64 UlntegerT_32
19 32 UlntegerT_32
20 0 UlntegerT_32
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9.7 OLAYLAR VE MESAJLAR

Mesajlar, Detailed Device Status [x] degiskeni araciligiyla yayinlanir.

Parametre adi Aciklama Deger Type Event Code
aralgi
Process Data Event Proses degiskenlerinin aralik agimi - Proses verileri glivensiz (asir yik) false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal SSC.1 Anahtarlama sinyali degisti false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal SSC.2 Anahtarlama sinyali degisti false/true Warnung 6205
Electric energy Elektrik enerjisinin maksimum degerine ulasildi false/true Warnung 6207
Electric current Maksimum elektrik akimina ulagildi false/true Warnung 6208
Histogramm data Histogram verileri: maksimum siireye ulagildi false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Olay kodu veya Id bilinmiyor false/true Warnung 6298

9.8 KOMUTLAR

Komutlar sadece yazilabilir (sadece yazma). Tim degerlerin sifirlanmast icin "stego” sifresi gereklidir.

Agikiama | Endeks __ Alt endeks Tek degerler

Production Password Uretim komutlarini kullanma sifresi. (Write Only) 4000 0x00 StringT [16]
System Command Sistem komutlari 2 0 UlntegerT_8
Reset time to save operating | Esik degeri kaydetme siresini sifirla 249
hours for threshold to default
value
Reset electric energy to zero | Elektrik enerjisini sifirla 252
Reset mains voltage to default | Sebeke gerilimini varsayilan degere sifirla 253
value
Reset adjustable value for 4 mA ve 20 mA igin ayarlanabilen degerleri standart dedere sifirlayin. 254
4mA and 20mA to default
value
Reset number of turn Akim hattinin sargi sayisini sifirla 255
Device Reset Bir sicak baslatmayi tetikleme. Cihaz baslangi¢ durumuna getirilir. Bu 128
sirada, cihazla iletisim kesilir ve Master tarafindan yeniden baslatilir.
Application Reset Teknolojiye 6zel uygulamanin parametreleri varsayilan degerlere 129
ayarlanir. Tanimlama parametreleri de§ismeden kalir. Master'in port
konfiglirasyonunda etkinlestiriimisse, Master'in veri belledine bir
ylikleme gerceklestirilir.
Teach SP1 Tek bir 6gretme iglemindeki 1. hedef degeri belirler. 65
Teach SP2 Tek bir 6gretme islemindeki 2. hedef degeri belirler. 66
Back to the Box Cihazin parametreleri, fabrika gikisindaki varsayilan degerlere ayar- 131
lanir ve bir sonraki galistirmaya kadar iletisim bloke edilir. Not: Cihazi
dogrudan Master portundan ayirin!
Production Command 4001 0x00 UlntegerT_8
Reset operating hours for Esik deder calisma saati sayacini sifirla UlntegerT_8 6
threshold
Reset min. and max. memory | Olciilen minimum ve maksimum akim degerini sifirla 5
electric current
Reset all SSC.n Counter Tum SSC.n sayaglarini sifirla UlntegerT_8 4
Reset all (Counter, Min. and Tim verileri sifirla (sayag, elektrik akiminin minimum ve maksimum UlntegerT_8
Max. memory electric current, | degerleri, histogram verileri, elektrik enerjisi ve esik deger galisma
histogram data, electric saatleri)
energy and operating hours for
threshold)
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10 BAKIM VE TASFIYE

Bakim ve periyodik bakim igin higbir onlem gerekli degildir. Cihaz,
kullanimdan sonra, yurirlikteki ulusal diizenlemelere uygun ve
cevreyle uyumlu sekilde tasfiye edilmelidir.

11 GARANTI

Alicinin garanti talepleri igin garanti siresi, yeni Uretilen taginir
mallar ve tasinir mallar tizerinde yapilan galismalar igin bir yildir;
kullanilmis mallarin teslimine iliskin sozlesmelerde alti aydir.
Garanti sdresi, malin tesliminde ve fabrikada verilen hizmetler soz
konusu oldugunda ise bu hizmetlerin kabuli ile baslar. Daha fazla
bilgiyi, online olarak https://www.stego-group.com/agb adresinde
bulabilirsiniz

e Not Bu isletme kilavuzuna uyulmamasi, hatali kullanim,
cihazda degisiklik yapiimasi veya hasar olusmasi duru-
munda Uretici highir sorumluluk tstlenmez.

NOTLARIGIN YER
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